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In Anlehnung an Stromlaufplane wurden alle elektrischen Schaltungen in
Einzelschaltplanen dargestellt. Um die Lesart zu veranschaulichen,
nachfolgend einige Erklarungen.

Schaltplannummerierung

- Die jeweilige Nummerierung befindet sich auf dem entsprechenden
Deckblatt und in der Ful3zeile.

- In Abhangigkeit der Maschinennummer, der Ausrustung und der
Landerspezifikation gibt es fir eine Funktion u. U. mehrere
Einzelplane 01a, 01b, O1c, ...).

Potentiale

- Hauptspannungsversorgung (Batterie)

- Spannungsversorgung Zundstartschloss (geschaltet)
- Spannungsversorgung relaisgeschaltet

- Masse

- Gehdusemasse (extern)

Verknupfungen

- Die im Kreis befindliche Beschreibung (z.B. ,S25”) definiert die
Verknupfung.

- Zahlen am Kreis (z.B. ,1”) beschreiben die Weiterflihrung der
Verkabelung entsprechend der Schaltplannummerierung. Die
Schaltplannummerierung ist u.a. der FuRzeile zu entnehmen.

Beispiel: Viele elektrische Schaltungen sind abhangig vom Schalter
Sitzkontakt Z5 (siehe Plan 17a). Die am Kreis befindliche Zahl
(z.B.15) beschreibt die Schaltplan-Nummer, auf der eine
weitere, vom Sitzkontakt abhangige, Funktion dargestellt wird.

Bezeichnungen

- Stecker (z.B. ,M”, Pin 9 und 17) .
Jedes Kapitel fihrt die jeweiligen Stecker und deren Belegung in den
einzelnen Verbindungslisten auf.

- Module (z.B. ,A12“ — Drehzahlwéchter)
Die Pfeile kennzeichnen die funktionalen Ein- und Ausgange
entsprechend der Belegungstabelle im Kapitel ZE.
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Bezeichnung der Komponenten laut CLAAS-Normenkatalog

A- Terminal / Modul
B- Sensor

E- Beleuchtung

F- Sicherung

G- Spannungsquelle

H- Signaleinrichtung / Signalleuchte

K- Relais
M- Elektromotor
P- Anzeigeinstrument

R- Potentiometer / Widerstand

S- Schalter - Bedienung Kabine
T- Schalter - Bedienung Terminal
U- Schalter - Bedienung Extern

V- Elektronisches Bauteil

W- Antenne
X- Steckverbindung
Y- Elektromagnetspule

Z- Schalter - Funktion Istwert

Verbindungsliste
Verzeichnis der Verbindungen innerhalb der Zentralelektrik mit der
Angabe von Querschnitt (mmz) und Farbe der maschinenseitig

angeschlossenen Kabel.

rt—rot
sw—schwarz
br—braun
ws—weil}
bl-blau
gr—grau
ge—gelb
gn—grln
ro—rosa
or—orange
vi—violett




Elektrik LEXION 500 TIC




TIC LEXION 500 Elektrik
Inhalt
Zentralelektrik ZE-2
Modulbelegung ZE-12
01a Hauptspannungsversorgung, Anlasser Dieselmotor 01a-2
02a Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C12, C10, C9, 3126B 02a-2
02b Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - DC 502 LA 02b-2
02c Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - DC 502 LA, 02c-2
mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
02d Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C 6.6 02d-2
02e Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C13 ACERT, C9 ACERT 02e-2
(TIER 1)
03a Dieselmotortuberwachung 03a-2
04a Strallenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil 04a-2
04b Strallenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 04b-2
04t Freigabe StralRenfahrt, Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik, Montana 570-520 - mit 04t-2
integrierter Montanasteuerung
05a Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker 05a-2
05b Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 05b-2
06a CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, 06a-2
bei Dieselmotor CATERPILLAR - C12, C10, C9, 3126B
06b CAN-Bus, Spannungsversorgung Module,
bei Dieselmotor Daimler - Chrysler DC 502 LA 06b-2
06¢c CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor CATERPILLAR - C13, 06c-2
mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
06d CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor Daimler - Chrysler DC 502 LA, 06d-2
mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
06e CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, 06e-2
bei Dieselmotor CATERPILLAR - CAT C 6.6
06f CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, 06f-2

bei Dieselmotor CATERPILLAR - CAT C13 ACERT, C9 ACERT (TIER IlI)
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07a Dreschwerkschaltung 07a-2
08a Dreschkorbverstellung / Dreschtrommel-Regeltrieb 08a-2
09a Rotorklappenverstellung / Rotor-Regeltrieb 09a-2
10a Geblase-Regeltrieb 10a-2
11a Siebverstellung 11a-2
12a Streublechverstellung 12a-2
13a Stroh- und Spreuverteilung — Verteilgeblase (LEXION 580) 13a-2
13b Stroh- und Spreuverteilung - Radialverteiler 13b-2
14a Korntankauslaufrohr schwenken 14a-2
15a Korntankentleerung / Korntankentleerungshilfe 15a-2
16a Trennmesserschaltung Raps 16a-2
17a Vorsatzantrieb, Reversierantrieb, Schnellstopp Vorsatz 17a-2
17b Vorsatzantrieb, Reversierantrieb, Schnellstopp Vorsatz - bei elektro-hydraulischem 17b-2
Fahrantrieb (EFA)

18a Vorsatz-Regeltrieb 18a-2
19a Strohhacksler 19a-2
19b Strohhacksler - Radialverteiler ohne Spreuwurfgeblase 19b-2
19¢ Strohhacksler - Radialverteiler mit Spreuwurfgeblase 19¢c-2
20a Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung 20a-2
20b Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 20b-2
21a Haspelverstellung Standardschneidwerk 21a-2
21b Haspelverstellung VARIO-Schneidwerk 21b-2
21c Haspelverstellung klappbares Schneidwerk 21¢c-2
21d Maispfliicker klappen, Pfliickplattenverstellung 21d-2
21e Rake up — Antrieb, Verstellung Niederhalter 21e-2
22a Haspel-Regeltrieb 22a-2
23a Schneidtischverstellung - Vario, Schneidwerk klappen 23a-2
23b Schneidtischverstellung -MaxFlex 23b-2
24a  AUTOCONTOUR (CAC) 24a-2
25a Drehzahluberwachung 25a-2




TIC LEXION 500 Elektrik
26a Maschinenuberwachung 26a-2
26b Maschinenlberwachung - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 26b-2
27a  Quantimeter 27a-2
28a  AUTOPILOT - Laser-System 28a-2
28b AUTOPILOT - Taster-System 28b-2
28¢c  AUTOPILOT — GPS-Lenkung 28c-2
29a Durchsatzkontrolle 29a-2
30a Korntank 6ffnen / schlief3en (elektrisch), Korntank Vollmelder, Rundumlicht 30a-2
30b Korntank 6ffnen / schlielen (hydraulisch), Korntank Vollmelder, Rundumlich 30b-2
31a Vorsatzdampfung 31a-2
32a Allradantrieb, Kraftstofftank 32a-2
32b Allradantrieb - Overdrive, Kraftstofftank 32b-2
32c Allradantrieb , Kraftstofftank - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 32c-2
32d Allradantrieb - Overdrive, Kraftstofftank - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 32d-2
33a Verriegelung Schneidwerkfeder 33a-2
36a Blinkanlage (Europa) 36a-2
36b Blinkanlage (USA) 36b-2
37a Scheibenwischer, Scheibenwaschanlage 37a-2
38a Kompressor Kiihlanlage 38a-2
38b Klimaautomatik 38b-2
39a Komfortausriistung Kabine - Fahrersitz 39a-2
40a Zusatzsteckdosen, Sicherungsprifer 40a-2
42a Steuerung Fahrantrieb und Bremse 42a-2
42b Steuerung Differentialsperre und Bremse - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA) 42b-2
43a Elektro-hydraulischer Fahrantrieb (EFA) 43a-2
44a Elektro-hydraulische Schaltung, 3-Gang Schaltgetriebe 44a-2
44b Elektro-hydraulische Schaltung, 2-Gang Schaltgetriebe 44b-2
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45a Hauptschaltung Licht, Rucklicht, Positionslicht 45a-2
46a Abblendlicht, Fernlicht, Fahrtlichtumschaltung 46a-2
47a Arbeitsbeleuchtung | 47a-2
48a Arbeitsbeleuchtung Il 48a-2
49a Sieb-, Korntank-, Uberkehrbeleuchtung, Signalhorn, Bremslicht 49a-2
49b Sieb-, Korntank-, Uberkehrbeleuchtung, Signalhorn, Bremslicht - bei elektro- 49b-2
hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
50a Instrumentenbeleuchtung, Radio, Spiegelverstellung 50a-2
Bauteilraster R-2

Stichwortverzeichnis index-2
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Bezeichnung:

A08
A09
A10
A12
A16
A17
A21
A25
A28
A33
A34
A37

A45

DI
DO
DS

ST1
ST2
ST3
ST4

F1
F2

F3

F4

F5

F6

F7

F8

F9

F10
F11
F12
F13
F14
F15
F16
F17
F18
F19
F20
F21
F22
F23
F24
F25
F26
F27
F28
F29
F30

10/05

Module

Modul AUTOCONTOUR (CAC)
Modul AUTOPILOT

Modul Bordinformator (BIF/CAB)
Modul Drehzahlwéachter (DZW)
Modul Haspelregelung (HAS)
Modul Motoradaption (ADM)
Modul QUANTIMETER (LEM)
Modul Siebverstellung

Modul Verteilgeblase (VGS)
Modul Sidefinder

Modul Korntank

Modul Elektro- hydraulische Schaltung

(EHS)

Modul Bremsdrossel Fahrhydro (HBM)

Diodenplatine Warneinrichtung
Diodenplatine Umlaufsperrventil
Diagnose (63pol) VIA

Verbindungskabel (Flachband
Verbindungskabel (Flachband
Verbindungskabel (Flachband
Verbindungskabel (Flachband

~— ~— ~— ~—

Sicherungen
Fahrlichtschaltung

Modul Siebverstellung 12V Strg.
CAN-AnschluR DKG
+12V Elektronik

12V Klima Geblase
Reserve (Stecker MU)
Modul CAC

Modul Haspel
Quantimeter

Quantimeter
Arbeitsscheinwerfer innen
Relais Arbeitsscheinwerfer
Zigarrenanzinder
Steckdose Sitz
Abblendlicht/Fernlicht
12V CAB/DZW

RIO Elektronik Plus
SW-Schnellstop

Schalter Motordrehzahl
Schalter Allrad 12V
Relais Dreschwerk
Dreschwerk EIN
Warnblinkschalter 30
Warnblinkschalter 15
Relais Geblasedrehzahl
Haspelsteuerung
Ober-/Untersieb

Schalter Autopilot
Endsch. Fahrhebel 12V

Bremslichtschalter 12V/Siebkastenbel.

Lex-e-ZE

ZE Position

Verbindung Basis-
Platine mit Modul-
Platine /
Verbindungsliste auf
Seite ZE-6

Z4
G2
AT7-8
A8
XY 2
K-L 2
A7
A6
F2
F2
V-W 2
C-b2
K6
G-H7
Y 4
A9
M6
L2
G6
E2
L6
-J 7
I-J 6
16
N 6
S6
A2-3
H7
H6
W-X 6

ZE-3
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Bezeichnung: ZE Position
Sicherungen

F31 Drehschalter 12V A3
F32 12V IMO A5
F33 Relais Klima W2
F34 Motor Ziindung X6
F35 Schneidwerk klappen N-O 6
F36 Korntankaufsatz |7
F37 12V KT-Antrieb Q6
F38 Arbeitslicht us
F39 Taster Hacksler 1/10 A4
F40 Schalter Fahrzeugbeleuchtung 12V Z2
F41 Rundumlicht Y 2
F42 12V Hupe/Wisch-Waschanlage V3
F43 Positionslicht L W 6
F44 Positionslicht R V6
F45 Relais Fernlicht links ueé
F46 Relais Abblendlicht links S6
F47 Relais Fernlicht rechts U-V 6
F48 Relais Abblendlicht rechts R6
F49 Tischverstellung T6
F50 KT-Aufsatz P6
F51 Zundung Diagnosestecker A6
F52 Instrumentenbeleuchtung X2
F53 Uberkehrbeleuchtung 06
F54 Modul VGS/Autopilot A9
F55 Schalter Arbeitslicht U2
F56 Modul Reserve H2
F57 Modul Reserve J2
F58 Reserve (Stecker H) 02
F59 Motor Diagnose G7
F60 12V Steckdosen ND/HD T-U 2
F61 Sidefinder T-U 3
F62 Relais AS Gelander aufden V2
F63 Stromversorgung 12V Potis A5
F64 12V Drehzahlsensoren P2
F65 Reserve-Relais 40A incl. 12V/30A F6
F66 12V RIO STB / Radialverteiler L6
F67 RIO Rotorklappen/Rotorvariator A4
F68 AS Radstellung I-J 2
F69 12V Steckdose Kihlbox G-H6
F70 Vorsicherung Ziindschloss Y3
F71 Modul Siebverstellung 12V Leistung A2
F72 MINI ECU M 2
F73 AS Stoppelbeleuchtung X9
F74 12V Dauerplus Radio/Funk Z3
F75 Zindung Getriebesteuerung D2
F76 Wartungsscheinwerfer J6
F77 Elektronik Plus Vorsatz K2
F78 Diagnose DC KL.15 P-Q6
F79 VCU KL.30 Y6

ZE-4

Lex-e-ZE

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Bezeichnung: ZE Position
Relais

K1 Haspel heben S9
K2 Haspel senken R-S 9
K3 Haspel vor Q-R9
K4 Haspel zurtick P-Q9
K5 Schneidwerk heben N 7-8
K6 Schneidwerk senken N9
K7 SW Queranpassung links E 3-4
K8 SW Queranpassung rechts F 3-4
K9 Tischverstellung vor S7-8
K10 Tischverstellung zurick T7-8
K12 Fahrhebel Nullstellung P7-8
K13 Dreschwerk O- P-Q7-8
K14 Dreschwerk 0-I L 3-4
K15 SW-Schnellstop L-M 3-4
K20 Hauptrelais Beleuchtung u-v4
K23 LiMa B-C5
K24 Relais Klima W 7-8
K25 Relais Fernlicht links u7-8
K26 Relais Fernlicht rechts V 7-8
K27 Relais Abblendlicht L R-S 7-8
K28 Relais Abblendlicht R Q-R7-8
K31 KT-Aufsatz auf 09
K32 KT-Aufsatz ab P9
K37 Geblasedrehzahl - L-M 7-8
K38 Geblasedrehzahl + L-M 8-9
K41 Obersiebverstellung - B-C 2
K42 Obersiebverstellung + B-C 3
K43 Untersiebverstellung - B-C4
K44 Untersiebverstellung + B-C5
K45 Arbeitsbeleuchtung U-V 1
K46 Wartungsscheinwerfer J-K 3-4
K47 Flashrelais USA J-K 8-9
K48 Blinkrelais Europa | 8-9
K49 Hauptrelais StralRenfahrt Q-R4
K50 Relais Arbeitsscheinwerfer S2
K51 Relais 15 X5
K52 Relais Ziindung 15a S4
K53 Startrelais V-W 5
K54 Stoppelbeleuchtung w9
K55 Relais Arbeitsscheinwerfer Q-R 2
K56 Elektronik Plus L-M 5
K57 Impulsgeber G-H 8-9
K58 Relais Lima K-L5
K59 Relais Arbeitsscheinwerfer D34
K60 AS Radstellung O-P4
K61 Rundumlicht Y-Z1
K62 Rundumlicht KT 70% Y-Z 1
K63 Relais Geblasedrehzahl J-K7-8
K66 Reserve-Relais 40A G5
K67 Reserve-Relais J5
K68 Reserve-Relais 15
K69 Reserve-Relais H5

10/05 Lex-e-ZE ZE-5
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Verbindungskabel Platinen-ZE (Belegungstabelle Modul—Stecker): 1/5

Modul-Platine Verbindungskabel |Basis-Platine
Modul / Pin... ST 1-4 Pin Stecker / Pin
A08 01 ST3 36 K8 87 SL 10 MQ 3
A08 02 ST2 6364 |Z8 Q12
A08 03 ST1 23 MW 3 MV 3 MU 3
A08 05 ST2 43 M3
A08 06 ST2 51 M5
A08 07 ST4 13 H3 DS 53 W 2
A08 08 ST1 35 E 25 DS 48
A08 12 ST2 40 V 5 K5 87 DO 8
A08 13 ST2 36 \V 6 K6 87 DS 6
A08 14 ST3 35 K7 87 MQ 4 SL 11
A08 15 st3 b [Fo7a DS 5
A08 16 ST1 21 MW 4 MV 4 MU 4
A08 18 ST2 49 M 6
A08 19 ST2 41 M1
23,24
25,26
A08 20 ST2 27,28 |[N12 F35a uv
29,30
31,32
A08 22 ST1 39 E 27
A08 25 ST3 32 DO 1
55,56
57,58
A10 01 ST3 59,60 [F16a
61,62
63,64
A10 02 ST2 50 K38 86
A10 03 ST4 13 H3 DS 53 W 2
A10 04 ST2 58 P 6 MO 1
A10 05 ST2 33 MA 8
A10 06 ST2 46 Z 3
A10 09 ST3 54 M9 DI 1
A10 10 ST2 19 P4 R1 A34 2R
A10 13 ST1 21 E 30 MO 4 MP 4
33
A10 14 ST3 34 FO4 a
A10 15 ST3 53 \V 2 DO 13
A10 16 ST3 50 K37 86
A10 17 ST4 1 P14
A10 18 ST2 57 SL7 DS 2
A10 19 ST2 52 010 DS 1 SL 8
A10 20 ST4 12 W 1 F22 a K63 86 MN 2 DS 52
ZE-6 Lex-e-ZE 10/05
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Verbindungskabel Platinen-ZE (Belegungstabelle Modul—Stecker): 2/5

Modul-Platine Verbindungskabel |Basis-Platine
Modul / Pin... ST 1-4 Pin Stecker / Pin
A10 24 ST4 10 09
A10 27 ST2 13 G 11 XM G
A10 29 ST2 34 V1
A10 32 ST1 20 Z 4
A10 33 ST4 2 P15
A10 34 ST1 32 Cc 18 G 16 K58 86 MM 8
A1040 ST1 23 E 31 MO 7 MP 3
A10 41 ST2 47 G9 XM F
A10 42 ST2 11 G 12 XM C
A12 01 ST3 49 Q1 DO 17
A12 02 ST3 38 Y 1 Y 12 MO 8 E1 E 12
A12 03 ST1 23 E 31 MO 7 MP 3
A12 04 ST1 19 W 10 MN 3 DS 17
A1212 STl 42 V8 DO 15
A12 13 ST3 4 V7 DO 16
A12 14 ST2 10 Q2
33
A12 15 ST3 34 F04 a
A12 16 ST1 21 E 30 MO 4 MP 4
55,56
57,58
A12 20 ST3 59,60 |F16a
61,62
63,64
A12 25 ST2 14 P7
A16 01 ST2 48 E6 DS 20 DO 3 K187
A16 02 stz 2 izs Q12
A16 03 ST1 23 MW 3 MV 3 MU 3
A16 04 ST1 40 P8 MQ 5 DO 2 DS 7 SL 12
A16 05 ST1 36 E 22
A16 07 ST2 37 N 11
A16 08 ST1 22 E24
A16 09 ST3 3 Z5
A16 10 ST2 54 E 28
A16 13 ST2 22 Q7 DS 24
A16 14 ST2 56 E7 K2 87 DS 21
A16 15 ST3 1,2 FO8 a
A16 16 ST1T 21 MW 4 MV 4 MU 4
A16 17 STl 34 E 29 MA 12
A16 18 ST3 20 K3 86 K3 30 K4 86 K4 30 K2 30
19,20
21,22
A16 20 ST3 2324 |Q4 F26 a K1 86 K1 30 K2 86
25,26
27,28

10/05 Lex-e-ZE ZE-7
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Verbindungskabel Platinen-ZE (Belegungstabelle Modul—Stecker): 3/5

Modul-Platine Verbindungskabel |Basis-Platine
Modul / Pin... ST 1-4 Pin Stecker / Pin
A16 21 ST1 38 E 23
A16 22 ST2 45 Q3
A16 25 ST2 44 Q8 DS 25
A25 01 ST4 4 K42 86
A25 02 ST3 39 MH 2 MH 7 MU 2 MP 2 HA1
A25 03 ST1 23 A45 3 SL4 MR 3 DS 62
A25 08 ST2 39 DS 46
A25 12 ST4 3 K41 86
A25 13 ST4 6 K44 86
A25 14 ST4 5 K43 86
A25 15 ST4 17 MV 1 FO02 a MW 1
A25 16 ST1 21 A45 9 SL5 MR 4 DS 63
61,62
A25 20 ST1 63.64 F71a
A28 02 ST3 40 R3 MV 2 K55 85 04 MW 2
A28 03 ST1 23 A45 3 SL4 MR 3 DS 62
1,234
A28 07 ST1 5,6,7,8 DS 49 MN 7
9,10
A28 11 STl 26 DS 47
11,12
A28 12 ST1 13.14 DS 26 MN 5
53,54
A28 13 ST1 55.56 DS 27 MN 6
A28 15 sT3 2 MR F54a
A28 16 ST1 21 A45 9 SL5 MR 4 DS 63
1!21314!
A28 20 ST1 5,6,7,8, DS 49 MN 7
9,10
15,16
A28 25 ST1 17.18 MN 8
53,54
A28 13 ST1 55.56 DS 27 MN 6
A28 15 ST3 5152 |MR1 F54 a
A28 16 ST1 21 A45 9 SL5 MR 4 DS 63
1!213141
A28 20 STl 5,6,7,8 |DS 49 MN 7
9,10
15,16,
A28 25 ST1 17.18 MN 8
ZE-8 Lex-e-ZE 10/05
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Verbindungskabel Platinen-ZE (Belegungstabelle Stecker—Stecker): 4/5

Modul-Platine Verbindungskabel |Basis-Platine
Modul / Pin... ST 1-4 Pin Stecker / Pin
A 01 ST4 19 u10 SL 20
A 04 ST4 15 MN 4 DS 33
A 05 ST2 28 A344R H6 DS 16 W 4
A 06 ST1 24 G 14 K24 85
A 08 sT2 61 A34 8L W3 H5 M 21 DS 15
A 09 ST1 29 MH 6
A10 ST1 33 MH 8
A11 sT2 9 T8 Y 2 SL6
A12 ST2 53 G6 DI 13
A 14 SsT1 31 MH 5 K62 85
A15 ST2 55 W9 DI 4
A16 ST2 62 W5
A17 sT2 21 K2387a |G 13
A18 ST4 16 K57 49a  |C 20
A19 ST1 23 E 31 MO 7 MP 3
A 20 ST1 21 E 30 MO 4 MP 4
43,44
45,46
A 21 ST1 4748 [F32a
49,50
51,52
A22 ST2 é’g’%" MA 10 DS 61 U4 MT 8 K46 85
5.6,7,8,
A 23 ST3 910,11, [F51a DS 58 DS 59
12,13,14
A 28 ST4 789 [F31a DS 56
63
A 34 sT2 o 78 Q12
B 01 sT1 41 76 DS 51 F64 a
B 02 ST4 18 F17 a MO 5 SL 14 K5 86 K5 30
50,51
52,53
54,55
56,57
B 03 ST4 252 [F67a
60,61
62,63
64,
B 07 ST4 5 K43 86
B 08 ST4 6 K44 86
B 09 ST4 3 K41 86
B 10 ST4 4 K42 86
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungskabel Platinen-ZE (Belegungstabelle Stecker—Stecker): 5/5

Modul-Platine Verbindungskabel |Basis-Platine
Modul / Pin... ST 1-4 Pin Stecker / Pin
61,62
B 11 ST1 63.64 F71a
B 13 ST1 23 MW 3 MV 3 MU 3
B 14 ST1 21 MW 4 MV 4 MU 4
32,33
34,35
B 15 ST4 36,37 |F39a
38,39
40,41
42,43
B 16 ST4 44.45 Q6 DS 18 DO 22
46,47
B17 ST4 4849 Q5 DS 19 DO 20
B 20 ST2 59,60 |A344R H6 DS 16 W 4
B 23 STl 34 E 29 MA 12
B 24 ST3 29 FO3 a MU 1
B 25 ST2 2 P12 MI 2 T7 T6 C16
20,21
B 26 ST4 2223 K41 30
24,25
B27 ST4 26.27 K42 30
28,29
B 28 ST4 30,31 K43 30
57,58
B 29 ST1 59.60 K44 30
B 30 ST1 27,28 |DS 57 MU 8 MR 5 F63 a
B 31 STl 35 E 25 DS 48
B33 ST2 64 CB2 Briicke a E 37
B 34 ST2 39 DS 46
BB 10 STl 35 E 25 DS 48
BB 12 ST2 64 CB2 Briicke a E37
BB 13 ST1 27,28 |DS57 MU 8 MR 5 F63 a
BB 19 ST1 26 DS 47
BB 24 ST1 41 Z6 DS 51 F64 a
BB 29 ST2 3 MQ 8 V12 V11 MT 4 MT 3
ST2 24 K6 30 K6 86 K7 86 K7 30
ST2 25 K8 86 K8 30
15,16
ST2 17,18
ST3 15,16

ZE-10

Lex-e-ZE
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LEXION 500

Elektrik
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A6 — Klimaautomatik
Schaltplan-
Pin |[Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung Nr.
1/1 |Klemme 61 G2 12V Eingang 01a
1/2 |Leistung a8/ 30A 12V Eingang 38b
1/5 |Instrumentenbeleuchtung E 35 12V Ausgang 36a
1/6 |Masse -31 ov Eingang 38b
2/ 1 |Vereisungsschutz Z74 12V Ausgang 38b
2/ 2 |[Elektromagnetspule Heizung Y109 12V (PWM) Ausgang 38b
2/3 |PWM Lifter M7 12V (PWM) Ausgang 38b
2/9 |Leistung a8/ 30A 12V Eingang 38b
3/ 1 |Innentemperatur B86 -20°-97070 Q - 38b
3/ 2 |Innentemperatur B86 -10°-55330 Q - 38b
3/ 3 |Ausblastemperatur B87 0° -32650 Q - 38b
3/ 4 |Ausblastemperatur B87 10° - 19900 Q - 38b
3/5 |AulRentemperatur B88 20° - 12490 Q - 38b
3/ 6 |AulRentemperatur B88 30°- 8057 Q - 38b
40°- 5327 Q
Modul A 7 — Kabinengeblase Drehzahlregler
Schaltplan-
Pin |Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung Nr.
1 Masse -31 oV Ausgang 38b
2 frei - - - -
3 frei - - - -
4 Leistung M7 0-12V Ausgang 38b
5 Masse M7 ov Eingang 38b
6 frei - - - -
7 PWM Lifter A6 12V (PWM) Eingang 38b
8 Leistung A7 12V Eingang 38b
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A8 — AUTOCONTOUR (CAC)

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.

1 | Querregelung rechts* Y68 12V Ausgang* 20

2 | Masse (GND) -32 Masse Eingang 6

3 |CAN high - - - 6

4 |--- — - — —

5 | Signal Vorsatz heben langsam S38a Masse Eingang 20

6 | Signal Schnitthbhenvorwahl S38d Masse Eingang 24

7 | Signal Vorsatzschaltung K16/87 12v Eingang 17

8 | Referenzspannung - 5V Ausgang 24

9 | Position Einzugskanal - Istwert B35 0,25-4,75 V Eingang 24

10 | Signal Tastblgel links - Istwert B3 0,25-4,75V Eingang 24

12 | Vorsatz heben Y85 12v Ausgang 20

13 | Vorsatz senken Y87 12V Ausgang 20

14 | Querregelung links* Y67 12v Ausgang* 20

15 | Elektronik F7 12V /1A Eingang 6

16 |CAN low - - - 6

18 | Signal Schnitth6henregelung S38c Masse Eingang 24

19 | Signal Vorsatz senken langsam S38b Masse Eingang 20

20 | Leistung F72 12V / 16A Eingang 20

22 | Signal Tastbugel rechts - Istwert B4 0,25-4,75V Eingang 24

23 | Signal Auflagedruck / B2/B68 | 0,25-4,75V Eingang 24

Schneidwerksfeder - Istwert

25 | Umlaufsperrventil Y77 12V Ausgang 20, 4
* - Pinl und Pin14 werden fir die manuelle Querregelung auch als Signaleingang genutzt (siehe Plan 20)
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A9 — Autopilot (ATP)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 | Umschaltung Laser rechts S96 12V Eingang 28
2 |Masse (GND) -31 Masse Eingang 6,28
3 | CAN high - - 6
4 |-- — — — —
5 | Signal ATP AUS B83 Masse Eingang 28
7 |Leistung S10 12V/15A Eingang 28
8 | Referenzspannung Taster R3 5V Ausgang 28
9 | Signal Radwinkel - Istwert B6 0,25-4,75V Eingang 28
10 | Signal Mittenversteller - Sollwert R3 0,25-4,75V Eingang 28
11 | Signal Drucksensor (0-250 bar, linear) B5 0,25-4,75V Eingang 28
12 |Lenken links Y9 12V Ausgang 28
13 |Lenken rechts Y10 12V Ausgang 28
14 | Kontrolle ATP H2 12V Eingang 28
15 | Elektronik F54 12V /1A Eingang 6
16 | CAN low - -—- 6
17 |- -
18 | Signal ATP EIN S9 Masse Eingang 28
19 | Signal Sitzkontakt Z5 Masse Eingang 15,16,17,28
20 |Leistung S10 12V/15A Eingang 28
21 | Signal Taster links oder Laserpilot - Istwert B7,B50 | 0,25-4,75V Eingang 28
22 | Signal Taster rechts - Istwert B8 0,25-4,75V Eingang 28
23 | Signal Laserpilot oder Taster links - Istwert B7,B50 | 0,25-4,75V Eingang 28
24 | Signal ATP AUS B83 Masse Eingang 28
25 | Umlaufsperrventil Y77 12V Ausgang 4

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Modul A10 - Bordinformator (BIF/CAB)

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 |Leistung F16 12V /7,5A Eingang 8
2 | Geblasedrehzahl + K38/86 12V Ausgang 10
3 |Vorsatz EIN Y88 12V (PWM) | Ausgang 17
4 | Signal Ruckwartsfahrt (ha-Zahler AUS) Z50 12V Eingang 49
5 | Signal Vorsatz EIN S95 12V Eingang 17
6 |- — — —
7 | Signal Kraftstoff-Tankfillung B43 0,25-4,75V Eingang 32
8 | Signal Drehzahl Hauptantrieb B18 04V-46V| Eingang 25
9 | Signal Vorsatz AUS S54 Masse Eingang 17
10 | Sitzkontakt Z5 Masse Eingang 15,17
1 |- — - ---
12 |- — - ---
13 |CAN 1 low - - - 6
14 | Elektronik F4 12V /1A Eingang 6
15 | Dreschtrommeldrehzahl + Y20 12V Ausgang 8
16 | Geblasedrehzahl - K37/86 12V Ausgang 10
17 | Rotorklappen V% offen S97 12V Eingang 9
18 | Signal Dieselmotor 3.Gang Z95 12V Eingang 44
19 | Signal Dieselmotor Vollgas S35 12V Eingang 2
20 | Signal Dreschwerkschaltung (Arbeitstunden) F22 12V Eingang 7
21 | Signal Drehzahl Geblase B15 04V-46V | Eingang 25
22 | Signal Drehzahl Radialverteiler. B89 04V-46V| Eingang 25
23 |- — - ---
24 | Signal Dieselmotor Halbgas S35 12V Eingang 2
25 |- — - ---
26 | Referenzspannung R29 5V Ausgang 12
27 | CAN 2 high (J1939) - - - -
28 | Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
29 | Dreschtrommeldrehzahl - Y19 12V Ausgang 8
30 | Zusatzkraftstofftank Y91 12V Ausgang 32
31 | Signal Streurichtung R29 1,7-6,4KQ| Eingang 13
32 | Filterwarnung Fahrantrieb Z78 Masse Eingang 26
33 | Rotorklappen zu S97 12V Eingang 9
34 | Signal Generator / Pol 61 (Motorstunden) G2 14V Eingang 1
35 | Signal Drehzahl Dreschtrommel B11 04V-46V | Eingang 25
36 | Signal Fahrgeschwindigkeit (Wegstrecke) B16 04V-46V | Eingang 25
37 |- — - ---
38 | Signal Streubreite R27 1,7-6,4KQ| Eingang 13
39 |- — - ---
40 | CAN 1 high - - 6
41 | CAN 2 low (J1939) - 2
42 | CAN 2 Abschirmung (J1939) - - 2
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A12 - Drehzahlwéachter (DZW)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 | Vorsatzdrehzahl + Y90 12V Ausgang 18
2 |Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
3 |[CAN high - - - 6
4 | Signal Hackslerschaltung (Hackslerstunden) Z58 12V Eingang 19
5 | Signal Drehzahl Einzugskanal B12 04V-46V| Eingang 25
6 | Signal Drehzahl Kornelevator B21 04V-46V| Eingang 25
7 | Signal Drehzahl Rotor / Fingerwalze B24/B74 |0,4V-4,6V | Eingang 25
8 | Signal Drehzahl Spreuverteiler B27 04V-46V| Eingang 25
10 | -- -
11 | Signal Dreschkorbposition B30 0,25-4,75V Eingang 8
12 | Dreschkorbabstand + Y18 12V Ausgang 8
13 | Dreschkorbabstand - Y17 12V Ausgang 8
14 | Vorsatzdrehzahl - Y89 12V Ausgang 18
15 | Elektronik F4 12V /1A Eingang 6
16 | CAN low - - - 6
17 |- -
18 | Signal Drehzahl Uberkehr B29 04V-46V| Eingang 25
19 | Signal Drehzahl Hacksler / Verteilgeblase B28 04V-46V| Eingang 25
20 |Leistung F16 12V / 7,5A Eingang 8,18
21 |- -
22 |- -
23 |- -
24 | -- -
25 | Vorsatz reversieren S57 12V Ausgang 17
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A13 — Durchsatzkontrolle (DKG)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 |- — — —
2 |Masse (GND) 31 Masse Eingang 6
3 |CAN high - - - 6
4 |- — — — —
5 | Elektronik F3 12V /1A Eingang 29
6 | Signal Abscheidung rechts B34 - Eingang 29
7 |- — — — —
8 |- — — —
9 [-- — — —
10 |- — - ---
1 |- — - ---
12 |- — - ---
13 |- — - ---
14 |- — - ---
15 |- — - ---
16 | CAN low - - - 6
17 | Signal Abscheidung links B33 - Eingang 29
18 |- — - ---
19 |- — - ---
20 |-- — - ---
21 |- — - ---
22 |- — - ---
23 | Signal Reinigung B31 - Eingang 29
24 |- — - ---
25 |- — - ---
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TIC LEXION 500 Elektrik

Modul A15 — elektronische Motorsteuerung CATERPILLAR (CAT C13,C12,C10, C9, 3126B)

Pin  |Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung |[Schaltplan-Nr.
3 Klhlwasserstand Signal Z33 # Eingang 2e
(nur bei ACERT / TIER Ill — Motore)
5 Kihlwasserstand Signal Z33 # Eingang 2a
(nur bei TIER Il — Motore)
8 Diagnose XM -—- 2a, 2e
9 Diagnose XM -—- 2a, 2e
28 |Fehlercode D1 Ausgang 2a, 2e
34 |CAN 2 low (J1939) --- 2a, 2e
42  |CAN 2 Abschirmung (J1939) - - - 2a, 2e
44  |Freigabe Diagnose LED u22 Masse Eingang 23, 2e
48  |Leistung +30 12V Eingang 23, 2e
49  [Kihlwasserstand Versorgung Eingang 2e
(nur bei ACERT / TIER Ill — Motore) Z33 #
50 |CAN 2 high (J1939) - - - 2a, 2e
52 |Leistung +30 12V Eingang 2a, 2e
53 |Leistung +30 12V Eingang 23, 2e
54  Kihlwasserstand Versorgung Z33 Eingang 2a, 2e
(nur bei TIER Il — Motore) #
61 Masse -31 Masse Eingang 2a, 2e
.63 |Masse -31 Masse Eingang 2a, 2e
64  |Leistung Anlasser (KI. 50) - 12V Eingang 1a, 2a, 2e
65 |Masse -31 Masse Eingang 23, 2e
70 |Leistung +15 F34 12V/20A Eingang 1a, 23, 2e

Modul A15 - elektronische Motorsteuerung CATERPILLAR (CAT C 6.6)

Pin  [Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung [Schaltplan-Nr.
1 Masse -31 Masse Eingang 2d
2 Masse -31 Masse Eingang 2d
3 Masse -31 Masse Eingang 2d
4 Leistung +15 F34 12V Eingang 2d
7 Leistung +30 12V Eingang 2d
8 Leistung +30 12V Eingang 2d
9 Masse -31 Masse Eingang 2d
10 |Masse -31 Masse Eingang 2d
15  |Leistung +30 12V Eingang 2d
16 |Leistung +30 12V Eingang 2d

20 |CAN 2 high (J1939) -—- 2d

21 |CAN 2 low (J1939) 2d

22 |CAN 2 Abschirmung (J1939) - - - 2d
57 |Vorgluhen K77 Masse Ausgang 2d
59  |Fehlercode (Vorgliihkontrolle) D1 - Eingang 2d
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Modul A15 — elektronische Motorsteuerung DAIMLER-CHRYSLER (DC)

Pin  |Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung |Schaltplan-Nr.
X1/1 |CAN-H - - 2b,2c
X1/ 2 |CAN-L - 2b,2c

X1/ 3 HF-GND - - 2b,2c
X1/ 4 HF-GND - - 2b,2c

X1/ 5 |Leistung 12V -—- 12V Eingang 2b,2c

X1/ 6 |Leistung 12 V -—- 12V Eingang 2b,2c

X1/ 8 |Leistung Anlasser (KI. 50) - 12V Eingang 1a, 2b,2c
X1/ 9 Masse -—- ov Eingang 2b,2c
X1/11 Masse -—- ov Eingang 2b,2c
X1/13 |Diagnose DM -—- - 2b,2c
X1/15 |Leistung 12 V (KI. 15) -—- 12V Eingang 2b,2c
Modul A17 — Motoradaption ADM DAIMLER-CHRYSLER (DC)

Pin  [Funktion Bauteil MeRgroéRe Richtung |Schaltplan-Nr.
1/01 [Eingang Leistung 12 V (KI. 30) - 12V Eingang 2b,2c
1/02 [Eingang Leistung 12 V (KI. 15) - 12V Eingang 2b,2c
1/03 |Masse - oV Eingang 2b,2c
1/19 |CAN 2 high (J1939) - - - 2b,2c
1/20 |CAN 2 Abschirmung (J1939) - - - 2b,2c

1/21 |CAN 2 low (J1939) — - - 2b,2c
3/13 |CAN-LH (J 1939) - - - 2b,2c
3/14 |CAN-HF-GND (J 1939) --- - - 2b,2c
3/15 |CAN-LL (J 1939) - - -—- 2b,2c
4/02 |Diagnose -—- - - 2b,2c
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A16 — Haspelregelung
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 | Haspel heben Y22 12V Ausgang 21
2 |Masse (GND) 32 Masse Eingang 6
3 |[CAN high - - - 6
4 | Signal Vorsatz reversieren S57 12V Eingang 17
5 | Signal Haspeldrehzahl B17 04V-46V| Eingang 22
7 — — — — —
8 | Referenzspannung 5V Ausgang
10 | Signal Pfllickplatten - Istwert B55 0,25-4,75V Eingang 21
11 |- -
12 | Vorsatzdampfung Y97 12V Ausgang 31
13 | Haspeldrehzahl - Y96 12V Ausgang 22
14 | Haspel senken Y23 12V Ausgang 21
15 | Elektronik F8 12V /1A Eingang 6
16 | CAN low - - - 6
17 | Signal Schneidwerkserkennung F49 12V Eingang 22
18 |Leistung F26 12V / 15A Eingang 21,22,31
19 |- -
20 |Leistung F26 12V / 15A Eingang 21,22,31
21 | Signal Haspelhohe - Istwert B39 0,25-4,75V Eingang 24
22 | Signal Verstellpumpe - Istwert B73 0,25-4,75V Eingang 22
23 |- -
24 | -- -
25 | Haspeldrehzahl + Y95 12V Ausgang 22
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A21 — Quantimeter

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.

1 | Probenschieber Y52 12V Ausgang 27

2 |Masse (GND) 31 Masse Eingang 6

3 |CAN high - - - 6

4 |- — — — —

5 | Signal Ertrag B59 1,2V />2,5V | Eingang 27

6 |- — — —

7 — — — — —

8 |- — — —

9 [-- — — —

10 | Signal Langsneigung - Istwert B62 1,2-4,8V Eingang 27

11 | Signal Feuchte + B61 - Eingang 27

12 |- — - ---

13 |- — - ---

14 |- — - ---

15 | Elektronik F9 12V /1A Eingang 6

16 | CAN low - - - 6

17 |- — - ---

18 | Signal Uberkehr B75 1,2V />2,5V | Eingang 27

19 |- — - ---

20 |Leistung F10 12V / 10A Eingang 27

21 | Signal Feuchte - B61 - Eingang 27

22 | Signal Feuchtetemperatur B61 - Eingang 27

23 | Signal Querneigung - Istwert B62 1,248V Eingang 27

24 |- — - ---

25 |- — - ---
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A25 — Siebverstellung
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 | Obersieb 6ffnen K42/86 12V Ausgang 11
2 |Masse (GND) 31 Masse Eingang 6, 11
3 |[CAN high - - - 6
4 |-- — — — —
5 — — — — —
7 — — — — —
8 | Referenzspannung Siebverstellung R37,R38 5V Ausgang 11
10 | -- -
11 |- -
12 | Obersieb schliel3en K41/86 12V Ausgang 11
13 | Untersieb 6ffnen K44/86 12V Ausgang 11
14 | Untersieb schlielRen K43/86 12V Ausgang 11
15 | Elektronik F2 12V / 3A Eingang 6, 11
16 | CAN low - - - 6
17 |- -
18 |- -
19 |- -
20 |Leistung F2 12V / 3A Eingang 11
21 |- -
22 | Signal Obersieb - Istwert R37 0,25-4,75V Eingang 11
23 | Signal Untersieb - Istwert R38 0,25-4,75V Eingang 11
24 | -- -
25 |- -
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A27 — VARIO

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.

1 | Haspel vor Y24 12V Ausgang 21

2 |Masse (GND) -31 Masse Eingang 6

3 |CAN high - - - 6

4 | Signal Endschalter Haspel 764 12V Eingang 21

5 — — — — —

6 |- — — —

7 — — — — —

8 | Referenzspannung 5V Ausgang -—-

9 [-- — — —

10 |- — - ---

1 |- — - ---

12 | Haspel zuriick Y25 12V Ausgang 21

13 | Tischverstellung vor K9 12V Ausgang 23

14 | Tischverstellung zuriick K10 12V Ausgang 23

15 | Elektronik F49 12V /1A Eingang 6

16 | CAN low - - - 6

17 | Signal Schneidtisch Ende Z65 12V Eingang 23

18 |- — - ---

19 |- — - ---

20 |Leistung F49 12V / 15A Eingang 23

21 |- — - ---

22 | Signal Haspel horizontal - Istwert B40 0,25-4,75V Eingang 24

23 | Signal Schneidtisch - Istwert B70 0,25-4,75V Eingang 24

24 |- — - ---

25 |- — - ---
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TIC LEXION 500 Elektrik
Modul A28 — Verteilgeblase (VGS)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
2 |Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
3 |[CAN high - - - 6
4 |-- — — — —
5 |-- — — — —
7 | Signal Hackslerschaltung Z59 12V 13,19
8 | Referenzspannung --- 5V Ausgang 13
10 | -- -
11 | Signal Schwenkposition - Istwert B71 0,25-4,75V Eingang 13
12 | Schwenken links Y83 12V Ausgang 13
13 | Umlaufsperrventil Y78 12V Ausgang 13
14 |- -
15 | Elektronik F54 12V /1A Eingang 6
16 | CAN low - - - 6
17 |- -
18 |- -
19 |- -
20 |Leistung Z59 12V / 15A Eingang 13,19,20
21 |- -
22 |- -
23 |- -
24 | -- -
25 | Schwenken rechts Y84 12V Ausgang 13
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A30 — Terminal

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRBe |Richtung Schaltplan-Nr.

1 | Schwimmschalter Kihimittelstand Z33 Masse Eingang 2,5

2 | Wartungsschalter Luftfilter Z69 Masse Eingang 3,5

3 | Hydraulikéldruck, -stand 219,746 Masse Eingang 5,26

4 | Stérung Kompressor-Kiihlanlage 222,723 Masse Eingang 5,38

5 | Grenztaster Lenkachse links Z38 Masse Eingang 5,26

6 | Taster Strohstau Schiittler 761 Masse Eingang 5,26

7 | Mikroschalter Korntankfillung 70% 728 Masse Eingang 5,30

8 | Korntank-Entleerung Y35 Masse Eingang 5,15

9 | Grenztaster Position Korntank-Auslaufrohr Z30 Masse Eingang 5,15

10 | CAN low - - 5,6

11 | Spannungsversorgung 12V (+30, K56/87a) 12V Eingang 6

12 | Spannungsversorgung 12V (+30, K56/87a - 12V Eingang 6

13 | Spannungsversorgung 12V (+30, K56/87a - 12V Eingang 6

14 |- - ---

15 | Temperaturschalter Hydraulikol Z20,B123 Masse Eingang 5,26

16 | Schalter Feststellbremse 212 Masse Eingang 5,26

17 | Druck Bremskreis 279,780 12V Eingang 5,44

18 | Grenztaster Lenkachse rechts Z39 Masse Eingang 5,26

19 | Grenztaster Position Strohhacksler Z58 12V Eingang 5,19

20 | Mikroschalter Korntankfiillung 100% 227 Masse Eingang 5,30

21 | Grenztaster Position Korntank-Aufsatz Z29 Masse Eingang 5,30

22 | CAN high - - - 5

23 | Masse Masse Eingang 5

24 | Masse Masse Eingang 5

25 | Masse Masse Eingang 5
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Modul A33 — Sidefinder

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
2 L | Sidefinder links E71 12V Ausgang 48
4 L | Versorgung F61 12V Eingang 36
5L | Fahrlicht K55 12V Ausgang 48
6 L | Masse -31 Masse Eingang 36
8 L | Sidefinder rechts E72 12V Ausgang 48
2 R | Blinker links S16 12V Eingang 36
4 R | Blinker rechts S16 12V Eingang 36
5 R | Zindung +15 12V Eingang 48
6 R | Hauptschalter - Licht S17 12V Eingang 48
8 R | Ziindung / StralRenfahrt F15 12V Eingang 48
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A34 — Korntank
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
2| | KT-Auslaufrohr einschwenken Y34 12V Ausgang 14
41 | +12V F37 12V Eingang 14
51 | KT-Auslaufrohr ausschwenken Y33 12V Ausgang 14
61 | Masse -31 Masse Eingang 14
8| | KT-Entleerung EIN Y35 12V Ausgang 15
2 r | Sitzkontakt Z5 12V Eingang 15,17
4 r | KT-Auslaufrohr ausgeschwenkt Z30 Masse Eingang 15
5 r | KT-Auslaufrohr einschwenken S88 Masse Eingang 14
6 r | KT-Auslaufrohr ausschwenken S87 Masse Eingang 14
8 r | KT-Entleerung EIN S31 Masse Eingang 48
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Modul A35 — Steuergerat Montana 570-520 - bei externer Montanasteuerung
(bis Masch.-Nr. 582 00051, 581 00026; 580 00028)

Pin | Funktion Bauteil MeRgroRe | Richtung Schaltplan-Nr.

1 Spannungsversorgung (K66) -—- 12V Eingang 41s, 4s

2 Achse senken links Y114 12V Ausgang 41s

3 Achse heben links Y115 12V Ausgang 41s

4 Achse heben rechts Y117 12V Ausgang 41s

5 Achse senken rechts Y116 12V Ausgang 41s

6 Vorsatz drehen links Y113 12V Ausgang 41s

7 Vorsatz drehen rechts Y112 12V Ausgang 41s

8 Schnittwinkel heben Y110 12V Ausgang 41s

9 Schnittwinkel senken Y111 12V Ausgang 41s

10 | Umlaufsperrventil (Montana) Y128 12V Ausgang 4s

11 | Umlaufsperrventil (Arbeitshydraulik) Y77,Y128 |12V Ausgang 4s

12 | OlmengenvergrofRerung Y118 12V Ausgang 41s

13 [frei -

14 | Masse Masse Eingang 41s

15 | Spannungsversorgung (K66) -—- 12V Eingang 41s, 4s

16 | Signal Sensor Achswinkel links B91 0,25-4,75V |Eingang 41s

17 | Signal Sensor Querausgleich Montana B94 0,25-4,75V |Eingang 41s

18 |[frei -

19 [frei -

20 |[frei -

21 | CAN Low (Inclinometer) B126-1 - Ausgang 41s

22 |frei -

23 | CAN Low (Montana) A41 - Ausgang 06s

24 | Masse A41 Masse Ausgang 06s

25 |RS 232 06s

26 |RS 232 06s

27 |frei -

28 |Masse Masse Eingang 41s

29 | Spannungsversorgung (K66) -—- 12V Eingang 41s, 4s

30 | Signal Sensor Achswinkel rechts B92 0,25-4,75V |Eingang 41s

31 | Signal Sensor Schnittwinkel B93 0,25-4,75V |Eingang 41s

32 | Signal Handbremse S93 12V Eingang 41s

33 | Masse Sensoren B91,B92, |Masse Ausgang 41s
B93,B94,
B95, B126

34 |frei ---

35 |frei ---

36 | CAN High (Inclinometer) B126 - Ausgang 41s

37 | Spannungsversorgung (CAN) A41 12V Ausgang 06s

38 | CAN High (Montana) A41 - Ausgang 06s

39 |RS 232 (Boot) 06s

40 |RS 232 06s

41 |frei ---

42 |frei ---
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Modul A36 — Gangvorwahl Montana 570-520 - bei externer Montanasteuerung
(bis Masch.-Nr. 582 00051, 581 00026; 580 00028)

Pin | Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung | Schaltplan-Nr.

1 Masse Masse Eingang 42s,

2 Spannungsversorgung (+15) K56 12V Eingang 42s,

3 Freigabe Getriebeschaltung S90 12V Ausgang 42s,

4 Signal 2.Gang Z83 12V Eingang 42s,

5 Signal 1.Gang 782 12V Eingang 42s,

6 Schaltung 1.Gang Y107 12V Ausgang 42s,

7 Schaltung 2.Gang Y108 12V Ausgang 42s,

8 frei - - -

9 Schaltung Steuerdruck Fahrantrieb Y125 12V Ausgang 42s,

10 | Motordrehzahl maximal - 12V -1.Gang | Ausgang 42s, 2s
abgesenkt 0V -2.Gang

11 | Motordrehzahl (Gangwahl) - 12V Eingang 42s, 2s

12 | Schaltung Feststellbremse Y106 12V Eingang 42s,

13 | Signal Schaltassistent bergauf Y121 12V Eingang 42s,

14 | Signal Schaltassistent bergab Y122 12V Eingang 42s,

15 | Schaltung USV Montana Y128 12V Ausgang 4s,

16 | Schaltung USV Arbeitshydraulik Y77 12V Ausgang 4s,

17 | Schaltung USV Montana Y128 12V Ausgang 4s,

18 | Schaltung USV Montana Y128 12V Eingang 4s,

19 |[frei - - - -

20 | Schaltung USV Arbeitshydraulik B90-Y77 12V Eingang 4s,

21 |[frei - - - -

22 |frei - - - -

23 | Schaltung USV Arbeitshydraulik Y77,Y128 |12V Eingang 4s,

24 | Schaltung Schaltassistent Y121;Y122 | 12V Ausgang 42s,

25 | Signal Fahrhebel neutral Z57 Masse Eingang 1s;42s,
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Elektrik

Modul A37 — Elektro- hydraulische Schaltung (EHS) - 3-Gang Schaltgetriebe

Pin | Funktion Bauteil |MeRgroRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 |1.Gang Y107 12V Ausgang 44
2 |GND -31 Masse Eingang 44
3 | CAN high - - - 6
4 |2.Gang Y108 12V Ausgang 44
5 [3.Gang Y123 12V Ausgang 44
6 | Umlaufsperrventil Y77 12V Ausgang 4,44
7 | Fahrhebel neutral Z57 12V Eingang 1,44
8 | Versorgung Getriebe Istwert-Schalter 782,783, |12V, Ausgang 44

795,796, |auf200mA
297 begrenzt
9 | Druck Bremskreis 279,780 12V Eingang 44

10 | Getriebeschalter 2./3./Neutral 297 12V Eingang 44
11 | Getriebeschalter 1.Gang eingelegt Z82 12V Eingang 44
12 | Getriebeschalter 2.Gang eingelegt Z83 12V Eingang 44
13 | Getriebeschalter 3.Gang eingelegt 795 12V Eingang 44
14 | Signal Getriebe neutral H63 12V Ausgang 44
15 | Elektronik + F17 12V Eingang 6
16 | CAN low - - - 6
17 | Getriebeschalter 1.Gang / neutral Z96 12V Eingang 44
18 | Signal 1. Gang eingelegt H60 12V Ausgang 44
19 | Signal 2. Gang eingelegt H61 12V Ausgang 44
20 |Leistung F75 12V / 15A Eingang 44
21 | Gangwahl 1./2. Gang S70 12V Eingang 44
22 | Gangwahl 1./2. Gang S70 12V Eingang 44
23 | Gangwahl 3. Gang / Neutral S71 12V Eingang 44
24 | Gangwahl 3. Gang / Neutral S71 12V Eingang 44
25 | Signal 3. Gang eingelegt H62 12V Ausgang 44

Modul A37 — Elektro- hydraulische Schaltung (EHS) - 2-Gang Schaltgetriebe

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 |1.Gang Y107 12V Ausgang 44
2 |GND -31 Masse Eingang 44
3 |[CAN high - - - 6
4 |2.Gang Y108 12V Ausgang 44
5 |-- — — —

6 | Umlaufsperrventil Y77 12V Ausgang 4,44
7 | Freigabesignal EHS (Schaltfreigabe) A49 12V Eingang 1,44
8 | Versorgung Getriebe Istwert-Schalter 782,783, |12V, Ausgang 44
296, auf 200mA
begrenzt
9 | Freigabesignal EHS (Schaltfreigabe) A49 12V Eingang 1,44

10 |- --- -—-

11 | Getriebeschalter 1.Gang eingelegt 782 12V Eingang 44
12 | Getriebeschalter 2.Gang eingelegt Z83 12V Eingang 44
13 |- --- -—-

14 | Signal Getriebe neutral H63 12V Ausgang 44
15 | Elektronik + F17 12V Eingang 6
16 | CAN low - - - 6
17 | Getriebeschalter neutral Z96 12V Eingang 44
18 | Signal 1. Gang eingelegt H60 12V Ausgang 44
19 | Signal 2. Gang eingelegt H61 12V Ausgang 44
20 |Leistung F75 12V / 15A Eingang 44
21 | Gangwahl 1./2. Gang S70 12V Eingang 44
22 | Gangwahl 1./2. Gang S70 12V Eingang 44
23 |- --- -—-

24 | Gangwahl Neutral S71 12V Eingang 44
25 |- --- -—-
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Elektrik LEXION 500 TIC
Modul A38 — Rotor (RIO)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.

RO/1 | Elektronik 5V B120 5V Ausgang 9

RO/2 | Elektronik 12V 12V Ausgang 9

RO/3 | Ausgang 1 M28 12V Ausgang 9

RO/4 | Ausgang 3 Y99 12V Ausgang 9

RO/5 | Ausgang 2 M22 12V Ausgang 9

RO/6 | Ausgang 4 Y98 12V Ausgang 9

RO/7 | Sensor 1 B120 0,25-4,75V Eingang 9

R0O/8 | Sensor 2 - -

RO/9 | Masse Y98/Y99 Masse Ausgang 9

R0/10 | Masse B120 Masse Ausgang 9

R0/11 | Modulcode 1 12V Eingang 9

R0/12 | Modulcode 2 -
R0/13 | Modulcode 3 -
R0/14 | Modulcode 4 -
R0/15 | Sensor 3 - -
R0/16 | Sensor 4 - -

R1/1 | Can low - - - 6

R1/2 | Elektronik F17 12V Eingang 6

R1/3 | Leistung F67 12V Eingang 9

R1/4 | Can high - - - 6

R1/5 | Masse - Masse Eingang 6

R1/6 | Masse - Masse Eingang 6

M-22 Lex-e-M 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Modul A42 — Modul MONTANA GEN II- bei integrierter Montanasteuerung

(ab Masch.-Nr. 582 00052, 581 00027 und 580 00029)

Pin Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung | Schaltplan-Nr.

X1/01 | Masse Masse Eingang 06t,41t

X1/02 | Versorgung Elektronik F17 12V Eingang 06t,41t

X1/03 | frei - -

X1/04 | CAN-Anschlul® CLAAS - - 06t

X1/05 | CAN-Anschlul® CLAAS - - 06t

X1/06 | Signal Inklinometer (CAN) B126 Eingang 06t,41t

X1/07 | Signal Inklinometer (CAN) B126 Eingang 06t,41t

X1/08 | CAN-Anschlufd Diagnose XD2 - -—- 06t

X1/09 | CAN-Anschlufd Diagnose XD2 - -—- 06t

X1/10 | frei - -

X1/11 | Masse Sensoren Masse Eingang 41t

X1/12 | frei - -

X1/13 | Masse Sensoren Masse Eingang 41t

X1/14 | Masse Masse Eingang 041,06t,41t

X1/15 | Masse Masse Eingang 041,06t,41t

X1/16 | frei - -

X1/17 | Signal Sensor Achswinkel rechts B92 0,25-4,75V Eingang 41t

X1/18 | Signal Sensor Schnittwinkel B93 0,25-4,75V Eingang 41t

X1/19 | Signal Sensor Querausgleich Montana | B94 0,25-4,75V Eingang 41t

X1/20 | Automatik Montana S85 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/21 | Neutralposition Achsstellung S86 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/22 | frei -—- -—-

X1/23 | frei -—- -—-

X1/24 | frei -—- -—-

X1/25 | frei -—- -—-

X1/26 | frei -—- -—-

X1/27 | frei -—- -—-

X1/28 | Masse Masse Eingang 041,06t,41t

X1/29 | Masse Masse Eingang 041,06t,41t

X1/30 | frei -—- -—-

X1/31 | frei -—- -—-

X1/32 | Signal Druck Bremskreis links Z79 12V PWM, Eingang 26t
T-Signal (Upa/2)

X1/33 | Signal Druck Bremskreis rechts Z80 12V PWM, Eingang 26t
T-Signal (Upat/2)

X1/34 | Signal Handbremse S93 (Z12) |12V Eingang 41t

X1/35 | Manuelle Achssteuerung Montana S79 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upat/2)

X1/36 | manuelle Vorsatzsteuerung Montana S80 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upat/2)

X1/37 | Maschine/Schnittwinkel senken S84 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/38 | Maschine/Schnittwinkel heben S83 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/39 | Maschine/Vorsatz drehen links S81 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/40 | Maschine/Vorsatz drehen rechts S82 12V PWM, Eingang 41t
T-Signal (Upa/2)

X1/41 | Signal Sensor Achswinkel links B91 0,25-4,75V Eingang 41t

X1/42 | Masse Masse Eingang 041,06t,41t
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Modul A45 — Bremsdrossel Fahrhydro (HBM)

Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 |- — — —
2 | Umlaufsperrventil Y77 12V Ausgang 4
3 |CAN high - - - 6
4 |Leistung +15 K51/87 12V Eingang 6
5 | Schaltung Umlaufsperrventil Y77 12V Eingang 4
6 |Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
7 — — — — —
8 |Bremsdrossel Y124 12V Ausgang 6
9 |CAN low - - - 6
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Modul A46 — Streublechverstellung (RIO)
Pin | Funktion Bauteil |MeRgréRe |Richtung Schaltplan-Nr.

R0O/1 | Elektronik 5V R28 5V Ausgang 12

R0O/2 | Elektronik 12V - 12V Ausgang 12

R0O/3 | Ausgang 1 M22 12V Ausgang 12

R0O/4 | Ausgang 3 - - -

R0O/5 | Ausgang 2 M22 12V Ausgang 12

R0O/6 | Ausgang 4 - - -

RO/7 | Sensor 1 R28 0,25-4,75V Eingang 12

R0O/8 | Sensor 2 - - - -

R0O/9 |Masse - - -
R0/10 | Masse - - -

R0/11 | Modulcode 1 12V Eingang 12
R0/12 | Modulcode 2 12V Eingang 12
R0/13 | Modulcode 3 - ---
R0/14 | Modulcode 4 - ---
R0/15 | Sensor 3 - - - -
R0/16 | Sensor 4 - - - -

R1/1 | Can low - - - 6

R1/2 | Elektronik F17 12V Eingang 6

R1/3 |Leistung F66 12V Eingang 12

R1/4 | Can high - - - 6

R1/5 |Masse - Masse Eingang 6

R1/6 | Masse - Masse Eingang 6

10/05 Lex-e-M M-25



Elektrik LEXION 500 TIC

Modul A49 —Modul Fahrantrieb (EFA)

Pin | Funktion Bauteil MeRgroRe Richtung | Schaltplan-

Nr.
1 Sensormasse B97, B98, B99, 0V (200mA) Ausgang 43
R39

2 Stral3enfahrt (rot) S52 12V Eingang 4,43

3 4 Trak (Allrad) ein S1 12V Eingang 32

4 Vorfahrtregelung EIN / AUS S123 12V Eingang 43

5 Bremslicht, und 784, 285 12v Eingang 43
Dieselmotorregelung

6 Fahrantrieb vorwarts Y141 12V (PWM) Ausgang 43

7 _— _— _— — —

8 Referenz - PWM Y141 ~ oV Eingang 43

9 Referenz - PWM Y144 ~ oV Eingang 43

12 | Drehzahl 1 Hydromotor B99 High-Low (+) Eingang 43

13 |RS232 GND (Diagnose EFA) X97 43

14 | Referenzspannung Sensoren R39, B99 5V Ausgang 43

15 | Masseversorgung -31 Masse Eingang 6

16 | Signal Betriebsbremse links Z79-2 12v Eingang 43
25 bar

17 | Drehzahl 2 Hydromotor B99 High-Low (+) Eingang 43

18 | Signal Betriebsbremse rechts Z80-2 12v Eingang 43
25 bar

19 | Signal Fahrhebel neutral Z57-1 12v Eingang 43

20 |RS232 TxD (Diagnose EFA) X97 43

21 |RS232 RxD (Diagnose EFA) X97 43

22 | Fahrantrieb/Abschaltventil Y143, 12v Ausgang 43
(Notbremse) 55bar / 80bar bei MTS Z79-1, 780-1

23 | Referenz - PWM Y142 ~ oV Eingang 43

25 | Referenz - PWM Y143 ~ oV Eingang 43

26 | Fahrantrieb rickwarts Y142 12V (PWM) Ausgang 43

27 | Fahrantrieb-Verstellmotor Y144 12V (PWM) Ausgang 43

28 | Versorgungsspannung F75 12V/15A Eingang 4,6,43

29 | Masseversorgung -31 Masse Eingang 6

31 | Fahrhebel Position | R39 0,7V - 4,8V Eingang 43

32 | Fahrhebel Position Il R39 4,8V -0,7V Eingang 43
(invers redundant)

35 | Hochdrucksensor Fahrhydraulik B97 0,25-4,75V Eingang 43
vorwarts

36 | Hochdrucksensor Fahrhydraulik B98 0,25-4,75V Eingang 43
rickwarts

37 | CAN high (J1939) 6

38 | CAN low (J1939) 6

39 | CAN GND (J1939) 6

40 | Bremslicht (Fahrhebel) K11 12v Ausgang 49

41 | Freigabe EHS A37 12v Ausgang 44

42 | Versorgungsspannung F75 12V/15A Eingang 4,6,43
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Modul A51 — Radialverteiler
Pin | Funktion Bauteil |MeRgroRe |Richtung Schaltplan-Nr.
1 Leistung F66 12V Eingang 13/19
2 Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
3 — —
4 Radialverteiler Streublech rechts Y177 12V(PWM) Ausgang 13
einschwenken
5 Transportstellung Y174 12V Ausgang 19
6 Radialverteiler Streublechantrieb ein / aus Y179 12V Ausgang 13
7 — —
8 — —
9 — —
10 Arbeitsstellung / Schwadposition u13 12V Eingang 19
11 Strohhacksler Leitblechposition Z59 12V Eingang 19
(Schwadablage)
12
13 Elektronik + F17 12V Eingang 6
14
15 Radialverteiler Arbeits / Transportposition Y185 12V Ausgang 19
16 Radialverteiler Streublech rechts Y178 12V(PWM) Ausgang 13
ausschwenken
17 --- --- -—-
18 --- --- -—-
19 --- --- -—-
20 --- --- -—-
21 --- --- -—-
22 --- --- -—-
23 Strohhacksler (Radialverteiler) Z60 12V Eingang 19
in Transportstellung
24 frei -—- -—- -
25 frei -—- --—- --—-
26 frei -—- --—- --—-
27 Leistung F66 12V Eingang 13/19
28 Masse (GND) -31 Masse Eingang 6
29 Radialverteiler Schwadposition Y184 12V Ausgang 19
30 Radialverteiler Streublech links Y176 12V(PWM) Ausgang 13
ausschwenken
31 Radialverteiler Streublech links Y175 12V(PWM) Ausgang 13
einschwenken
32 --- --—- -—-
33 - — -
34 --- --—- -—-
35 Signal Sensor Streublechposition B129.1 | 0,254,75V Eingang 13
36 - — -
37 Streublechantrieb ein / Arbeitsposition Z58 12V Eingang 19
38 Elektronikmasse B129.1 ov Ausgang 13
39 Can low - - - 6
40 Can high - - - 6
41 Elektronik + F17 12V Eingang 6
42 Elektronik + F17 12V Eingang 6
43 --- --- -—-
45 --- - -
46 Signal Sensor Streublechposition B129 0,25-4,75V Eingang 13
47 --- - -
48 Transportposition ui4 12V Eingang 19
49 Elektronikmasse B129 ov Ausgang 13
50 --- - -
51 --- - -
52 --—- - -
10/05 Lex-e-M M-27




Elektrik

LEXION 500

TIC

Modul A65 - Terminal GPS Pilot

Pin

Funktion

Bauteil

MeRgroRe

Richtung

Schaltplan-Nr.

X1 - COM

X1-1

NC

X1-2

RS232B_RX

X1-3

RS232B_TX

X1-4

NC

X1-5

COM_GND

X1-6

NC

X1-7

NC

X1-8

NC

X1-9

PROGRAM ENABLE

X2 - PWR/CAN

X2-1

Masse (GND)

X2-2

CAN 2 high (J1939)

Eingang

X2-3

CAN 2 low (J1939)

X2-4

Elektronik

12V /7,5A

Eingang
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Elektrik

Modul A66 - Modul GPS Pilot (GPB)

Pin | Funktion Bauteil | MeRgroRRe

Richtung

Schaltplan-Nr.

13 |CAN 1 low -

6

14 | Elektronik F32 12v /7,5A

Eingang

27 | CAN 2 high (J1939) - -

28 | Masse (GND) -31 Masse

Eingang

40 | CAN 1 high

41 [CAN 2 low (J1939)

DO [O
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Elektrik LEXION 500

01a Hauptspannungsversorgung, Anlasser Dieselmotor

30

©@—+30 —@
— +15
K53
3 @ 3
E p—
: o
I 4
@&
2
Q| Q||| m Q|00 | )| w
8%
¢
u21 A\
[+ ] [«
G1
Og|- O{|» 2] ol
3
(—1
B
lm
3 80 61 ’E
6 b 4
] [T '~ xas ¢
3 3(8|=|2|e|e
b 7113|865
VIV ]
A10 /—w—f
S64
©—-31
lex04-e-01a

1a-2 Lex-e-01a

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
G1 Batterie ... 7-0-20
G2 7= =T =1 (o] U 3-9-18
K12 Relais Fahrhebel Neutralstellung ...........cccccoeeiiiii. 4-i-20
K13 Relais DreSChWErK.........cooiiiiiiiiieiae e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung ..........ccccccvveeeeeeeeeeecvveeneeenn. 4-i-20
K53 Start-RelaiS .........oeeiiiiie e 4-i-20
M21 StAMEr oo 3-0-17
S25 Schalter Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung).................... 3-h-17
S64 Schalter ZUndstartschloss ..., 3-g-18
u21 Batterietrennschalter ... 7-0-20
Z57 Schalter-Istwert Fahrhebel neutral - Startsperre ................ 3-h-17
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K12 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K13 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30A (Pin 87/5 — 30/3)
K53 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

50 A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Anlasser Dieselmotor

Steckerbelegung:

Steckdose C

est 0005 —<C

Als Startsperre wird das Relais K53 nur mit Masse versorgt, wenn sich
der Schalter (Z57) am Fahrhebel in der Neutralstellung befindet, K12
schaltet und das Relais Dreschwerk K13 ausgeschaltet ist.

Das Zindstartschloss (S64) schaltet dann den Anlasser Dieselmotor
(M21) Uber das Relais K53 mit +50a.

Steckdose G Steckdose SL, P

est 0003 —< est 0090 —C

03/005

Lex-e-01a 1a-3



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

C3 K53 86 K56 86 0,75 sw-ge

C 15 FO1e F15e 1,5 sw

C22 F70 a 6,0 rt

G1 K53 87 DS 43 4.0 sw-ge

G 16 C 18 A10 34 K58 86 MM 8 1,0 bl

P5 K12 86 SL 1 0,75 bl-gr

P13 F29 a 1,5 SwW

1a-4 Lex-e-01a 10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

02a Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C12, C10, C9, 3126B
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung ...........cccccceevviiieeenes 3-p-18
D1 LED Dieselmotor Fehlercode ...........ccccooieiiiniieieinieeeeee 3-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS .......c.ooviiiiiiiiii e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeeeciveeeeeseveeesenens 4-i-20
R1 Widerstand ... 3-i-20
S35 Schalter Motordrehzahlverstellung...........cccccovviiveniine.. 3-h-17
u22 Schalter Diagnose Dieselmotor...........ccccovieiiiiieneniiinenn. 3-i-20
Z33 Schalter-Istwert KihImittelstand...............ccccccoiiiiine 2-0-17
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar............ccccceeviieee. 4-i-20
Hinweis: Der Schalter-Istwert Kiihimittelstand Z33 ist bei
korrekt aufgefiilltem Kihimittelstand geschlossen !

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

K51 | Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K52 |50A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Startvorgang Die Schaltung der Startsperre dieses Motors ist gleich der, bei den
mechanisch geregelten Motoren.

Durch das Zindstartschloss (S64) wird Modul Motorsteuerung (A15) Uber
das Relais K51 aktiviert. Wahrend des Startvorganges erhalt das Modul
Motorsteuerung (A15) das Drehzahlsignal durch den Sensor an der
Nockenwelle und leitet die Einspritzung ein

Samtliche Sensoren fiir den Betrieb und die Uberwachung des Motors
befinden sich am Motorkabelsatz. Lediglich der Wasserstandsgeber ist
dem CLAAS Kabelsatz angegliedert.

Zur Anzeige von Motordrehzahl ,Kuhlmittelstand und Kuhimitteltemperatur
erhalt das Modul CAB (A10) das entsprechende Signal vom Modul
Motorsteuerung (A15) iber CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom
Modul CAB (A10) auf den CLAAS CAN-BUS konvertiert und somit im
Terminal zur Anzeige gebracht.

Motoriberwachung

Motordiagnose Die Anzahl aufgetretener Motorfehler und die entsprechenden
Fehlercodes kénnen im Terminal zur Anzeige gebracht werden. Eine
weiterfihrende Diagnose erfolgt Giber den Diagnosestecker in der
Zentralelektrik mittels Caterpillar - Diagnosewerkzeug CAT-ET. Die
Anzeige von Fehlercodes kann auch durch die Diagnose LED (D2) nach
Betatigung des Kippschalters (U22) aktiviert werden.

Drehzahlverstellung Die Dieselmotordrehzahl ist abhangig von der Stellung des Schalters S35.

Dieselmotor Es sind drei Einstellungen mdglich - Standgas, Halbgas und Vollgas.
Bei eingelegtem dritten Gang unterbricht der Getriebeschalter Z95 die
Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10), worauf die
Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - StralRenfahrt (vergleiche Plan 44).
Die dabei erreichbare Hochstgeschwindigkeit ist Ianderspezifisch und
mittels Claas-Diagnose-System CDS zu konfigurieren.
LEXION Standgas | Halbgas |Vollgas bei| 20km/h 25km/h
Typ (S35) (S35)* Leerlast (29%5) (295)
(S35)
510-530  [1200 min™ 1500 min™ 2100 min-1 [1522 min™ {1903 min"
540-570  [1200 min™ 1500 min™ 2100 min-1 {1568 min™ 1960 min"
580 1200 min™ 1500 min™ [2080 min-1 [1781 min™ (2080 min"
*- Drehzahlangabe gilt nur bei ,Vorsatz aus®.
Bei ,Vorsatz ein“ wird Standgas-Drehzahl
angefahren.
Hinweis: Die angegebenen Drehzahlen gelten fir Radmaschinen.
Far MTS- bzw. Stahlraupenmaschinen gelten gesonderte
Drehzahlen.
04/03 Lex-e-02a 2a-3
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Steckerbelegung:

Steckdose G
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Steckdose O, W

est 0001

Steckdose SL

Irul
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19
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T T T T
IRt e e g

a1 M o e B
21 3

|_est0003 —< est 0090 —C
Steckdose XM

CAB |

DEFGH

lest 0124 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G2 SW 1 XM B 1,5 br
G3 XM D 1,0 gn
G4 XM E 1.0 gn-br
G5 SH 2 1,0 ws-bl
G7 F79 a
G8 SW 2 1,0 ge-or
G10 F34 a DS 4 DS 4 1,5 SwW
09 A10 24 1,5 ws-ge
010 DS 1 A10 19 SL 8 1,5 ws-rt
012 F19 a 2,5 sw
SL8 0O 10 DS 1 A10 19
W6 F78 a
W7 F59 a XM A SH 1
XM A F59 a SH 1 W 7
XM B G2 SW 1
XM D G3
2a-4 Lex-e-02a 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

02b Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - DC 502 LA

Bezeichnungen: Koordinaten
+30 ®
57 - A10  Modul Bordinformator (BIF/CAB) ........cocoeereeeeeeererreerenes 2-i-20
Wo2(B7 A15 Modul elektronische Motorsteuerung ...........cccccceevviiieeenes 3-p-18
K51 A17 Modul Motoradaption (ADM) ........ccceeiiiiiiiieiieee e 2-i-20
4 < = < g = A10 D1 LED Dieselmotor FERIErcode ...........ov.eorreeeeereereeeeeeeee 3-i-20
I T — = ] [3E} DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
T ﬁ'} 5 W o = 3 - K51 Relais ZUNASChIOSS ......coovuiiieeieeeeeeee e 4-i-20
g . ; = = K52 Relais Spannungsversorgung ..........ccceeceeeeeecieeeeeceveeesenne 4-i-20
3 [
% EReni &C% R1 WIAETSIANG oo 3--20
© o ol
|5 8|88 & 58|88 O}g 2o | @@ S35 Schalter Motordrehzahlverstellung...............cccccceeveveennne. 3-h-17
] .
Il p 8 uz22 Schalter Diagnose Dieselmotor (nur CAT) ......cccccveveeeeiines 3-i-20
4 al 2 XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar............ccccceeviiieeene 4-i-20
Pfes 2 0 DM Steckverbindung Diagnose Daimler-Chrysler ..................... 2-i-20
3
4 S35 Z33 Schalter-Istwert KGhImittelstand...................cccccoii 2-0-17
;
38
40
! p Hinweis: Der Schalter-Istwert Kiihimittelstand Z33 ist bei korrekt
@ aufgefiilltem Kihimittelstand geoffnet !
%) 87
s N
z33 D1 R1
3
° ruzz .@l =
L1
=|~|o|o|e . . ol<lolo al laldlilall® Messwerttabelle: Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B -~ K51 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
733 ka K52 |50A (Pin 87/5 — 30/3)
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TR LEXION Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Startvorgang Die Schaltung der Startsperre dieses Motors ist gleich der, bei den
mechanisch geregelten Motoren.

Durch das Zindstartschloss (S64) wird Modul Motorsteuerung (A15) Uber
das Relais K51 aktiviert. Wahrend des Startvorganges erhalt das Modul
Motorsteuerung (A15) das Drehzahlsignal durch den Sensor an der
Nockenwelle und leitet die Einspritzung ein

Motortberwachung Samtliche Sensoren fiir den Betrieb und die Uberwachung des Motors
befinden sich am Motorkabelsatz.

Lediglich der Wasserstandsgeber ist dem CLAAS Kabelsatz angegliedert.
Die Uberwachung Kihimittelstand erfolgt rein elektrisch. Eine optische
und akustische Warnung erscheint nur bei nicht laufendem Dieselmotor
(K23 nicht geschaltet - vergleiche Plan 3a).

Fehlendes Kihimittel wahrend des Betriebes hat ein Ansteigen der
Motortemperatur zur Folge. Diese wiederum wird als
Sicherheitsparameter des Dieselmotors eingelesen und verarbeitet.

Zur Anzeige der KuhImitteltemperatur und der Motordrehzahl erhalt das
Modul CAB (A10) das entsprechende Signal vom Modul Motorsteuerung
(A15) Gber CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom Modul CAB (A10)
auf den CLAAS CAN-BUS konvertiert und somit im Terminal zur Anzeige
gebracht.

Motordiagnose Die Anzahl aufgetretener Motorfehler und die entsprechenden
Fehlercodes kénnen im Terminal zur Anzeige gebracht werden. Eine
weiterflihrende Diagnose erfolgt Uber den Diagnosestecker DM mittels
Daimler Chrysler - Diagnosewerkzeug Minidiag.

Drehzahlverstellung Die Dieselmotordrehzahl ist abhangig von der Stellung des Schalters S35.

Dieselmotor Es sind drei Einstellungen mdéglich - Standgas, Halbgas und Vollgas.
Bei eingelegtem dritten Gang unterbricht der Getriebeschalter Z95 die
Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10), worauf die
Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - Stralenfahrt (vergleiche Plan 44).
Die dabei erreichbare Hochstgeschwindigkeit ist Ianderspezifisch und
mittels Claas-Diagnose-System CDS zu konfigurieren.
LEXION Standgas | Halbgas* |Vollgas bei| 20km/h 25km/h
Typ (S35) (S35) Leerlast (295) (295)
(S35)
510-530  [1200 min" 1500 min”" [2100 min-1 [1522 min™ [1903 min”’
540-570  [1200 min" 1500 min”" [2100 min-1 [1568 min™ [1960 min”’
580 1200 min™" [1500 min™" 2080 min-1 [1781 min”" [2080 min™
*- Drehzahlangabe gilt nur bei ,Vorsatz aus*.
Bei ,Vorsatz ein“ wird Standgas-Drehzahl
angefahren.
Hinweis: Die angegebenen Drehzahlen gelten fir Radmaschinen.
Fir MTS- bzw. Stahlraupenmaschinen gelten gesonderte
Drehzahlen.
04/03 Lex-e-02b 2b-3
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Steckerbelegung:

Steckdose G

Steckdose O, W

est 0001

Steckdose SL

Irul

1

19
T T T TP

IRt e e g

a1 M o e B
21 3

|_est0003 —< est 0090 —C
Steckdose Z Steckdose DM

est 0002

asf 0104 —w-

Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G2 SW 1 XM B # #
G3 XM D # #
G4 XM E # #
G5 SH 2 # #
G7 F79 a # #
G8 SW 2 # #
G10 F34 a DS 4 DS 4 # #
09 A10 24 1,5 ws-ge
010 DS 1 A10 19 SL 8 1,5 ws-rt
012 2,5 SwW
SL8 010 DS 1 A10 19
\W6 F78 a DM 2 # #
W7 F59 a XM A SH 1 DM 3 # #
Z1 -31 # #
2b-4 Lex-e-02b 10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

02c Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - DC 502 LA , mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) ......cccccvvvveeeeeiiiviieeeeee, 2-i-20
Al5 Modul elektronische Motorsteuerung ...........cccceeeviveeeennee 3-p-18
Al7 Modul Motoradaption (ADM) ........ccceveeiriieieiniiiee e 2-i-20
D1 LED Dieselmotor Fehlercode ..........coooouiiiieeieeiiiiiiiiieeeeenn, 3-i-20
DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS .......cveviiiiiiiiiie e 4-i-20
K52 Relais SpannuNgsSVersorgung ........cccocvcvvveeeeeeeesiiinvneeneeeeens 4-i-20
R1 WIErStaNd .....oooiiiiiiiieie e 3-i-20
S35 Schalter Motordrehzahlverstellung..........cccccevviieiiiiiinnenne 3-h-17
u22 Schalter Diagnose Dieselmotor (Nnur CAT) .....oocvveeeriiiieeeenns 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar...........ccccccoeviinnneen. 4-i-20
DM Steckverbindung Diagnose Daimler-Chrysler ..................... 2-i-20
Z33 Schalter-Istwert Kithimittelstand..............cccccoevviiieeiiiiennnne 2-0-17
Hinweis: Der Schalter-Istwert Kuhimittelstand Z33 ist bei korrekt
aufgefilltem Kuhlmittelstand gedffnet !
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
K51 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K52 |50A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Startvorgang Die Schaltung der Startsperre dieses Motors ist gleich der, bei den
mechanisch geregelten Motoren.
Durch das Zindstartschloss (S64) wird Modul Motorsteuerung (A15) Uber
das Relais K51 aktiviert. Wahrend des Startvorganges erhéalt das Modul
Motorsteuerung (A15) das Drehzahlsignal durch den Sensor an der
Nockenwelle und leitet die Einspritzung ein

Motoriberwachung Samtliche Sensoren fir den Betrieb und die Uberwachung des Motors
befinden sich am Motorkabelsatz.
Lediglich der Wasserstandsgeber ist dem CLAAS Kabelsatz angegliedert.
Die Uberwachung Kiihimittelstand erfolgt rein elektrisch. Eine optische
und akustische Warnung erscheint nur bei nicht laufendem Dieselmotor
(K23 nicht geschaltet - vergleiche Plan 3a).
Fehlendes Kuhimittel wahrend des Betriebes hat ein Ansteigen der
Motortemperatur zur Folge. Diese wiederum wird als
Sicherheitsparameter des Dieselmotors eingelesen und verarbeitet.
Zur Anzeige der KihImitteltemperatur und der Motordrehzahl erhalt das
Modul CAB (A10) das entsprechende Signal vom Modul Motorsteuerung
(A15) Uber CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom Modul CAB (A10)
auf den CLAAS CAN-BUS konvertiert und somit im Terminal zur Anzeige
gebracht.

Motordiagnose Die Anzahl aufgetretener Motorfehler und die entsprechenden
Fehlercodes kénnen im Terminal zur Anzeige gebracht werden. Eine
weiterfihrende Diagnose erfolgt tiber den Diagnosestecker DM mittels
Daimler Chrysler - Diagnosewerkzeug Minidiag.

Drehzahlverstellung Die Dieselmotordrehzahl ist abhéngig von der Stellung des Schalters S35.
Dieselmotor Es sind drei Einstellungen maglich - Standgas, Halbgas und Vollgas.
Bei eingelegtem dritten Gang (LEXION 580 — 510) unterbricht der
Getriebeschalter Z95 die Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10),
worauf die Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - StraRenfahrt
Bei eingelegtem zweiten Gang (LEXION 600) unterbricht der
Getriebeschalter Z83 die Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10),
worauf die Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - StralRenfahrt
(vergleiche Plan 44).
Die dabei erreichbare Hochstgeschwindigkeit ist Ianderspezifisch und
mittels Claas-Diagnose-System CDS zu konfigurieren.

LEXION Standgas | Halbgas |Vollgas bei| 20km/h 25km/h
Typ (S35) (S35) Leerlast (295) (Z295)

(S35)
510-530 1200 min™ [1500 min™ [2100 min-1 [1522 min™" [1903 min™"
540-570  |1200 min™ [1500 min™ [2100 min-1 [1568 min™" [1960 min™"
580 1200 min™ [1500 min® [2080 min-1 [1781 min™" [2080 min™"

Hinweis: Die angegebenen Drehzahlen gelten fiir Radmaschinen.
Fur MTS- bzw. Stahlraupenmaschinen gelten gesonderte
Drehzahlen.

04/04 Lex-e-02¢ 2c-3
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Steckerbelegung:
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Stecker SL, XAA, XAB
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£st0086 —m lest 0104 —mm
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G2 SW 1 XM B # #

G3 XM D # #

G4 XM E # #

G5 SH 2 # #

G7 F79 a 1,5 rt

G8 SW 2 # #
G10 F34 a DS 4 DS 4 1,5# sw
G13 1,0 or-br
09 A10 24 1,5 ws-ge
010 DS 1 A10 19 SL 8 1,5 ws-rt
012 2,5 SW
SL8 010 DS 1 A10 19

W6 F78 a DM 2 # #

W7 F59 a XM A SH 1 DM 3 # #

Z1 -31 1,5 br
2c-4 Lex-e-02c 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

02d Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C 6.6

%0 T Bezeichnungen: Koordinaten
+
L ? T A10  Modul Bordinformator (BIF/CAB) ............ccccerrreeermerreeernnane. 2-i-20
. $ads . A15 Modul elektronische Motorsteuerung ...........cccccceevviiieeenes 3-p-18
K51 K52
— — @ D1 LED Dieselmotor Fehlercode ...........ccccooieiiiniieieinieeeeee 3-i-20
4 [« < 15/ | < 5/ | g 2 A10 DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ...........coooomvoveeroeoeereeeeseeereeen 3-i-20
I - = [ (3]
il o [ . AR K51 Relais ZUNASChIOSS .......c.ooviiiiiiiiii e 4-i-20
EoR i T rid [ e I 5 K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeeeciveeeeeseveeesenens 4-i-20
3 . 4 e = K77 Relais Vorgllhen ... 3-p-18
3 |
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© £ ] R54 GIUNKEIZE 1-6 ...t 3-p-18
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] o S35 Schalter Motordrehzahlverstellung...........ccccoooeeiiiieieeenee. 3-h-17
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)| 'e u22 Schalter Diagnose Dieselmotor...........ccccoviieiiiiieiinniieenn, 3-i-20
3l 2
Bes 20 Z33 Schalter-Istwert Kiihimittelstand..............cccocooei 2-0-17
:
4 S35 XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar............ccccccooiiinniee. 4-i-20
;
38
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: % Hinweis: Der Schalter-Istwert Kiihimittelstand Z33 ist bei
@ korrekt aufgefilltem Kihimittelstand geschlossen !
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TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Startvorgang Die Schaltung der Startsperre dieses Motors ist gleich der, bei den
mechanisch geregelten Motoren.

Durch das Zindstartschloss (S64) wird Modul Motorsteuerung (A15) Uber
das Relais K51 aktiviert. Wahrend des Startvorganges erhalt das Modul
Motorsteuerung (A15) das Drehzahlsignal durch den Sensor an der
Nockenwelle und leitet die Einspritzung ein

Vorglihen Den Parametern der Motorsteuerung entsprechend, wird zum Starten
vom Modul elektronische Motorsteuerung (A15) die Vorgliihanlage
aktiviert. Der Vorglihvorgang wird auf der Zentralelektrik Gber die LED
(D1) angezeigt.

Beachte: Beim Kaltstart erst die Zindung einschalten und direkt nach
dem Vorglihvorgang Starten.

Samtliche Sensoren fiir den Betrieb und die Uberwachung des Motors
befinden sich am Motorkabelsatz.

Lediglich der Wasserstandsgeber ist dem CLAAS Kabelsatz angegliedert.
Die Uberwachung Kiihimittelstand erfolgt rein elektrisch. Eine optische
und akustische Warnung erscheint nur bei nicht laufendem Dieselmotor
(K23 nicht geschaltet - vergleiche Plan 3a).

Fehlendes Kihimittel wahrend des Betriebes hat ein Ansteigen der
Motortemperatur zur Folge. Diese wiederum wird als
Sicherheitsparameter des Dieselmotors eingelesen und verarbeitet.

Zur Anzeige der Kihimitteltemperatur und der Motordrehzahl erhalt das
Modul CAB (A10) das entsprechende Signal vom Modul Motorsteuerung
(A15) Gber CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom Modul CAB (A10)
auf den CLAAS CAN-BUS konvertiert und somit im Terminal zur Anzeige
gebracht.

Motorliiberwachung

Motordiagnose Die Anzahl aufgetretener Motorfehler und die entsprechenden
Fehlercodes kénnen im Terminal zur Anzeige gebracht werden. Eine
weiterfihrende Diagnose erfolgt Uber den Diagnosestecker am Motor
mittels Caterpillar - Diagnosewerkzeug.

Drehzahlverstellung Die Dieselmotordrehzahl ist abhangig von der Stellung des Schalters S35.

Dieselmotor Es sind drei Einstellungen mdglich - Standgas, Halbgas und Vollgas.
Bei eingelegtem dritten Gang unterbricht der Getriebeschalter Z95 die
Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10), worauf die
Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - StralRenfahrt (vergleiche Plan 44).
Die dabei erreichbare Hochstgeschwindigkeit ist Ianderspezifisch und
mittels Claas-Diagnose-System CDS zu konfigurieren.
LEXION Standgas | Halbgas |Vollgas bei| 20km/h 25km/h
Typ (S35) (S35)* Leerlast (29%5) (295)
(S35)
510-540  [1200 min™ 1500 min™ 2100 min-1 (1522 min™ 1903 min”
*- Drehzahlangabe gilt nur bei ,Vorsatz aus®.
Bei ,Vorsatz ein“ wird Standgas-Drehzahl
angefahren.
Hinweis: Die angegebenen Drehzahlen gelten fir Radmaschinen.
Fir MTS- bzw. Stahlraupenmaschinen gelten gesonderte
Drehzahlen.
10/05 Lex-e-02d 2d-3
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Steckerbelegung:
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Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G2 SW 1 XM B 1,5 br
G3 XM D 1,0 gn
G4 XM E 1.0 gn-br
G5 SH 2 1,0 ws-bl
G7 F79 a
G8 SW 2 1,0 ge-or
G10 F34 a DS 4 DS 4 1,5 SwW
09 A10 24 1,5 ws-ge
010 DS 1 A10 19 SL 8 1,5 ws-rt
012 F19 a 2,5 sw
SL8 0O 10 DS 1 A10 19
W6 F78 a
W7 F59 a XM A SH 1
XM A F59 a SH 1 W 7
XM B G2 SW 1
XM D G3
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02e Dieselmotor starten, Dieselmotor Drehzahlverstellung - CAT C13 ACERT, C9 ACERT (TIER III)
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung ...........cccccceevviiieeenes 3-p-18
D1 LED Dieselmotor Fehlercode ...........ccccooieiiiniieieinieeeeee 3-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS .......c.ooviiiiiiiiii e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeeeciveeeeeseveeesenens 4-i-20
R1 Widerstand ... 3-i-20
S35 Schalter Motordrehzahlverstellung...........cccccovviiveniine.. 3-h-17
u22 Schalter Diagnose Dieselmotor (ohne Funktion) ................ 3-i-20
Z33 Schalter-Istwert KihImittelstand...............ccccccoiiiiine 2-0-17
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar............ccccceeviieee. 4-i-20
Hinweis: Der Schalter-Istwert Kiihimittelstand Z33 ist bei
korrekt aufgefiilltem Kihimittelstand geschlossen !

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

K51 | Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K52 |50A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Startvorgang Die Schaltung der Startsperre dieses Motors ist gleich der, bei den
mechanisch geregelten Motoren.

Durch das Ziindstartschloss (S64) wird Modul Motorsteuerung (A15) Uber
das Relais K51 aktiviert. Wahrend des Startvorganges erhalt das Modul
Motorsteuerung (A15) das Drehzahlsignal durch den Sensor an der
Nockenwelle und leitet die Einspritzung ein

Samtliche Sensoren fiir den Betrieb und die Uberwachung des Motors
befinden sich am Motorkabelsatz. Lediglich der Wasserstandsgeber ist
dem CLAAS Kabelsatz angegliedert.

Zur Anzeige von Motordrehzahl, Kiihimittelstand und KuhImitteltemperatur
erhalt das Modul CAB (A10) das entsprechende Signal vom Modul
Motorsteuerung (A15) iber CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom
Modul CAB (A10) auf den CLAAS CAN-BUS konvertiert und somit im
Terminal zur Anzeige gebracht.

Motoriberwachung

Motordiagnose Die Anzahl aufgetretener Motorfehler und die entsprechenden
Fehlercodes kénnen im Terminal zur Anzeige gebracht werden. Eine
weiterfihrende Diagnose erfolgt iber den Diagnosestecker in der
Zentralelektrik mittels Caterpillar - Diagnosewerkzeug CAT-ET.

Drehzahlverstellung Die Dieselmotordrehzahl ist abhdngig von der Stellung des Schalters S35.

Dieselmotor Es sind drei Einstellungen mdglich - Standgas, Halbgas und Vollgas.
Bei eingelegtem dritten Gang unterbricht der Getriebeschalter Z95 die
Spannungsversorgung zum Modul CAB (A10), worauf die
Dieselmotordrehzahl abgesenkt wird - StralRenfahrt (vergleiche Plan 44).
Die dabei erreichbare Hochstgeschwindigkeit ist Ianderspezifisch und
mittels Claas-Diagnose-System CDS zu konfigurieren.
LEXION Standgas | Halbgas |Vollgas bei| 20km/h 25km/h
Typ (S35) (S35)* Leerlast (295) (295)
(S35)
510-530 (1200 min” 1500 min” 2100 min-1 (1522 min™ 1903 min”
540-570 1200 min” 1500 min” 2100 min-1 (1568 min™" 1960 min™
580 1200 min™ 1500 min™ [2080 min-1 [1781 min" [2080 min”
*- Drehzahlangabe gilt nur bei ,Vorsatz aus*.
Bei ,Vorsatz ein“ wird Standgas-Drehzahl
angefahren.
Hinweis: Die angegebenen Drehzahlen gelten fir Radmaschinen.
Far MTS- bzw. Stahlraupenmaschinen gelten gesonderte
Drehzahlen.
03/05 Lex-e-02e 2e-3
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Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G2 SW 1 XM B 1,5 br
G3 XM D 1,0 gn
G4 XM E 1.0 gn-br
G5 SH 2 1,0 ws-bl
G7 F79 a
G8 SW 2 1,0 ge-or
G10 F34 a DS 4 DS 4 1,5 SwW
09 A10 24 1,5 ws-ge
010 DS 1 A10 19 SL 8 1,5 ws-rt
012 F19 a 2,5 sw
SL8 0O 10 DS 1 A10 19
W6 F78 a
W7 F59 a XM A SH 1
XM A F59 a SH 1 W 7
XM B G2 SW 1
XM D G3
2e-4 Lex-e-02e 10/05
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03a Dieselmotoriberwachung

%0 Bezeichnungen: Koordinaten
+
18 N DI Diodenplatine Warneinfichtung .............occveveveeeevereresnnen. 4-i-20
B DS Stecker Diagnose (63pol) VIA .........ooovoemereeereeeeeeeenenn. 3-i-20
K57 K23 H19 Ladekontrolle ..o 3-g-18
< J_L 3 H42 Warnleuchte STOP.........cooiiiiiiiie e 3-g-18
K23 Relais Lichtmaschine...........cccooiiiiiiiiieee, 4-i-20
5 § K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooccveeeeeecveeeeeneeeeeenees 4-i-20
; 36 7 K57 Relais Impulsgeber..........oooiiii e 4-i-20
2 2 K58 Zeitrelais Lichtmaschine ... 4-i-20
48
Y¥ i Z33 Schalter-Istwert KithImittelstand..............ccccccoviiiiiienne 2-0-17
m —| I P . 9 = = Z69 Schalter-Istwert Wartung Luftfilter................................... 2-9-18
2= a1 Al Al A 26 SIS B EE]
X4 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenksaule .................... 3-g-18
26 2 4
— Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
@ K23 |Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
Ass 15 A (Pin 87a/4 — 30/3)
! ® 30A (Pin 87/5 — 30/3)
K57 |Relais
Impulsgeber
K58 | Zeitrelais
einschaltverzdgert
ole| |8 - |2 oH EH
38
A A ° A @
' I X4 ' X4 %
H42 H19
/LIE 769
& ~l
-31
lex04-e-03a
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Funktionsbeschreibung:

Zeitrelais K58

Warnung Ladespannung

Warnung KuhImittelstand

Warnung Luftfilterwartung

Warnung Temperatur

Anzeige Temperatur

Fehlercode

Die Elektronik im Zeitrelais K58 verzdgert die Freigabeschaltung zu den
einzelnen Verbrauchern flr ca.1,5 sec. und sichert dadurch eine stabile
Betriebsspannung fiir den Startvorgang.

Eine zu geringe bzw. nicht vorhandene Ladespannung wird durch die
Warnleuchte (H19) zur Anzeige gebracht.

Gleichzeitig wird das analoge Spannungssignal der Lichtmaschine (G2)
vom Modul Bordinformator (A10) Gberwacht und gegebenenfalls im
Terminal (A30) als Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.

Ein Totalausfall der Lichtmaschine (G2) wird als defekter Keilriemen der
Kihlwasserpumpe im Terminal (A30) gemeldet (vgl. Plan 1).

Die Erklarung zur Warnung Kihimittelstand befindet sich im

Plan 2a, 2d, 2e fir Dieselmotoren der Firma CATERPILLAR — CAT.

Fur Motore der Firma Daimler-Chrysler (DC) befinden sich entsprechende
Erklarungen in den Planen Plan 2b bzw. 2c.

Das Massesignal vom Unterdruckschalter (Z69) wird zum Terminal (A30)
und parallel Uber die Diodenplatte (DI) zum Impulsgeber K57 geschaltet.

Zur Warnung Kuhlmittelibertemperatur erhalt das Modul CAB (A10) das
entsprechende Signal vom Modul Motorsteuerung (A15) tUber
CAN-BUS J1939. Dieses Signal wird vom Modul CAB (A10) auf den
CLAAS CAN-BUS konvertiert und im Terminal zur Anzeige gebracht.
Gleichzeitig reduziert der Dieselmotor als Schutzfunktion seine maximal
Leistung.

Zur Anzeige der Kihimitteltemperatur erhalt das Modul CAB (A10) das
entsprechende Signal vom Modul Motorsteuerung (A15) Gber CAN-BUS
J1939. Dieses Signal wird vom Modul CAB (A10) auf den CLAAS CAN-
BUS konvertiert und somit im Terminal zur Anzeige gebracht.

Aktive Fehlercode nach ISO J1939 werden im Terminal A30 unter dem
Menupunkt ,Motorauslastung® angezeigt.

10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 1/8

SPN

45

94

98

100

102

FMI Beschreibung

A
w_,;-bwl\)—\o

Motorbremse Konstantdrossel
Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse

Motor-Brennstoffdruck

Brennstoffdruck Gber dem Sollbereich

Brennstoffdruck unter dem Sollbereich

Brennstoff-Drucksensor; Signal unplausibel

Brennstoff-Drucksensor; offene Schaltung oder Kurzschluf? zu Batterie +
Brennstoff-Drucksensor; Kurzschlufd zu Masse

Brennstoff-Drucksensor; Signal unplausibel

Brennstoff-Drucksensor; Kalibrierungsfehler

Hoher Brennstoffdruck; Warnung
Niedriger Brennstoffdruck; Warnung

Motordlstand

Motordlstand zu hoch

Motordl nachfillen

Motordlstandsensor; Signal unplausibel

Motordlstandsensor; offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Motordlstandsensor; Kurzschluss zu Masse

Motordlstandsensor; offene Schaltung

Motordl nachfiillen (Falscher Olwannentyp programmiert)

Motor-Oldruck

Oldruck ist zu niedrig (Motorleistung gedrosselt)
Oldrucksensor; offene Schaltung oder KurzschluB zu Batterie +
Oldrucksensor; KurzschluB zu Masse

Oldrucksensor; Kalibrierungsfehler

Niedriger Oldruck; Warnung

Niedriger Oldruck (Motorleistung gedrosselt)

Motor-Ladedruck

Motorladedruck zu hoch

Ladedrucksystem defekt

Ladedrucksensor; Signal unplausibel

Ladedrucksensor; offene Schaltung oder Kurzschlufd zu Batterie +
Ladedrucksensor; Kurzschlul® zu Masse

Ladedrucksensor; Kalibrierung Fehler

Hoher Ladedruck; Warnung

Hoher Ladedruck (Motorleistung gedrosselt)

3a-4
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Fehlercodeliste J 1939: 2/8

SPN FMI Beschreibung

105

106

108

110

111

152

157

158

158
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Motor-Ladelufttemperatur

Ladelufttemperatur zu hoch

Ladelufttemperatursensor; offene Schaltung oder Kurzschluf3 zu Batterie +
Ladelufttemperatursensor ; Kurzschluf® zu Masse

Hohe Ladelufttemperatur; Warnung

Hohe Ladelufttemperatur (Motorleistung gedrosselt)

Motor-Ladedruck

Ladedrucksensor; offene Schaltung oder Kurzschlufd zu Batterie +
Ladedrucksensor; Kurzschluf3 zu Masse

Ladedrucksensor; offene Schaltung der 5 Volt Versorgung

Atmospharischer Drucksensor

Atmosphéarischer Drucksensor; offene Schaltung oder Kurzschlu® zu Batterie +
Atmospharischer Drucksensor; Kurzschlu® zu Masse

Atmospharischer Drucksensor; Kalibrierung Fehler

Kuhlflissigkeit-Temperatur

Hohe Kihlflissigkeit Temperatur (Motorleistung gedrosselt)

Kuhlflissigkeit Temperatursensor; offene Schaltung oder Kurzschluf zu Batterie +
Kuhlflissigkeit Temperatursensor; Kurzschluf? zu Masse

zu Hohe Kuhlflissigkeit Temperatur

Hohe Kunhlflissigkeit Temperatur; Warnung

Hohe Kihlflissigkeit Temperatur (Motorleistung gedrosselt)

Kuhlflussigkeit-Niveau

Motor Kihlflissigkeit; Niveau zu gering

Sensor Kuhlflissigkeitsstand, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Sensor Kuhlflissigkeitsstand, Kurzschluss zu Masse

Motor Kuhlflussigkeit; Niveau Warnung

ADEMIII ECM
ECM Fehler

Kraftstoffdruck Commonrail
Kraftstoffrail Drucksensor, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Kraftstoffrail Drucksensor, Kurzschluss zu Masse

Zindung Plus

Klemme 15 Uberspannung

Klemme 15 Unterspannung

Ziundung Plus, Starten

Plus Eingang Klemme 15 oder 50 instabil

10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 3/8
SPN FMI Beschreibung
164 Einspritzantrieb Drucksensor
0 Einspritzdruck auferhalb des Sollbereiches
3 Einspritzdrucksensor; offene Schaltung oder Kurzschluf3 zu Batterie +
4  Einspritzdrucksensor; Kurzschlu® zu Masse
11 Einspritzdruck System Fehler
168 Motorkontrolle und Batteriespannung
0 Batteriespannung zu hoch, Uberspannung
1 Batteriespannung zu niedrig, Unterspannung
2 Batteriespannung mit Unterbrechung
3 Batteriespannung zu hoch, Uberspannung (Generatorregler defekt)
4 Batteriespannung zu niedrig, Unterspannung (Generator oder Batterie defekt)
172 Motor-Ansauglufttemperatur
0 Hohe Ansauglufttemperatur (Motorleistung gedrosselt)
3 Ansaugluft Temperatursensor; offene Schaltung oder Kurzschlul® zu Batterie +
4 Ansaugluft Temperatursensor; Kurzschluf® zu Masse
15 Hohe Ansauglufttemperatur; Warnung
16 Hohe Ansauglufttemperatur (Motorleistung gedrosselt)
174 Motor-Brennstofftemperatur
0 Hohe Brennstofftemperatur; Warnung
3 Brennstoff Temperatursensor; offene Schaltung oder Kurzschluf3 zu Batterie +
4  Brennstoff Temperatursensor; Kurzschlufd zu Masse
15 Hohe Brennstofftemperatur; Warnung
175 Motor-Oltemperatur
3 Mittlerer Oltemperatursensor; offene Schaltung oder Kurzschlu zu Batterie +
4  Mittlerer Oltemperatursensor; KurzschluR zu Masse
190 Motordrehzahl
0 Motor-Uberdrehzahl-Warnung
2 Motor-Geschwindigkeitssignal nicht vorhanden
3 Motor-Geschwindigkeitssensor Schaltkreis offen oder Kurzschlufd zu Batterie +
8 Motor-Geschwindigkeitssignal ist gestort
11 undefinierbarer Motordrehzahlsensorfehler
15 Motor-Uberdrehzahl-Warnung
228 Motordrehzahl Kalibrierung
13 Motor-Geschwindigkeit; Kalibrierung erforderlich
234 Motor Software
2 Motor-Software falsch
3a-6 Lex-e-03a 10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 4/8

SPN FMI Beschreibung

609

620

625

629

630

631

636

637

639
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Motorsteuergerat (PLD)
Interner Fehler
Interner Fehler (Barometrischer Luftdrucksensor defekt)

5V Spannungsversorgung
ECM 5 Volt Sensorversorgung; offene Schaltung oder KurzschluR zu Batterie +
ECM 5 Volt Sensorversorgung; Kurzschluf zu Masse

ADM Communication
Keine Communication mit Motorregelung
eingeschrankte Communication mit Motorregelung (nur 1 CAN Kabel aktiv)

ADM
ADM interner Fehler

Parameter System/Spezifikation
Parameterdaten falsch

Motor-Software
Daten falsch

Kurbelwellenpositionssensor

Signal zu niedrig

Kurbelwellenpositionssensor; offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Kurbelwellenpositionssensor; Kurzschluss zu Masse

Keine Rickmeldung

Kein Signal in Zeitspanne erhalten

Kurbelwellenpositionssensor; falsche PolaritdtKurzschluss zu Masse

Hauptdrehzahlsensor Motor zum Sekundérdrehzahlsensor
Kalibrierung Fehler

J1939 Kommunikation
CAN Identifier fehlen

J1939 Kommunikation nicht vorhanden

10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 5/8
SPN FMI Beschreibung

651 Einspritzzylinder 1
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 1. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert

652 Einspritzzylinder 2
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 2. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert

653 Einspritzzylinder 3
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 3. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14  Einzelzylinder Abschaltung Limitiert

654 Einspritzzylinder 4
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 4. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14  Einzelzylinder Abschaltung Limitiert

3a-8 Lex-e-03a 10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 6/8

SPN FMI Beschreibung
655 Einspritzzylinder 5
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 5. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert
656 Einspritzzylinder 6
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4 Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 6. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert
657 Einspritzzylinder 7
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 7. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert
658 Einspritzzylinder 8
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
11 8. Zylinder-Einspritzung mechanischer Fehler
12 Motor Laufruheregelung Limitiert
14 Einzelzylinder Abschaltung Limitiert
676 Commonrailpumpe
5 Elektromagnetspule niedriger Strom
6 Elektromagnetspule hoher Strom
10/05 Lex-e-03a 3a-9
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TIC

Fehlercodeliste J 1939: 7/8

SPN

678

679

697

698

723

729

730

FMI Beschreibung

w

11

o o W

[e)2Né) B ON]

T oo AWN

»

A WODN-~O

8 V Sensorspannungsversorgung
ECM 8 Volt Sensorversorgung; offene Schaltung oder Kurzschlu3 zu Batterie +
ECM 8 Volt Sensorversorgung; Kurzschluf zu Masse

Einspritzantrieb Ventilcontroller
Einspritzung Antrieb; Ventilkontrollertreiber fehlerhaft

Motorbremse Proportionalventil Abgasklappe
Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +

Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
Elektromagnetspule niedriger Strom
Elektromagnetspule hoher Strom

Motorbremse Proportionalventil Konstantdrossel
Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Elektromagnetspule niedriger Strom

Elektromagnetspule hoher Strom (Falsch Kalibriert)

Zweiter Motordrehzahlsensor

Zweiter Motordrehzahlsensor nicht vorhanden

Zweiter Motordrehzahlsensor Schaltkreis offen oder Kurzschluf® zu Batterie +
Motordrehzahlsensor Kurzschluss zu Masse

Zweiter Motordrehzahlsensor ist gestort

undefinierbarer Motordrehzahlsensorfehler

Ansaugluft Heizung
Ansaugluft Heizung; offene Schaltung
Ansaugluft Heizung; Kurzschlu® zu Masse

Ansaugluft Heizung (Grill)

Keine Funktion (Temperaturdnderung nicht erkennbar)

Ansaugluft Heizung Relais permanent geschaltet

Ansaugluft Heizung Relais permanent geschaltet

Ansaugluft Heizung Relais, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
Ansaugluft Heizung Relais, Kurzschluss zu Masse

3a-10

Lex-e-03a

10/05
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Fehlercodeliste J 1939: 8/8
SPN FMI Beschreibung
1006 Motorbremse Abgasklappe
3 Elektromagnetspule, offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4  Elektromagnetspule, Kurzschluss zu Masse
1079 5V Sensorversorgung
3 ECM 5 Volt Sensorversorgung; offene Schaltung oder Kurzschluss zu Batterie +
4 ECM 5 Volt Sensorversorgung; Kurzschluss zu Masse
1135 Sensor Oltemperatur aufRen
3 Sensor Oltemperatur auRen; offene Schaltung oder KurzschluB zu Batterie +
4  Sensor Oltemperatur auRen; KurzschluR zu Masse
1188 Turbo Wastegate
7 Keine Rickmeldung
1347 Commonrailpumpe
5 Niedriger Strom
6 Hoher Strom
7 Keine Rickmeldung
5242787 31 System ok
10/05 Lex-e-03a 3a-11
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LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose C

est0005 —C

Steckdose C

Steckdose G

est 0003 —C

Steckdose G

Steckdose MM

est 0002

Steckdose MM

est 0002

est 0005 —C g5t 0003 —C
Steckdose X4

4. -3

50( )Of 2

6 1

est 0036

Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C1 F42a 1,5 sw
C 16 -31 1,5 br
C 18 G 16 A10 34 K58 86 MM 8 0,35 sw-grbl
C 20 A 18 K57 49a 0,35 gn-sw
G6 A 12 DI 13 1,0 bl-ge
MM 8 C 18 G 16 A10 34 K58 86 0,75 bl
3a-12 Lex-e-03a 10/05
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StraRenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil



Elektrik LEXION 500 TIC
04a Stralenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM).............ccccvvveeen.... 4-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoooviieiiiiennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
D5 LED Diodenplatte DO Umlaufsperrventil..............cccccceeeen. 4-i-20
E35a Instrumentenbeleuchtung..........ccoooiiiiiii 3-h-17
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ............cc.cccooeeiiiiee 4-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS ....ccooiiiiiiiiiiiiiicee e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung ..........cccccccvvveeeeeeeeecciveeeeeenn. 4-i-20
K58 Zeitrelais Lichtmaschine ...........ccccccooiiiiiieeeee, 4-i-20
S52 Schalter StralBenfahrt (rot).........ccccooviieeiiie, 3-h-17
Y77 Elektromagnetspule
Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik............cccooceiiniennnns 5-n-20

Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
K49 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

50 A (Pin 87/5 — 30/3)
Y77 |Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung

320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

StralRenfahrtschaltung

Umlaufsperrventil

Wahrend des Stralenverkehrs ist der Sicherheitskippschalter (S52) zu
verriegeln, um fiir alle nicht notwendigen elektrischen und hydraulischen
Funktionen die Spannungsversorgung zu unterbrechen.

Um fUr viele hydraulische Steuerungen den notwendigen Arbeitsdruck
aufbauen zu kdnnen, ist es notwendig, den neutralen hydraulischen
Umlauf zu sperren (vgl. Kapitel Hydraulik). In diesem Fall wird parallel zur
Funktion Uber die Diodenplatte (DO) und Modul Bremsdrossel Fahrhydro-
A45 die E-Magnetspule (Y77) direkt geschaltet.

Eine auf der Diodenplatte angebrachte LED (D5) zeigt die Aktivierung der
Schaltung optisch an.

10/05
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Steckerbelegung:

Steckdose N, O, V Steckdose P

19 [Nl 1
) TP P
e G| %%%%%%%5
i 11 ﬁ%%%%%%

est 0001

est 0090 —C
Steckdose
Y17,Y18,Y19,Y20,Y77
ST 1
2
=
3
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
N 6 K49/85 0,5 br-sw
012 F19 a 2,5 SwW
P12 -31 2,5 br
V 10 A45/2 1,5 rs-ws
V 11 -31 2,5 br
V 12 -31 2,5 br
4a-4 Lex-e-04a 10/05
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StraRenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik LEXION 500 TIC

04b  Stralenfahrtschaltung, Umlaufsperrventil - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)

20 . Bezeichnungen: Koordinaten
+
15 A45  Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)...........ccocoveeuveeveene. 4-i-20
Ei;{gg A49  Modul Fahrantrieb ............ccccoovoveieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenenen 3-g-17
K49 DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............cccceeviieiiiiennnne 4-i-20
i DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
= /i\ D5 LED Diodenplatte DO Umlaufsperrventil...............cccceeennen. 4-i-20
5 [ E35a Instrumentenbeleuchtung.........ooooiiiiiiiiiiiiiiis 3-h-17
i
AdQ K49 Hauptrelais StraBenfahrt ..........cccoooceiiiiiiiiiiee e 4-i-20
i ATATATATS K51 Relais ZUNASChIOSS ..........cooiiiiiiiii 4-i-20
IR K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeeicieeeesneieeeeeeees 4-i-20
& = K58 Zeitrelais Lichtmaschine..........ccccoooiiiiii 4-i-20
5|5|8]8)8] |[V®F o DO
T 1 7 - S52  Schalter StraBenfahrt (Fot)............ccowrrrreeeveeeeeeesrssmmmarneneeee 3-h-17
& [ 17 2 :
— 2' {3 ‘ XKC  Koppelstecker Panel.................cccocueueueueecereeererereneeennne, 3-h-17
po\2! 1
4 =1 !
‘j\ @21 b s o i Y77 Elektromagnetspule
3 . . .
o 81 @ = 3 E | Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik...............c.cccccceuereennn.. 5-n-20
187 7 20 Bt |
Do
|l 8 8 ‘
i :
@ 15 s :
Gy T |
23 I
9 12 .
" , &
=N DO .
X @ ZEec e ‘ : :
4 @ 14 B ! Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
@ ~ 15— ‘ K49 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
.- . 16— el 50 A (Pin 87/5 - 30/3)
® pry ' Y77 |Elektromagnetspule |[3,8 A siehe Beschriftung
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LEXION Elektrik

Funktionsbeschreibung:

StralRenfahrtschaltung

StraRenfahrmodus (EFA)

Umlaufsperrventil

Wahrend des Strallenverkehrs ist der Schalter StralRenfahrt (S52) zu
verriegeln, um fiir alle nicht notwendigen elektrischen und hydraulischen
Funktionen die Spannungsversorgung zu unterbrechen.

Durch Verriegeln des Schalters StralRenfahrt (S52) wird der elektro-
hydraulische Fahrantrieb (EFA) in den Strallenfahrmodus geschaltet.

In diesem Fahrmodus regelt sich der Fahrantrieb automotiv — d.h. die
Dieselmotordrehzahl wird entsprechend dem Sollwert Fahrhebel und dem
Fahrbetriebsdruck geregelt.

Um fir viele hydraulische Steuerungen den notwendigen Arbeitsdruck
aufbauen zu kdnnen, ist es notwendig, den neutralen hydraulischen
Umlauf zu sperren (vgl. Kapitel Hydraulik). In diesem Fall wird parallel zur
Funktion tber die Diodenplatte (DO) und Modul Bremsdrossel Fahrhydro-
A45 die E-Magnetspule (Y77) direkt geschaltet.

Eine auf der Diodenplatte angebrachte LED (D5) zeigt die Aktivierung der
Schaltung optisch an.

10/05
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Steckerbelegung:

Steckdose N, O, V Steckdose P Stecker XKC
19 [Nl 1

) FEEEGES 4 OB
i 5 %%%%%%%5 5 | 2
1 11 ﬁ“%‘%%%“%’%’ 6 |dptk]l 3

est 0090 —C lest 0088 —==

est 0001

Steckdose
Y17,Y18,Y19,Y20, Y77

2;,{&]\,_%1 >
=1

1
3
est 0053 —C est 0125 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
N 6 K49/85 0,5 br-sw
012 F19 a 2,5 SwW
P12 -31 2,5 br
XKC 1 1,0 Sw-or
XKC 3 1,0 sw-bl
V 10 A45/2 1,5 rs-ws
V 11 -31 2,5 br
V 12 -31 2,5 br

4b-4 Lex-e-04b 10/05
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Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker



Elektrik LEXION 500

TIC

05a Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker
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K49/87 4

3A

F31

MA
|10 |
A
28

DS

13
1
14
8
11
12
24
25
2
15
16
3
4
17
18
5
19
6
20
7

23

| T26

17
18
5
19
9
4
6
8
16
2
7
3
15
1
1"
12
13

20
21
23
24
25

= A

38 15 30 3 30
K57/ 2200
FEEEEEEEE
15

XJ

lex04-e-05a-2

5a-2

Lex-e-05a

10/05

Bezeichnungen:

A30

DS

K49
K56
K&57

T11
T19
T26

XJ

Y35

212
Z19

220
222

227
228
Z29
Z30

Z33
Z38
Z39
Z58

Z61
Z69
Z79
Z80

Koordinaten
TermMiNal......ccociiieieee e 3-g-17
Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccooooiiiiniii e 4-i-20
Relais Elektronik-plus ...........ccciiiiiiiiieieeeee e 4-i-20
IMPUISGEDET ... 4-i-20
Schalter Funktionsvorwahl ..............cccccveviiiiiiiiie e, 3-g-17
Schalter MiNUS ..o 3-g-17
Schalter PIUS .......cooiiieeee e 3-g-17
Steckverbindung Drucker .........cc.coooviiiiiiiiiiieeeeece e 3-h-17
Elektromagnetspule Korntankentleerung ..............ccc.oue..... 2-p.20
Schalter-Istwert Feststelloremse ..........cccocoociiniiinen. 5-g-19
Schalter-Istwert
Hydraulikdlstand (Min.).........ococeeiiiiiiin e 2-p.20
Schalter-Istwert Hydraulikdltemperatur ................coocceee 2-p-19
Schalter-Istwert
Kompressor-Kuhlanlage Hochdruck............cccccooiiiieeeen. 2-n-17
Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 100%.............c.c.c..... 2-j-18
Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 70%...........ccccceveenee. 2-j-18
Schalter-Istwert Korntankaufsatz geoffnet ........................ 2-k-18
Schalter-Istwert
Korntankauslaufrohr ausgeschwenkt ..............ccccccvvveeee..n. 2-k-20
Schalter-Istwert Kithimittelstand ..............cccccoiiinii, 2-0-17
Schalter-Istwert Lenkstellung links ...........cccccoviiiiiniiienen. 7-9-20
Schalter-Istwert Lenkstellung rechts ............cccocoeiniineen. 7-9-16
Schalter-Istwert
Strohhacksler/ Verteilgeblase Arbeitsstellung..................... 5-t-20
Schalter-Istwert Strohstauwarnung .............ccoccceieeiinnne 3-s-18
Schalter-Istwert Wartung Luftfilter............cccccoviiieeiinen. 2-g-18
Schalter-Istwert Druck Bremskreis links.............cccccccoveenn. 5-h-17
Schalter-Istwert Druck Bremskreis rechts ..............cccoee.. 5-h-17



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Steckverbindungen Die Steckverbindung A ist mit Signaleingangen von Schaltern belegt,
durch dessen geschalteten oder nicht geschalteten Zustand die
Maschinenfunktionen vom Terminal erkannt werden.
Die analogen Signale der Maschinensensorik werden von den
entsprechenden Modulen (A10/A12) konvertiert und als digitale Signale
aus dem CAN-Bus -System vom Terminal gelesen.

10/05 Lex-e-05a 5a-3
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Steckerbelegung:
Stecker A Steckdose MA
est 0001

est 0047 —m
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A1 U 10 SL 20 U 10 0,35 vi-ws
A2 BB 22 0,35 or-rt
A3 BB 21 0,35 or-sw
A4 MN 4 DS 33 0,35 gn-ge
A5 B 20 W 4 DS 16 H6 A34 4R 0,35 rs
A6 G 14 K24 85 0,35 SW-I's
A7 B 19 0,35 gn-or
A8 A34 8L W 3 H5 DS 15 M 21 0,35 ws-gr
A9 MH 6 0,35 bl-ws
A10 MH 8 0,35 gn-br
A11 T8 Y 2 SL 6 0,35 br-rtl
A12 G6 DI 13 0,35 gr-bl
A14 MH 5 K62 85 0,35 ws-ge
A15 W 9 Dl 4 0,35 gn-ws
A16 W 5 0,35 gn-rt
A17 K23 87a G13 0,35 gr-br
A18 K57 49a C20 0,35 gn-sw
A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 0,35 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL4 A25 3 A45 3

B13 B13
A20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 A8 16 0,35 ws-bl
A21 F32 a 1,0 SwW
A22 31Masse 1,0 br
A23 F51a DS 58 DS 59 1,0 rt
A 28 F31a DS 56 1,0 SW-WS
MA 10 -31 1,5 br
5a-4 Lex-e-05a 10/05
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Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik

LEXION 500

TIC

05b Terminal, Tastatur, Drehschalter, Drucker - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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Bezeichnungen:

A30

B123

DS

K49
K56
K&57

S93

T11
T19
T26

XJ

Y35

212
219

220
222

227
728
Z29
Z30

Z33
Z38
Z39
Z58

Z61
Z69
Z79
Z80

Koordinaten
TermMiNal......ccociiieieee e 3-g-17
Sensor Hydraulikéltemperatur............cccoooiiiniiniiiieeen 2-p-19
Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooiiiiiiii e, 4-i-20
Relais Elektronik-plus .........cccooiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee 4-i-20
IMpuUISgeDber... ... 4-i-20
Schalter Feststellboremse..........cccoceiviiiiiinccec e 3-h-17
Schalter Funktionsvorwahl ...........c..occciiiiiiiie 3-g-17
Schalter MinUS ........oocuiiiiii e 3-g-17
Schalter PIUS ....oooeoiieeee e 3-g-17
Steckverbindung DruCker .........cc.ooviiiiiiiiiiiiieieee e 3-h-17
Elektromagnetspule Korntankentleerung ...........cccocceeeeee 2-p.20
Schalter-Istwert Feststelloremse ..........cccocoiiiiiiienn 5-g-19
Schalter-Istwert
Hydraulikdlstand (Min.)........cocoeeiiiiiie e 2-p.20
Schalter-Istwert Hydraulikdltemperatur ............cccccocceeen. 2-p-19
Schalter-Istwert
Kompressor-Kihlanlage Hochdruck............cccccccooviivinne.n. 2-n-17
Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 100%............ccceee..... 2-j-18
Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 70%..........c.ccccceeee. 2-j-18
Schalter-Istwert Korntankaufsatz gedffnet ......................... 2-k-18
Schalter-Istwert
Korntankauslaufrohr ausgeschwenkt ............cccccoeviieennne 2-k-20
Schalter-Istwert KihImittelstand ..............cccccoiiiie 2-0-17
Schalter-Istwert Lenkstellung links ...........cccccevviiieeeninnnnn. 7-9-20
Schalter-Istwert Lenkstellung rechts ...........ccccoccvvveeinnnnn. 7-9-16
Schalter-Istwert
Strohhacksler/ Verteilgeblase Arbeitsstellung...................... 5-t-20
Schalter-Istwert Strohstauwarnung ..........ccccccoeceeeeiiieennne 3-s-18
Schalter-Istwert Wartung Luftfilter...........cccccoviiiniinnnn. 2-g-18
Schalter-Istwert Druck Bremskreis links..........ccccoceeeneeenne 5-h-17
Schalter-Istwert Druck Bremskreis rechts ............ccccocueeenee. 5-h-17



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Steckverbindungen Die Steckverbindung A ist mit Signaleingangen von Schaltern belegt,
durch dessen geschalteten oder nicht geschalteten Zustand die
Maschinenfunktionen vom Terminal erkannt werden.
Die analogen Signale der Maschinensensorik werden von den
entsprechenden Modulen (A10/A12) konvertiert und als digitale Signale
aus dem CAN-Bus -System vom Terminal gelesen.
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Steckerbelegung:
Stecker A Steckdose MA
est 0001

est 0047 —m
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A1 U 10 SL 20 U 10 0,35 vi-ws
A2 BB 22 0,35 or-rt
A3 BB 21 0,35 or-sw
A4 MN 4 DS 33 0,35 gn-ge
A5 B 20 W 4 DS 16 H6 A34 4R 0,35 rs
A6 G 14 K24 85 0,35 SW-I's
A7 B 19 0,35 gn-or
A8 A34 8L W 3 H5 DS 15 M 21 0,35 ws-gr
A9 MH 6 0,35 bl-ws
A10 MH 8 0,35 gn-br
A11 T8 Y 2 SL 6 0,35 br-rtl
A12 G6 DI 13 0,35 gr-bl
A14 MH 5 K62 85 0,35 ws-ge
A15 W 9 Dl 4 0,35 gn-ws
A16 W 5 0,35 gn-rt
A17 K23 87a G13 0,35 gr-br
A18 K57 49a C20 0,35 gn-sw
A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 0,35 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL4 A25 3 A45 3

B13 B13
A20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 A8 16 0,35 ws-bl
A21 F32 a 1,0 SwW
A22 31Masse 1,0 br
A23 F51a DS 58 DS 59 1,0 rt
A 28 F31a DS 56 1,0 SW-WS
MA 10 -31 1,5 br
5b-4 Lex-e-05b 10/05
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CATERPILLAR - C12, C10, C9, 3126B
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Lex-e-06a

K52/87

+30
+15

06a CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor CATERPILLAR - C12, C10, C9, 3126B
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TIC LEXION 500 Elektrik

Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal........cccoocveiiniiiiieeeniee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...ccccviiiiiieiiieenree e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieereeetee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB)........cc.coeviiiiiiiiieeeiee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW).........c.cocoveieieiiieecee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeviiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung............cccoevveeeeninnenn. 3-p-18
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiiieceee, 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....ooiiiii e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............coooiciieieiiiiieieee e 2-i-20
A27 Modul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) ......cccvvviviiiiieiieee e, 2-i-20
A30 TerMINAL ... 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).........cccocceiiiiiieniiienn. 2-i-20
A38 RIO-Modul Rotor (RIO) .....ccueviiieiieeiiie e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)...........cccccceeeeiinns 4-i-20
A46 Modul Streublechverstellung (RIO)- .....ooooviiiiiiiiiiieeeeeees 5-t-16
A51 Modul Radialverteiler ... 5-s-18
A64 Modul TeleServiCe .........ouiiiiiiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeiiiiiiieiiiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceeevivieeeeiiieeeeene. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA..........ooeevieeeeiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar .............cccccvveeeeennn. 4-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt............ccccooiiiiiiis 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung........cccccccceeeevieeeeeiiiieeesncineenn. 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung.........ccoceeeeeveeeeeiiieeeesniineen 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............cooeiiiiiiiiiiiiiieee e 4-i-20
R14 CAN-BUS Abschlusswiderstand...........ccccccoiiiiiiiiienenanenn. 3-g-18
XFL Externe Anbindung CAN-Bus

(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(Z.B. GSM-MOEM) ......eiiiiiiiiieeiiiiee et 3-h-17
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle .............cccccooeiiieennee 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccceenee. 7-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............cccoo... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C..............c.......... 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal........................ 3-g-17
XD-2  Steckverbindung CAN-Bus (8p0l)......cccccvvviiiiiiiiiiiiieiiienn, i-4-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
a - bei Ausfiihrung mit Streublechverstellung
b - bei Ausfihrung mit Radialverteiler

Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
R14 | Widerstand ca. 120 Q
K56 | Fernschaltrelais 95410 Q (Pin 86/1 — 85/2)

15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose
1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK
ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse
> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abkurzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle Ubrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.

6a-4

Lex-e-06a

10/05



TIC

LEXION 500

Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B, E

est 0047 —mm

Steckdose X

est 0001

Stecker XA

5 4 1 3 .___.-‘-.._

6 i et °®

12
= 2

170K, 11

5 =
est 0025 9 1 O
Stecker XB

11

210

lest 0024 4

Steckdose XC

est 0023

Steckdose MO, MP, MR,
MU, MV, MW

est 0002

Steckdose XM

CABI

DE

lest 0124 —C

Steckdose XA

Steckdose SL

est 0090 —C

Steckdose R1 (A38)

est 0133 —C

1 3

Steckdose XD

est 0038

@ G
® ® @
® @

Stecker

XC

1

est 0026

0

Steckdose X27

lest 0133 —C
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
6a-6 Lex-e-06a 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe

MP 1 F09 a

MP2 31 Masse

MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

MR1 A28 15 F54 a

MR2 31 Masse

MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

MU1 B 24 FO03 a

MU2 31 Masse

MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

10/05 Lex-e-06a 6a-7



Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 A45 9
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3

MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16

A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
X27 - 1 0,75 ge
X27-2 1,0 Swibl
X27 -3 1,5 Swi/vio
X27 -4 0,75 or
X27 -5 1,0 br
X27 -6 1,5 br
6a-8 Lex-e-06a 10/05



6b

CAN-Bus, Spannungsversorgung Module

bei Dieselmotor
Daimler - Chrysler DC 502 LA

- ohne elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



TIC

LEXION 500

Elektrik

06b CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor Daimler - Chrysler DC 502 LA

- ohne elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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TIC LEXION 500 Elektrik
Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal........cccoocveiiniiiiieeeniee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...ccccviiiiiieiiieenree e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieereeetee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB)........cc.coeviiiiiiiiieeeiee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW).........c.cocoveieieiiieecee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeviiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung............cccoevveeeeninnenn. 3-p-18
A17 Modul Motoradaption (ADM)..........ceerriieiniiiieie e 2-i-20
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiieceee, 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....cooiiiiiie e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............ccooviieiiiiiiieiiee e, 2-i-20
A27 MOdul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) ......cccoovviiiieiiiiiinieeec e 2-i-20
A30 TermMiNal .....ooeiiiii i 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).......cccoveiiieiiiiciieee 2-i-20
A38 Modul Rotor (RIO).......ccceeiiieeieee e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)............cccceeeeeinns 4-i-20
A46 Modul Streublechverstellung (RIO)........cccoocieiiiiiiiiniieen. 5-t-16
A64 Modul TeleSEerviCe .........ouiiiiiiiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeiiiiiiieiiiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceeevivieeeeiiieeeeene. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA..........ooeevieeeeiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar .............cccccvveeeeennn. 4-i-20
DM Steckverbindung Diagnose Daimler-Chrysler...................... 2-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt.............ccoooiiiiiii s 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung.........occeeeeviveeeeniiiieeeeinieeeennns 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung.........occeeeeviveeeeeiiieeesinieeeeenns 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............oooceiiiiiiiiieeee e 4-i-20
XFL Externe Anbindung CAN-Bus
(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(Z.B. GSM-MOEM) ......eiiiiiiiiieeiiiiee et 3-h-17
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle .............cccccooeiiieennee 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccceenee. 7-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............cccoo... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C..............c.......... 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal........................ 3-g-17
XD-2  Steckverbindung CAN-Bus (8p0l)......cccccvvviiiiiiiiiiiiieiiienn, i-4-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
K56 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
10/05 Lex-e-06b 6b-3




Elektrik

LEXION 500

TIC

Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose

1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK

ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse

> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abkurzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle Gbrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.
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TIC LEXION 500 Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B, E Steckdose MO, MP, MR, Steckdose SL
MU, MV, MW

est 0002
est 0047 —m est 0090 —C
Steckdose X Steckdose XM Steckdose DM

GABJ

DE

est 0001
lest 0124 —C lest 0104 —m
Stecker XA Steckdose XA Steckdose R1 (A38)

1 3

est 0025 est 0133 —C
Stecker XB Steckdose XD
11 210
12 =40
@ ®
3 ® Q@
B % ® @
" =
est 0024 4 6 eat 0038
Stecker XC Steckdose XV3

lest 0010

10

lest 0026
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
6b-6 Lex-e-06b 10/05
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Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe

MP 1 F09 a

MP2 31 Masse

MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

MR1 A28 15 F54 a

MR2 31 Masse

MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

MU1 B 24 FO03 a

MU2 31 Masse

MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
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Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 A45 9
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3
MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16
A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
6b-8 Lex-e-06b 10/05
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CAN-Bus, Spannungsversorgung Module
bei Dieselmotor CAT - C13 ACERT (TIER I1lI)

- mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor CATERPILLAR - C13 ACERT (TIER III)
+15

- mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)

Elektrik
06¢c

=) @ rol 7]
— iz |m1 I|ﬁ 62 | < | L€ - R SRR O 5
[ —
1S Q L P S
% a0 i O I B
B BET o GO
I T = [
N R S
Ve 2 51 ol S il M < €9
¢ o B bl “_H_m L
— b o P i €5
r £ b A [ 0
- [ (N (N = 2S5 | =
T . zi i3 Mo & <
| m m m x m m va AmB“Cm .r 8
1 ! 4
= e L b B D G A W L T e
1 > A R D O C I e L ey
4_Tﬂ.«ml & G e I LT
. .
I
N .
e B o e o
D i p— R q
[ e A II_ IIIIII w 4
(] @ 4 | _I ©
X Js T I_I_ | ¢ | <
- ]! L F
— o _ Y L e .
uw wy
uy _ P A"T_ (e AN =y LI
. ||||||-|-44||4L ST g e T € | 8 | L Iraer 2 | <
Q[T i b e o e Gl T ﬁ v
| |
~ ¢ | )= SR L \_/
=
= T o 2 R _ TR 1,3 [
N el o o i 5
b b= T | 2
Vel 163 - £C I &
V6. ced LI iz - g =
o [ S —— 6 —— b ——— 1 —= -
+.._| IIIII 0 - — = — o+—4——~ X !
_ _ 44 ! " N /_\
£l
N v I
Ve JE TS [ o 9 F———1 || zl
1zl <[ F———+4 Il o— Il
| | | b —— — —— e m
Ve 84 1S | e [9 F——— | L ——— 0L
lL | | W vz
B 4|+ €2
||||||||||| 1
[T
vl 63— s g [ v Fe! 1
™ o | Hz |<|[e}de Ll s x
d an || r 2
[ o Imr1.9 | o
1 £l { - L I 4
I @ X1
[ e Casn b
vE eE Sl |o |9l F———4+——- 0 mio(met— S | 3
o 1z |2 [e}———do——T — (e (m— 0 | §
I — 9t —~( w4+ z
b St [ o O FH v o | o |
2 o— ¢ |z |<[ec}{e}le X |————=-7¢
s 5@8 [ | I 9l
N AL < ~
[4 I o 2
B - D * Cl
m € (Swv12) uBlu-NvD H_+|4 — | - U| Z
g b T T T T Tewmewe A * 3 e
b 2 ——4 | a —Tov
MW gr———— L
o - 4% P68
sa -4} v | =
Ve 13 - S ] o
] = Z ] W | <
| Alﬁ 9 £l
._._ S 8z
v 73 )\ e [ [el{v F+et+1{2
Q o 12z | <|o}{ 5 Fe+++17 LeX 4
z 1S s G
e HF-—fF———————————— — — 4 18 - ——— — vy
o | E -4 -
| ©
=t
l | <
nn |
2 * st o [e F———9
Wi €4 9 ¢ Z < E F———71"9
T (I
@ = |
o |
—v5/ /S g < |8 1 ¥ [* | s
— ¢ [ za € 1€ -+ <
AN AN o~
VSl eld v [o]6 F———+| @
N 9 |<|¢et———+-9 -
5 0e L+ N
= 86 L < |
: gy sl
X
| e/8
18 &

lex04-e-06¢-3

6c-2



TIC LEXION 500 Elektrik

Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal........cccoocveiiniiiiieeeniee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...ccccviiiiiieiiieenree e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieereeetee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB)........cc.coeviiiiiiiiieeeiee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW).........c.cocoveieieiiieecee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeviiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung............cccoevveeeeninnenn. 3-p-18
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiiieceee, 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....ooiiiii e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............coooiciieieiiiiieieee e 2-i-20
A27 Modul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) ......cccvvviviiiiieiieee e, 2-i-20
A30 TerMINAL ... 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).........cccocceiiiiiieniiienn. 2-i-20
A38 RIO-MOdUl ROOT ......eveiiiii e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)............cccceeeeiinnes 4-i-20
A46 RIO-Modul Streublechverstellung...........cccccvveeeveeiiiiicnnnne, 5-t-16
A49 Modul Fahrantrieb ... 3-g-17
A64 Modul TeleServiCe .........ouiiiiiiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeiiiiiiieiiiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceeevivieeeeiiieeeeene. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA..........ooeevieeeeiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar .............cccccvveeeeennn. 4-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt............ccccooiiiiiiis 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung........cccccccceeeevieeeeeiiiieeesncineenn. 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung.........ccoceeeeeveeeeeiiieeeesniineen 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............cooeiiiiiiiiiiiiiieee e 4-i-20
R14 CAN-BUS Abschlusswiderstand...........ccccccoiiiiiiiiienenanenn. 3-g-18
XFL Externe Anbindung CAN-Bus

(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(z.B. GSM-MOAEM) .....ceeiiiiiiiiee e 3-h-17

XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle .............cccccoeiieennee 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccceenee. 7-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............c.......... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C..............c.......... 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal....................... 3-g-17
XD-2  Steckverbindung CAN-BUS (8POI)......cceveeeeiiiiiiiiiiiieeeeeiins i-4-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
XKV Steckverbindung Vorfahrtsregelung .........ccccccooveiiieeeneenn. 2-i-20
XOUT  Steckverbindung Motorkabelsatz ............cccoocccviiiivenenniines 2-i-20
XIN

Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
R14 | Widerstand ca. 120 Q
K56 | Fernschaltrelais 95410 Q (Pin 86/1 — 85/2)

15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
03/05 Lex-e-06c¢ 6¢c-3
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TIC

Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose
1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK
ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse
> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abklrzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle tbrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.
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TIC LEXION 500 Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker A, B, E Steckdose MO, MP, MR, Steckdose R1 (A38, A46)
MU, MV, MW

est 0002

Lest 0047 —m est 0133 —

Steckdose SL Steckdose X

est 0001

Steckdose XA

est 0025

Stecker XB
1 210

12 r
B
B

.
lest 0024 4 6
Stecker XC

10

lest 0026 lest 0023
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose XD Stecker XD2 Stecker XFL
4 2 5
|
®Q { B
® 0O PO o/
® @ R
4 3 2 1
est 0038 act 411 _—1 act 140 —

Stecker XGSM Steckdose XM Stecker XQ

==
4

N

5 ([Tt
6 |t

est AR —e

w

CABI

DE

lact 0194 —

est NONA_ —

Steckdose XV3

Stecker XOUT, XIN

Steckdose XOUT, XIN

B<§g?A

C

Stecker XKV

[Iginll
13CapPrptpt| |
14 [dpotpopaby 2
15 [Hrtbtptpth 3

lest 0087 —mm

lest 0132 —m=

lest 0131 —C
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe
A 19 0,5 or
A20 0,5 ge
A21 1,0 sw-bl
A22 1,0 br
A23 1,0 sw
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br

10/05 Lex-e-06¢c 6¢-7



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G9 1,0 ge-vio
G111 1,0 or-vio
G 12 1,0 vio
MA10 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
MP 1 F09 a
MP2 31 Masse
MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MR1 A28 15 F54 a
MR2 31 Masse
MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
6c-8 Lex-e-06¢c 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe
MU1 B 24 FO03 a
MU2 31 Masse
MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3
MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3
MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16
A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
10/05 Lex-e-06¢c 6c-9
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CAN-Bus, Spannungsversorgung Module
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Daimler - Chrysler DC 502 LA
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- mit elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
+15

06d CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor Daimler - Chrysler DC 502 LA,

Elektrik
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TIC LEXION 500 Elektrik
Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal..........ccooiuieeeiiiiieeeiiieee e eieee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...cccveiiiieeiiieeniee e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieeee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB).........ccoevieiiiiiiiiieeieeeeees 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW)..........cocooviiiiiiniieniee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeiiiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung..........cccccoovveeeenineens. 3-p-18
A17 Modul Motoradaption (ADM).........ceeeeriiieiiiiiieee e 2-i-20
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiiieeeeen 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....ooiiiiiiiee e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............coooiiiiiiiiiiiiieee e, 2-i-20
A27 MOodul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) .....ccccevvviiiieieiiee e 2-i-20
A30 Terminal ....ccoooviiiiiiiie e 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).........cccccoceviiiiiieniinenn. 2-i-20
A38 RIO-MOdUI ROTOF .......cviiieiiiiiee e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM).........cccccceeveviinenn. 4-i-20
A46 RIO-Modul Streublechverstellung...........cccccvvveeeveeiiniiinnne, 5-t-16
A49 Modul Fahrantrieb...........ceeviiiiiiiii e, 3-g-17
A64 Modul TeleSErviCe .........ooiiiiiiieiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeeiiiiiiieeiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceevviieneiiniieeeeen. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA........cooeeveieeeiiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar ............ccccocccveveeenneee. 4-i-20
DM Steckverbindung Diagnose Daimler-Chrysler...................... 2-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt...........c.ccoooiiiiiiii s 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung.........cccccceeeeviveeeeiniieeesnineenn. 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung..........cccccceeeviveeeeiniieeesncineenn. 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ..........c.oooiiiiiiiiiiiiiieeee e 4-i-20
R14 CAN-BUS Abschlusswiderstand............cccccoiiieieiniiineennnnne. 2-i-20
XFL Externe Anbindung CAN-Bus
(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(Z.B. GSM-MOAEM) ....coeiiiiiie et 3-h-17
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle ............ccccoooooiiieen. 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccccoenee. 7-f-20
XAA Steckverbindung Kabelsatz EFA ...........ccccoiiiiiiiee, 2-i-20
XAB Steckverbindung Kabelsatz EFA ..........ccccooviiiieiiiieeeee, 2-i-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B .............cc.......... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C............ccc.c........ 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal........................ 3-g-17
XD-2  Steckverbindung CAN-BUS (8POI)......cceveeeiiiiiiiriiiiieeeeeiinns i-4-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
XKV Steckverbindung Vorfahrtsregelung ..........ccccoceiiiininnnee. 2-i-20
Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
R14 | Widerstand ca. 120 Q
K56 | Fernschaltrelais 95410 Q (Pin 86/1 — 85/2)
15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose

1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK

ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse

> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abkurzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle Gbrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.
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TIC

LEXION 500

Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker A, B, E

Steckdose MO, MP, MR,
MU, MV, MW

10
16
23
29
34

Lest 0047 —m

est 0002

Steckdose SL, XAA, XAB

Stecker SL, XAA, XAB

19 UM 1
Tt e
Hetr ot Hptr
ﬁ%%%%%%

g 10

est 0025

lest NAR —m

Steckdose XA

Stecker XB

11 210

4 6

lest 0024

Stecker XC

10

lest 0026

Steckdose R1 (A38, A46)

est 0133 —

Steckdose X

est 0001

lest 0023
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Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Steckdose XD Stecker XD2 Stecker XFL
4 2 5

|
®Q \ B
® 0@ LY Y,
1687 3 4 3 2 1
est 0038 act 411 _—1 oot N14N —am
Stecker XGSM Steckdose DM Steckdose XM

4 Cofpdd 1
5 |dptk 2
6 |dhptk] 3

est AR —e

lest 0104 —em

CAB

Steckdose XV3

lest 0010

Stecker XKV

130 tporptpey |
14 [dporpopabey 2
15 [Hhtptpthtr 3

lest 0087 —m

lest 0008 —C

6d-6

Lex-e-06d

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe
A 19 0,5 or
A20 0,5 ge
A21 1,0 sw-bl
A22 1,0 br
A23 1,0 sw
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
G9 1,0 ge-vio
G111 1,0 or-vio
G 12 1,0 vio
MA10 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
MP 1 F09 a
MP2 31 Masse
MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MR1 A28 15 F54 a
MR2 31 Masse
MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe
MU1 B 24 FO03 a
MU2 31 Masse
MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3
MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3
MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16
A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
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06e CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor CATERPILLAR — C 6.6
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TIC LEXION 500 Elektrik

Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal........cccoocveiiniiiiieeeniee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...ccccviiiiiieiiieenree e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieereeetee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB)........cc.coeviiiiiiiiieeeiee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW).........c.cocoveieieiiieecee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeviiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung............cccoevveeeeninnenn. 3-p-18
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiiieceee, 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....ooiiiii e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............coooiciieieiiiiieieee e 2-i-20
A27 Modul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) ......cccvvviviiiiieiieee e, 2-i-20
A30 TerMINAL ... 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).........cccocceiiiiiieniiienn. 2-i-20
A38 RIO-Modul Rotor (RIO) .....ccueviiieiieeiiie e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)...........cccccceeeeiinns 4-i-20
A46 Modul Streublechverstellung (RIO)- .....ooooviiiiiiiiiiieeeeeees 5-t-16
A51 Modul Radialverteiler ... 5-s-18
A64 Modul TeleServiCe .........ouiiiiiiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeiiiiiiieiiiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceeevivieeeeiiieeeeene. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA..........ooeevieeeeiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar .............cccccvveeeeennn. 4-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt............ccccooiiiiiiis 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung..........ccccceeeiveeeeeiiiieeesinieeeeenns 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung.........occeeeeviveeeeeiiieeeeinieeeenns 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............cooeiiiiiiiiiiiiiieee e 4-i-20
R14 CAN-BUS Abschlusswiderstand...........ccccccoiiiiiiiiienenanenn. 3-g-18
XFL Externe Anbindung CAN-Bus

(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(Z.B. GSM-MOEM) ......eiiiiiiiiieeiiiiee et 3-h-17
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle .............cccccooeiiieennee 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccceenee. 7-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............cccoo... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C..............c.......... 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal........................ 3-g-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
a - bei Ausfiihrung mit Streublechverstellung
b - bei Ausflihrung mit Radialverteiler

Messwerttabelle: Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
R14 | Widerstand ca. 120 Q
K56 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose
1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK
ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse
> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abkurzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle Ubrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.
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TIC

LEXION 500

Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B, E

est 0047 —mm

Steckdose X

est 0001

Stecker XA

5 4 1 3 .___.-‘-.._

6 i et °®

: 12
= 2

170K, 11

5 =
est 0025 9 1 O
Stecker XB

11

210

lest 0024 4

Steckdose XC

est 0023

Steckdose MO, MP, MR,
MU, MV, MW

est 0002

Steckdose XM

CABI

DE

lest 0124 —C

Steckdose XA

Steckdose SL

est 0080 —

Steckdose R1 (A38)

est 0133 —<C

1 3

Steckdose XD

est 0038

@ Q
® @ @
® @

Stecker

XC

1

est 0026

0

Steckdose X27

lest 0133 —C
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe

MP 1 F09 a

MP2 31 Masse

MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

MR1 A28 15 F54 a

MR2 31 Masse

MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

MU1 B 24 FO03 a

MU2 31 Masse

MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 A45 9
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3

MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16

A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
X27 - 1 0,75 ge
X27-2 1,0 Swibl
X27 -3 1,5 Swi/vio
X27 -4 0,75 or
X27 -5 1,0 br
X27 -6 1,5 br
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CAN-Bus, Spannungsversorgung Module, bei Dieselmotor CATERPILLAR — C9 ACERT (TIER IIl)
+15

Elektrik
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TIC LEXION 500 Elektrik

Bezeichnungen: Koordinaten
A1 AGROCOM Terminal........cccoocveiiniiiiieeeniee e 2-i-17
A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC) ...ccccviiiiiieiiieenree e 2-i-20
A9 Modul AUTOPILOT ....oeiiiiieiiieereeetee e 2-i-20
A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB)........cc.coeviiiiiiiiieeeiee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéachter (DZW).........c.cocoveieieiiieecee e 2-i-20
A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG) ........ccccceeviiieieiiiiieeeeen. 4-p-20
A15 Modul elektronische Motorsteuerung............cccoevveeeeninnenn. 3-p-18
A16 Modul Haspelregelung (HAS) ........coooiiiiiiiiieceee, 2-i-20
A21 Modul QUANTIMETER (LEM) .....ooiiiii e 2-i-20
A25 Modul Siebverstellung............coooiciieieiiiiieieee e 2-i-20
A27 Modul VARIO ... 8-f-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS) ......cccvvviviiiiieiieee e, 2-i-20
A30 TerMINAL ... 3-g-17
A37 Modul Gangvorwahl LEXION (EHS).........cccocceiiiiiieniiienn. 2-i-20
A38 RIO-Modul Rotor (RIO) .....ccueviiieiieeiiie e 4-n-20
A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro- (HBM)...........cccccceeeeiinns 4-i-20
A46 Modul Streublechverstellung (RIO)- .....ooooviiiiiiiiiiieeeeeees 5-t-16
A51 Modul Radialverteiler ... 5-s-18
A64 Modul TeleServiCe .........ouiiiiiiiiiie e 3-g-17
AB5 Terminal GPS Pilot ...........ooiiiiiiii e 3-g-17
ABG6 Modul GPS Pilot (GPB).....ccoieieiieeee e 3-g-17
B50L Sensor Laser AUTOPILOT lINKS .....ccooviieeiiiiiiieiiiieee e, 6-e-25
B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechts .......cccceeevivieeeeiiieeeeene. 6-e-11
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA..........ooeevieeeeiee e 3-i-20
XM Steckverbindung Diagnose Caterpillar .............cccccvveeeeennn. 4-i-20
K14 Relais Dreschwerk ... 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt............ccccooiiiiiiis 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung........cccccccceeeevieeeeeiiiieeesncineenn. 4-i-20
K51 Relais Spannungsversorgung.........ccoceeeeeveeeeeiiieeeesniineen 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............cooeiiiiiiiiiiiiiieee e 4-i-20
R14 CAN-BUS Abschlusswiderstand...........ccccccoiiiiiiiiienenanenn. 3-g-18
XFL Externe Anbindung CAN-Bus

(z.B. Flagging-Box, Agrocom-Terminal, u.s.w.) .................. 3-h-17
XGSM Externe Anbindung CAN-Bus
(Z.B. GSM-MOEM) ......eiiiiiiiiieeiiiiee et 3-h-17
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle .............cccccooeiiieennee 5-p-20
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............ccceenee. 7-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............cccoo... 7-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C..............c.......... 7-f-20
XD Steckverbindung CAN-Bus (7pol) Terminal........................ 3-g-17
XV3 Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT................. 7-f-20
XOUT  Steckverbindung Motorkabelsatz .............cccccovviieiiiieiiinnnns 2-i-20
XIN
a - bei Ausfuihrung mit Streublechverstellung
b - bei Ausfuhrung mit Radialverteiler

Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
R14 | Widerstand ca. 120 Q
K56 | Fernschaltrelais 95410 Q (Pin 86/1 — 85/2)

15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)
10/05 Lex-e-06f 6f-3
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Funktionsbeschreibung:

CAN-BUS
(Controller-Area-Network)

Messwerttabelle
CAN-BUS

BIF/CAB-Modul (A10)

Speicherung von Daten

Datenaustausch zwischen elektronischen Komponenten Uber ein serielles

Netzwerk.

CAN-high (Ues) | CAN-low (Ues) | Diagnose
1,910,2 Volt 3,2+0,2 Volt System OK
ca. 2,5 Volt ca. 2,5 Volt Kurzschlu® CAN-high gegen CAN-low
ca. 1,9 Volt > 3,2 Volt KurzschluR CAN-high gegen +12 Volt
ca. 2,5 Volt <. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-high gegen Masse
> 1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlu® CAN-low gegen +12 Volt
<1,9 Volt ca. 3,2 Volt Kurzschlul® CAN-low gegen Masse

Die Abklrzung BIF steht fir Bordinformator,

die Abkurzung CAB fur CAN-Bridge (Bridge = Brucke).

In diesem Modul werden die wesentlichen Maschinendaten
(Maschinennummer, Betriebsstunden ...) gespeichert = BIF.
Parallel dazu bildet dieses Modul die Schnittstelle zwischen
unterschiedlichen CAN-BUS-Systemen (CLAAS - Caterpillar -
Daimler/Chrysler) = CAB.

Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21) festgehalten,
wahrend alle Ubrigen Leistungsdaten im Modul Bordinformator / CAN-
Bridge (A10) gespeichert sind. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor
dem Austausch eines defekten Moduls mit dem Diagnosesystem CDS zu

Ubertragen.
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Steckerbelegung:

Stecker B, E

est 0047 —mm

Steckdose X

est 0001

Stecker XA

5 4 1 3 .___.-‘-.._

6 i et °®

: 12
= 2

170K, 11

5 =
est 0025 9 1 O
Stecker XB

11

210

lest 0024 4

Steckdose XC

est 0023

Steckdose MO, MP, MR,
MU, MV, MW

est 0002

Steckdose XM

CABI

DE

lest 0124 —C

Steckdose XA

Steckdose SL

est 0080 —

Steckdose R1 (A38)

est 0133 —<C

1 3

Steckdose XD

est 0038

@ Q
® @ @
® @

Stecker

XC

1

est 0026

0

Steckdose X27

lest 0133 —C
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Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B2 F17 a MO 5 SL 14 1,5 sw-bl
B 13 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 A8 3 1,0 or

MO 7 E 31 MU 3 MV 3 MW 3

A28 3 MR 3 SL 4 A25 3 A45 3

DS 62 A 19
B 14 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

MO 4 E 30 MU 4 MV 4
B24 B 24 FO03 a MU 1 1,5 sw
B25 31 Masse 1,5 br-bl
E1 31 Masse 1,5 br
E12 31 Masse 1,5 br
E13 F77 a 1,5 sw-bl
E30 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
E31 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
E36 31 Masse 1,5 br
MO4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 1,0 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MO5 F17 a B2 SL 14 1,0 sw-bl
MO7 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 1,0 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MO8 31 Masse
6f-6 Lex-e-06f 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe

MP 1 F09 a

MP2 31 Masse

MP3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MP4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

MR1 A28 15 F54 a

MR2 31 Masse

MR3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MR4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

MU1 B 24 FO03 a

MU2 31 Masse

MU3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3
B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3
DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3
A8 3 MW 3 A45 3

MU4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16
B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4
DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16
A8 16 MW 4 A45 9

10/05 Lex-e-06f 6f-7
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Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MV2 31 Masse
MV3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 MW 3 A45 3
MV4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 MW 4 A45 9
MV5 F57 a
MW 1 F02 a MV 1 A25 15
MW2 31 Masse
MW3 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 SL 4 A25 3

A8 3 A45 3
MW4 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 SL5 A25 16

A8 16 A45 9
SL4 A 19 A10 40 A12 3 MP 3 A16 3 0,75 or

B 13 MO 7 E 31 MU 3 MV 3

DS 62 A28 3 MR 3 A45 3 A25 3

MW 3 A8 3
SL5 A 20 A10 13 A12 16 MP 4 A16 16 0,75 ge

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

DS 63 A28 16 MR 4 MW 4 A25 16

A8 16 A45 9
SL14 F17 a MO 5 B2 0,75 sw-bl
SL21 31 Masse 2,5 br
X1 31 Masse 2,5 br
X12 31 Masse 2,5 br
X27 - 1 0,75 ge
X27-2 1,0 Swibl
X27 -3 1,5 Swivio
X27 -4 0,75 or
X27 -5 1,0 br
X27 -6 1,5 br
6f-8 Lex-e-06f 10/05



7a

Dreschwerkschaltung



Elektrik

LEXION 500

07a Dreschwerkschaltung
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......cccccvvvveeeeiiiiiieee, 3-1-20
K14 Relais DreSChWEIK.........ccoieiciiiiiiiie e 4-i-20
K49 Hauptrelais StralBenfahrt ...........ccoooiiiiii 4-i-20
S25 Schalter Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung).................... 3-h-17
Y21 Elektromagnetspule Dreschwerkkupplung...........ccccveeeeee. 2-p.20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K14 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30 A (Pin 87/5 — 30/3)
Y21 |Elektro-Magnetspule |0,75A /16 Q Siehe Beschriftung




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schaltung Dreschwerk Voraussetzungen fir den Dreschwerkantrieb sind, dass das Relais K58
durch die Lichtmaschine (G2) und das Relais K49 durch das Entriegeln
des StralRenfahrtschalters (S52) geschaltet wird.

Der Schalter Dreschwerkkupplung (S25) steuert das Relais K14 und
versorgt die E-Magnetspule (Y21) mit Spannung.

Das Signal Dreschwerk EIN wird vom Modul Bordinformator (A10)
eingelesen (Arbeitsstunden-Zahler, Freigabe der Vorsatz-Schaltung,
Schaltung Autopilot, Geblaseschaltung, Strohhackslerschaltung).

10/05 Lex-e-07a 7a-3
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Steckerbelegung:

Steckdose N, W Steckdose P

19 L1
PP PP TP
PP e P
ﬁﬂ%%%ﬂ%%%

L2st 0090 —(

est 0001

Steckdose Y21

2;,_[@]_5_&1 2
Eb{

1
3
est 0053 —( est0125 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
N9 K13/85 0,5 rt-vio
N 10 K14/85 0,5 gr-bl
P12 -31 2,5 br
W 1 F22 a K63 86 MN 2 A10 20 DS 52 1,0 ge-bl

7a-4 Lex-e-07a 10/05
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Dreschtrommel-Regeltrieb



Elektrik LEXION 500 TIC
08a Dreschkorbverstellung / Dreschtrommel-Regeltrieb
+30
+15
—&— K52/87
——— K49/87
——— K56/87a
5 3 5
~ - ~
3 8 =
L [T L
- A8 . A12 % A10
24 4] 21 L4 ) 17 !
28 22 18
32 (ARAR 31 { { [V 32 /
© hag ey B b4 — |23
| | T 1 T T
| 6' Ié'l | E:'I
L b
%)
) 57 48
L
o
U26 Y17 Y18 Y19 Y20
2 2 2 2
|_ -. P -y
NIA NIA NIA INIA
1 1 i | 1
-31
-32
lex04-e-08a
8a-2 Lex-e-08a 03/05

Bezeichnungen:

Hinweis:

Messwerttabelle:

A8
Al10
Al2

Bl1
B30

DO
DS

K49
K52

uz26
Y17
Y18
Y19

Y20

Koordinaten

Modul AUTOCONTOUR (CAC).....cceeeiiieeeeiiiiee e 2-i-20
Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......c.ccooeeiiiiiiiiiiieeeee 2-i-20
Modul Drehzahlwachter (DZW) ........ccccovcveeiiiiiieeieee e 2-i-20
Sensor Drehzahl Dreschtrommel ..., 5-i-16
Sensor DreschKorbposition ..., 4-1-20
Diodenplatine Umlaufsperrventil ..........cccocceeeeeeeiiiicivieeeeenn, 4-i-20
Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
Hauptrelais Straf3enfahrt .........cccccceeiiviiiiiee e, 4-i-20
Relais SpannuNnNgSVersorgung .......cccoceecvveereeeeeesisninrneeneeeeens 4-i-20
Schalter Druckspeicher flllen * ............cccooiiiniiiiineen, 5-n-20
Elektromagnetspule Dreschkorb eng ..........ccccceeeviiiiinneen. 5-m-20
Elektromagnetspule Dreschkorb weit............ccccccooiiiinneen. 5-m-20
Elektromagnetspule

Dreschtrommelregeltrieb langsam ..........cccccceeeeeiiiiiinnnen, 5-m-20
Elektromagnetspule

Dreschtrommelregeltrieb schnell............cccooeeeeeeiiiiinnnen, 5-m-20

* Beachte: Der Schalter U26 Druckspeicher fillen, hat nur bei Maschinen

mit Hydro-pneumatischem Dreschkorb-Uberlastsystem eine
Funktion.

Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
B30 |Sensor 12V (Pin 1-2)
0,25V -4,75V (Pin 1-3)
Y17 |Elektromagnetspule |3,8 A Siehe Beschriftung
Y18 320
Y19
Y20




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Dreschtrommel - Regeltrieb

Anzeige
Dreschtrommel - Drehzahl

Dreschkorbverstellung

1/2

Bei eingeschaltetem Dreschwerk wird, sofern der Drehschalter
Funktionsvorwahl (T11) auf die Position Dreschtrommel eingestellt ist,
durch die Tasten +/- (T19/T26) ein CAN-BUS Signal zum Modul
Bordinformator A10 gesandt. Dieses steuert die entsprechenden
E-Magnetspulen (Y19/Y20) an.

Parallel zu der E-Magnetspule Dreschtrommel schnell (Y20) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktion ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Auch wéahrend der automatischen Fruchteinstellung ibernimmt das Modul
Bordinformator (A10) die Schaltung der E-Magnetspulen (Y19/Y20) und
die Ansteuerung des Umlaufsperrventils (Y77).

Der Istwert Dreschtrommeldrehzahl wird wahrend der automatischen
Fruchteinstellung vom Modul Bordinformator (A10) Gber den Sensor B11
Drehzahl Dreschtrommel eingelesen.

Das Modul Bordinformator (A10) liest ein Signal vom Sensor B11
Drehzahl Dreschtrommel ein. Dieses Signal wird vom Modul
Bordinformator (A10) konvertiert und Gber den Can-Bus am Terminal A30
zur Anzeige gebracht.

Sofern der Drehschalter Funktionsvorwahl (T11) auf die Position
Dreschkorb eingestellt ist, wird durch die Tasten +/- (T19/T26) ein
CAN-BUS Signal zum Modul Drehzahlwachter (DZW) A12 gesandt.
Dieses steuert die entsprechenden E-Magnetspulen (Y17/Y18) an.
Parallel zu einer der beiden E-Magnetspulen (Y17/Y18) wird Gber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fur diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Fruchteinstellung tbernimmt das Modul
Drehzahlwachter (A12) die Schaltung der E-Magnetspulen (Y17/Y18) und
die Ansteuerung des Umlaufsperrventils (Y77). Der Istwert
Dreschkorbeinstellung wird wahrend der automatischen Fruchteinstellung
vom Modul Drehzahlwéachter (A12) Uber den Sensor Dreschkorbposition
B30 eingelesen.

03/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung: 2/2

Anzeige Dreschkorb Der Sensor (B30) erhalt die erforderliche 12V Referenzspannung vom
Relais Spannungsversorgung K52.
Das Modul Drehzahlwachter (A12) konvertiert das analoge Signal des
Sensors (B30) in ein digitales Signal, das tuber den CAN-Bus im Terminal
(A30) zur Anzeige gebracht wird.

Vorspannung Dreschkorb Um bei Uberlast des Dreschsystems ein Blockieren der Dreschtrommeln
(Hydro-pneumatisches zu vermeiden, ist der Dreschkorb mittels Druckspeicher hydraulisch auf
Uberlastsystem) 130 bar vorgespannt.

Das Einstellen dieser hydraulischen Vorspannung erfolgt mittels
Absperrventil Dreschkorb Uberlastsystem (636) - Hydraulik Kapitel 3.

Vorspannung verringern Durch Offnen des Absperrventils (636) wird der Systemdruck zum Tank
entlastet - der Druck sinkt.

Vorspannung erhéhen Durch Offnen des Absperrventils (636) in Verbindung mit der Betatigung
des Schalters Druckspeicher fillen (U26) wird der Systemdruck erhoht.
Eine Betatigung des Schalters Druckspeicher flllen (U26) ist erforderlich,
um im Hydrauliksystem einen Druckaufbau zu erreichen. Nach Offnen
des Absperrventils Dreschkorb Uberlastsystem (636) gelangt dieser
Druck in den Druckspeicher und spannt somit den Dreschkorb
hydraulisch vor.

Hinweis:  Der Vorspanndruck der hydro- pneumatischen
Uberlastsicherung ist auf 130 bar einzustellen.

8a-4 Lex-e-08a 10/05
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Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B

Steckdose Q V

est 0001

est 0047 —mm
Steckdose
Steckdose B30 Y17.Y18,Y19,Y20
2— ﬁ h— 2 1
=]

L est 0006 —C est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 30 F63 a BB 13 MR 5 MU 8 DS 57 1,0 sw-ge
B 31 A8 8 BB 10 E 25 DS 48
B 32 A12 11 BB 11 1,0 gn-ws
B 33 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 A 34 1,0 rs-bl

E 37 Briicke a CB 2 Z 8
Q4 A16 20 F26 a K1 86 K1 30 K2 86 1,0 bl-ge

K2 30 K3 86 K3 30 K4 86 K4 30

A16 18
\V 1 A10 29 1,5 ws-ge
\ 2 A10 15 DO 13 1,5 ws-gr
\ 7 A12 13 DO 16 1,5 ws-bl
\/ 8 A12 12 DO 15 1,5 ws-br
\V 11 -31 2,5 br
\V 12 -31 2,5 br
10/05 Lex-e-08a 08a-5
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Rotorklappenverstellung /
Rotor-Regeltrieb



Elektrik LEXION 500 TIC

09a Rotorklappenverstellung / Rotor-Regeltrieb

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
5 A10  Modul Bordinformator (BIF/CAB) ........cocoeereeeeeeererreerenes 2-i-17
¢ Kaaly A12  Modul Drehzahlwachter (DZW) .........cccccoveveeveeeeieeeeinnnns 2-i-17
=T 2 A38  RIO-MOAUI ROLOF ..o 4-m-20
——— K56/87a
B24 Sensor Drehzahl Rotor ... 3-s-17
<T <C
= K49 Hauptrelais Straflenfahrt ..........cccooooiiiiiiii e 4-i-20
s L K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooccveeeeeciveeeessieeesennens 4-i-20
[} w
('8 ('
; A10 A12 A38 M28 Motor Rotorklappenverstellung .........cccooooeeiiiieieiiiiieeenneenn. 3-n-18
49 [N (44 ! LA )
T 15 ] 0 i AR ; y ; 71y y R40 Potentiometer Rotorklappen..........coeeiiiiiiiiiiiiiiieeee 3-n-18
i cIxlg] |2 ol |2 |ef (Z|Y] | ©
i N 222 |& g 2| 2] |2|8]| |B & S97  Schalter Abdeckung Rotorkorb ..............cccccoveeveeereeceecenne, 3-h-17
g a g L] X Steckverbindung Rotorklappen 4-g-20
Y98 Elektromagnetspule Rotorregeltrieb langsam................... 4-m-20
25 Y99 Elektromagnetspule Rotorregeltrieb schnell...................... 4-m-20
B24
Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B24 | Sensor 12V Versorgung (Pin 1-3)
digital (0-1) 04V-46V Signal (Pin 1-2)
0,4V = LED dunkel =0
| 46V =LEDhell =I
R40 | Potentiometer 0,2-5,0KQ Spule
0,15-4,85V Signal
alelels mH M28 56A Strom max.
Y98 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y99 320
x| AR A N
i | I B | | | |
XR | AR Ay N Y98 Y99
ey Y e :
3l 2 210 M28
' R40 ! !
of 897 % 4@*
L
-31
-32
lex04-e-09a

09a-2 Lex-e-09a 10/05



TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Rotor - Regeltrieb

Anzeige Rotordrehzahl

Rotorklappenverstellung

Zur Rotordrehzahlverstellung missen der Schalter Straltenfahrt S52 und
Schalter Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung) S25 eingeschaltet sein.
Sofern der Drehschalter Funktionsvorwahl (T11) auf die Position Rotor
eingestellt ist, wird durch die Tasten +/- (T19/T26) ein CAN-BUS Signal
zum RIO-Modul Rotor A38 gesandt. Dieses steuert die entsprechenden
E-Magnetspulen (Y98/Y99) an.

Parallel zu der E-Magnetspule Rotor schnell (Y99) wird Gber den CAN-
BUS und Modul Bremsdrossel Fahrhydro (HBM) A45 auch das
Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir diese Funktion ein Druckaufbau
im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Fruchteinstellung Gbernimmt das RIO-Modul
Rotor A38 die Schaltung der E-Magnetspulen (Y98/Y99). Parallel dazu
wird Uber CAN-BUS und das Modul Bremsdrossel Fahrhydro (HBM) A45
auch das Umlaufsperrventils (Y77) geschaltet.

Der Istwert Rotordrehzahl wird wahrend der automatischen
Fruchteinstellung vom Modul Drehzahlwachter (DZW) A12 tber den
Sensor Drehzahl Rotor B24 eingelesen.

Das Modul Drehzahlwéachter (DZW) A12 liest ein Signal vom Sensor
Drehzahl Rotor B24 ein. Dieses Signal wird vom Modul Drehzahlwé&chter
(DZW) A12 konvertiert und tber den CAN-BUS am Terminal A30 zur
Anzeige gebracht.

Zur Rotorklappenverstellung missen der Schalter Stral3enfahrt S52
eingeschaltet und Schalter Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung) S25
ausgeschaltet sein.

Uber den Schalter Abdeckung Rotorkorb S97 wird die Steuerung der
Klappen an den Rotorkérben bedient. Die Signale des Schalters
Abdeckung Rotorkorb S97 werden vom Modul Bordinformator (BIF/CAB)
A10 eingelesen. Das Modul Bordinformator (BIF/CAB) A10 konvertiert
diese Signale in einen entsprechenden CAN-BUS Befehl an das RIO-
Modul Rotor A38. Dieses steuert den Motor Rotorklappenverstellung M28
an, bis die am Schalter Abdeckung Rotorkorb S97 vorgewahlte Soll-
Position mit der vom integrierten Potentiometer Rotorklappen R40
erfassten Ist-Position ibereinstimmt.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Stecker B Steckdose P Steckdose XR
4 5 6
19 Tyl ¢
PP T
%%ﬂ%ﬂ%ﬂ%%’%g
N Y
21 3 1 2 3
esl 0047 —m est 0090 —C lest 0103—
Steckdose X Steckdose Y98,Y99
2— ﬂ L 2 1
. =
est 0016 1 \\ 3
| est0053 —C est 0125 —

Steckdose RO (A38)

Steckdose R1 (A38)

116 ?
{0

|='\|=| == L

8 1
est 0105 —C

1 3

est 0133 —<

09a-4

Lex-e-09a

10/05




TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

B3 F67 a 1,5 SW-Vi

P13 F29 a 1,5 SwW

P14 A10 17 1,0 bl-or

P15 A10 33 1,0 bl

XR-1 1,5 ws-bl

XR -2 1,5 ws-rt

XR -3 0,75 gn-gr

XR -4 0,75 gn

XR -5 0,75 gn-br

X-1 1,0 ws-rt

X-2 1,0 ws-bl

X-3 1,0 gn-gr

X-4 1,0 gn

X-5 1,0 gn-br

10/05 Lex-e-09a 09a-5
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10a

Geblase-Regeltrieb



Elektrik LEXION 500

TIC

10a Geblase-Regeltrieb

+30
+15
K52/87
—— K49/87
—7— K56/87a
% B 3
~
© 4 9 4 N
[T, (Vi (V'
8 7
17 19
18
32
] o ]
~[~lwlolo = |wlolo ~|ololo
(oo |w| @ | c0|od|w@ | 0| o|ew|m|®
w
a5
@ | 5 L
78]
25
e 0Os 9
[
- ©ln = >|w ©
alajale
AR |
A10
1 2
= =
| |
M3

-31

-32

lex04-e-10a

10a-2 Lex-e-10a

10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
B15 Sensor Drehzahl GebIase .........ccccvveevveeiiiiicieeee s 7--k-16
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K14 Relais DreSChWErK..........coiiiiiiiiiiiee e 4-i-20
K37 Relais Geblasedrehzahlverstellung langsam...................... 4-i-20
K38 Relais Geblasedrehzahlverstellung schnell......................... 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooiiiiiiii e, 4-i-20
K63 Relais
Geblasedrehzahlverstellung Verriegelung ..........ccccccveee. 4-i-20

M3 Motor Geblase-Drehzahlverstellung............ccccoceeeiiiienennne 5-1-16
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
K63 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30 A (Pin 87/5 — 30/3)
K38 | Fernschaltrelais 90+10 Q (Pin 86/1 — 85/2
K39 |40 A Wechsler
M 3 | Elektromotor 14 A Strom max.




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Geblase Regeltrieb

Anzeige Geblasedrehzahl

Bei eingeschaltetem Dreschwerk wird durch das Relais K14 das Relais
K63 geschaltet und somit die Relais K37 und K38 mit Masse am Pin 85
versorgt. Sofern der Drehschalter Funktionsvorwahl (T11) auf die
Geblaseposition eingestellt ist, schalten die Tasten +/- (T19/T26) ein
CAN-BUS Signal zum Modul Bordinformator (BIF/CAB) A10. Dieses
steuert das entsprechende Relais K37 oder K38 lber Pin 86 an.

Der Elektromotor Geblase-Drehzahlverstellung (M3) wird entsprechend
der Drehrichtung Uber eines der Relais K37/K38 von Pin 87a mit Masse
versorgt, wahrend das andere Relais K38/K37 Uiber Pin 87 die Spannung
schaltet.

Wahrend der automatischen Fruchteinstellung Gbernimmt das Modul
Bordinformator (A10) die Schaltung der Relais K37 und K38.

Der Istwert Geblasedrehzahl wird wahrend der automatischen
Fruchteinstellung vom Modul Bordinformator (A10) Gber den Sensor B15
Drehzahl Geblase eingelesen.

Das Modul Bordinformator (A10) liest ein Signal vom Sensor B15
Drehzahl Geblase ein. Dieses Signal wird vom Modul Bordinformator
(A10) konvertiert und Uber den CAN-BUS am Terminal A30 zur Anzeige
gebracht - vergleiche Schaltplan 25a.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose Y
est 0001
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
Y5 K37 30 DS 8 2,5 ws-ge
Y 6 K38 30 DS 9 2,5 WS-SW
10a-4 Lex-e-10a 10/05



1la

Siebverstellung



Elektrik LEXION 500 TIC
11a Siebverstellung
+30
+15
K52/87
K49/87
— K56/87a
K41 K42 K43 K44
b= -—— — -—— = -
= LI /A L\ || | S
= T — — o I I
b [F
(1] ] o [y
M~ oo ~i~nlolo ~i~lnlo|lo ~ir~W|w| o
00|00 M WD | 0|0 m o oM oD |0|0|m
&
@|=|e(~[2[ | |88 3 RS
L
2 48 3l 4 1 2] 5 3l 4 1 2 5
- Y ey
161
R | (.
NIQIN X' 1‘37|3' -
| | i’
! ] | | _lil 7
VI R [ ?% ur 247 U6 R37 M12 R38 M23
A25 = - -
— -31
-32
lex0d-e-11a

11a-2

Lex-e-11a

10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A25 Modul Siebverstellung ..........cccoveeeeeeiiiiiiee e 2-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K41 Relais Obersiebverstellung (schlieRen)..........ccccoeevieeennnne 4-i-20
K42 Relais Obersiebverstellung (6ffnen).........cccooceveiiiiinnnn. 4-i-20
K43 Relais Untersiebverstellung (schlieen)..........ccccoocvevernnnen. 4-i-20
K44 Relais Untersiebverstellung (6ffnen) ........ccccoccvvveivienennee 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ............cccccooeiiiiiie 4-i-20
M12 Motor Obersiebverstellung ..........cccccceeveeciiiiiiieieeeiecciieee. 6-9-18
M23 Motor Untersiebverstellung..........ccccccoviiiiiiiiiiiiiiieee, 7-9-18
R37 Potentiometer Obersiebverstellung...........cccooceeieniinnnns 6-9-18
R38 Potentiometer Untersiebverstellung ..........cccccooeviiiiinnennn. 7-g-18
uée Schalter Obersiebverstellung .........ccoooiiinie, 5-r-20
u7 Schalter Untersiebverstellung ..........ccccoiiiiiiis 5-r-20
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung

K41 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

K42 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K43 |30A (Pin 87/5 — 30/3)

K44

M12 | Elektromotor 2,5 A max.

M23

R37 | Potentiometer 0,5 -52KQ Spule

R38 0,45-4,55V Signal




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schaltung Verstellmotor

Anzeige Siebposition

Sofern der Drehschalter Funktionsvorwahl (T11) auf eine Siebposition
eingestellt ist, schalten die Tasten +/- (T19/T26) ein CAN-BUS Signal zum
Modul Siebverstellung A25. Dieses steuert das entsprechende Relais
K41(K43) oder K42(K44) auf Pin 86 an.

Der jeweilige Elektromotor Siebverstellung (M12/M23) wird entsprechend
der Drehrichtung Uber eines der Relais K41/K42(K43/K44) von Pin 87a
mit Masse versorgt, wahrend das andere Relais K42/K41(K44/K43) Gber
Pin 87 die Spannung schaltet.

Wahrend der automatischen Fruchteinstellung Gbernimmt das Modul
Siebverstellung (A25) die Schaltung der Relais K41(K43) und K42(K44).

Das Modul Siebverstellung (A25) konvertiert das analoge Signal der
Potentiometer in den Verstellmotoren (R37/R38) in ein digitales Signal,
das Uber den CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige gebracht wird.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Stecker B Stecker M12, M23

esl 0047 —m lest 0012

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B7 K43 86 A25 14 1,0 bl-ws
B8 K44 86 A25 13 1,0 bl-ge
B9 K41 86 A25 12 1,0 bl-gr
B 10 K42 86 A25 1 1,0 bl-gn
B 11 F71a A25 20 1,0 bl-rt
B 26 K41 30 1,5 gn-bl
B 27 K42 30 1,5 gn-vi
B 28 K43 30 1,5 gn-ge
B 29 K44 30 1,5 gn-gr
B 33 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 A 34

E 37 Briicke a CB2 Z8 1,0 rs-bl
B 34 DS 46 A25 8 1,0 ge-gn
B 35 A25 23 1,0 ge-gr
B 36 A25 22 1,0 ge-rt

11a-4 Lex-e-11a 10/05
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Streublechverstellung



Elektrik LEXION 500 TIC

12a Streublechverstellung

%0 Bezeichnungen: Koordinaten
+
*15 A10  Modul Bordinformator (BIF/CAB) ........cocoeereeeeeeererreerenes 2-i-20
K52/87 A46  RIO-Modul Streublechverstellung .............cccccoceveveveveccnne.. 2-i-20
K49/87
K56/87a K49 Hauptrelais StraBenfahrt ............cccooeoiiiiiiiieeeee 4-i-20
S M22 Motor Streublechverstellung.............cococooiiiiii 6-u-16
R28 Streurichtung- Potentiometer (Istwert) ..........ccccoeeivreennen. 6-u-16
i R29 Streurichtung- Potentiometer (Sollwert) .............cccceeennee. 3-h-17
A10 A46
LA N [ 1 ! !
ARARi [ [ viy i AkARi
= - I B o Q=2 (2
i zlz|g |& z| |2|2lg| |x
- r (1]
Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
M22 | Elektromotor 56A Strom max.
R28 | Potentiometer 0,2-5,0KQ Spule
0,15-4,85V Signal
R29 | Potentiometer 4,70 KQ (Pin A—E) Spule
1,7 -6,4 KQ (Pin S — E) Schleifer
<|3 8|3 gH
s
: VL P 2 AN AN N
[ | ><'L| [ I I | |
M22
R29 a R28 Eé :
-31
-32
lex0d-e-12a
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schaltung Verstellmotor

Zur Streublechverstellung missen der Schalter StralRenfahrt S52 und
Schalter Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung) S25 eingeschaltet sein.
Das RIO-Modul Streublechverstellung (A46) steuert entsprechend der
Einstellung des Sollwert - Potentiometers (R29) in der Kabine den
Verstellmotor (M22) an, bis die Vorgabe mit dem integrierten Istwert -
Potentiometer (R28) Ubereinstimmt.

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker A

Steckdose MO

est 0002

est 0047 —
Steckdose RO (A46) Steckdose R1 (A46) Steckdose XU

16 9 1 3 ¢ b
( T = N

i |

L lzslzl == h

8 1 4 6 3
est 0105 — est 0133 —< lest 0103—C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 24 A10 38 0,35 ws-br
A 29 A10 31 0,35 gr-gn
A 30 A10 26 0,22 WS-SW
A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 0,22 br-sw

E 37 Briicke a CB 2 Z8

MO 6 F66 a 1,5 SW-Vi
XU-1 1,0 ws-rt
XU -2 1,0 ws-bl
XU -3 1,0 gn-gr
XU -4 1,0 gn
XU -5 1,0 gn-br
12a-4 Lex-e-12a 10/05




13a

Stroh- und Spreuverteilung

Verteilgeblase - LEXION 580



Elektrik LEXION 500 TIC
13a  Stroh- und Spreuverteilung , Verteilgeblase - LEXION 580
+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a
3
2
A10 3 A28
AR N ) g‘; (AR
TIViY 32 Yiviy
o &= E 2 Q|K|I~
” w0 ]
L
]
17}
0O 47 57 49 26 27
<y 22 Delo|x > %mlﬂmh
=)
X7 A2 X7 ) x7 3.2 7
vy ' ann
Bt
AN %6 1 5
—t
Y78
3l 1
Ay &
1 N 2
. Y83
3 ~l
=1
1. 1 N 2
B71 Y84
-31
-32
lex04-e-13a-2
13a-2 Lex-e-13a 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A28 Modul Verteilgeblase (VGS)......ccooiiiiiiiiiiieieeeeeeee e 2-i-20
B71 Sensor Verteilgeblaseposition ..o, 6-t-18
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeceeeeeeciveeeeesieneeenne 4-i-20
R27 Potentiometer Streubreite (Sollwert) ..........cc...ccooeiinninnee.n. 4-h-17
R29 Potentiometer Streurichtung (Sollwert) ............ccccovveeeee. 4-h-17
X6 Steckverbindung Strohh&cksler............cccoooiiiiiieiinineen 5-s-17
X7 Steckverbindung

Streublechverstellung / Verteilgeblase...........ccccccceeeeinnns 5-s-17
Y78 Elektromagnetspule

Umlaufsperrventil Verteilgeblase............ccccccooiinniis 7-s-18
Y83 Elektromagnetspule

Verteilgeblase schwenken links ............ccccooiiiinn, 7-s-18
Y84 Elektromagnetspule

Verteilgeblase schwenken rechts...........ccccccoiiicne 7-s-18
Z59 Schalter-Istwert

Verteilgeblase / Leitblechposition...........c.ccoceiiiiiiiennenn. 5-s-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B71 | Sensor 12V (Pin 1-2)

0,25V -4,75V (Pin 1-3)

R27 | Potentiometer 4,70 KQ (Pin A—E) Spule
R29 1,7 -6,4 KQ (Pin S — E) Schleifer
Y78 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y83 32Q
Y84




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schaltung Verteilgeblase Befindet sich das Verteilgeblase in Arbeitsposition, ist der Schalter
Strohhacksler / Verteilgeblase Arbeitsstellung (Z58) geschlossen .
In der Hackselposition wird durch Schwenken des Stroheinfallbleches der
Grenztaster (Z59) geschlossen. Somit erhalt das Modul Verteilgeblase
(A28) das Signal zur Ansteuerung der E-Magnetspulen (Y83/Y84). Zudem
wird auch das Umlaufsperrventil Verteilgeblase (Y78) moduliert
geschaltet, um Druckspitzen wahrend des Lastwechsels aufzufangen.
Die Streubreite und die Streurichtung werden dabei entsprechend dem
Vergleich zwischen den Sollwert - Potentiometern (R27/R29) und dem
Istwert - Sensor (B71) gesteuert. Der Soll-/ Istwertvergleich findet Gber
den CAN-BUS statt.

03/05 Lex-e-13a 13a-3



Elektrik LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker A, BB Stecker MN

Steckdose Y

est 0047 —m

est 0001

Steckdose B71

est 0002

| est 0006 —<
Steckdose Y78,Y83,Y84
2 *’"’E ﬁ,‘l j]l“““% 1 2 1
—
\\
3
est 0053 —C est 0125 —(

13a-4 Lex-e-13a
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 24 A10 38 0,35 ws-br
A 29 A10 31 0,35 gr-gn
A 30 A10 26 0,22 WS-swW
A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 Q12

E 37 Briicke a CB 2 Z 8 0,22 br-sw
BB 12 A 34 B 33 A8 2 A16 2 Q12

E 37 Briicke a CB 2 Z8 1,5 bl
BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
BB 19 A28 11 DS 47 1,0 bl-gn
BB 34
MN 5 DS 26 A28 12 2,5 ws-rt
MN 6 DS 27 A28 13 2,5 ws-bl
MN 7 DS 49 A28 7 A28 20 2,5 bl-ws
MN 8 A28 25 1,5 SW-0r
X6-6 0,75 br-bl
X6-7 2,5 bl-ws
X7-1 15 br
X7-2 15 ws-rt
X7-3 15 ws-bl
X7-4 1,0 gn-gr
X7-5 1,0 gn
X7-7 1,5 SW-Vio
Y 1 -31 2,5 br
Y 12 -31 2,5 br

03/05 Lex-e-13a 13a-5



Elektrik LEXION 500 TIC
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13b

Stroh- und Spreuverteilung

Radialverteiler



Elektrik LEXION 500 TIC
13b  Stroh- und Spreuverteilung - Radialverteiler
+30
+15
K52/187
K49/87
K56/87a
s =
£ &
A10 A51 2
] ) ] ) ] ] 2
7 7 ¥ 7 | (ARAR i 32
8 &= — &= 2 & © 21988
R R
& &
(e — (o)
g o w
<|F 2o § nlo|m %E"’]
X7 4
a
Y176 Y178
1 3 1 S\J\ 11..3] 2
ey LENNNEANA
Y175 Y177 $
E 5 1 5 2 5 2
4] - |
L
R27 B129 B129.1
-31
-32
lex04-e-13b
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A51 Modul Radialverteiler...........cccvveveveiiiieee e, 5-s-18
B129  Sensor Streublechposition rechts...........ccccocceeiiiinenninen. 6-u-17
B129.1 Sensor Streublechposition links .........cc.cccooiiiiiiiiiees 6-u-19
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooiiiiiiiiiee 4-i-20
R27 Potentiometer Streubreite (Sollwert) ...........cccoveeeviiienenns 4-h-17
R29 Potentiometer Streurichtung (Sollwert) ............cccovveeeeei. 4-h-17
X7 Steckverbindung

Streublechverstellung / Verteilgeblase.............cccccooiie. 5-s-17
xX27 Steckverbindung

( A46 Modul Streublechverstellung - Ri0) ........ccevvevveeeeee.. 4-t-18
Y175  Elektromagnetspule

Radialverteiler Streublech links einschwenken .................. 5-s-19
Y176  Elektromagnetspule

Radialverteiler Streublech links ausschwenken ................. 5-s-19
Y177  Elektromagnetspule

Radialverteiler Streublech rechts einschwenken................ 5-s-19
Y178  Elektromagnetspule

Radialverteiler Streublech rechts ausschwenken .............. 5-s-19
Y179  Elektromagnetspule

Radialverteiler Streublechantrieb ein / aus..............cccc...... 5-s-19
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
B129 | Sensor 12V (Pin 1-2)

0,25V -4,75V (Pin 1-3)

R27 | Potentiometer 4,70 KQ (Pin A—E) Spule
R29 1,7 - 6,4 KQ (Pin S — E) Schleifer
Y175 | Elektromagnetspule 2-3Q proportional
Y176
Y177
Y178
Y179 | Elektromagnetspule 5-60Q -0




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schaltung Streublechantrieb
Radialverteiler

Diagnose

Befindet sich der Radialverteiler in Hackselposition, ist der Schalter-
Istwert (Z58) geschlossen (siehe Schaltplan 19b).

Bei eingeschaltetem Dreschwerk und Strohhacksler (K14/87) aktiviert das
Modul A51 die Elektromagnetspule Radialverteiler Streublechantrieb EIN /
AUS Y179 (siehe Schaltplan 7a und 19b).

Der Radialverteiler beginnt programmgesteuert durch wechselseitiges
Schalten der entsprechenden Elektromagnetspulen Y175, Y176, Y177,
Y178 mit der Verteilarbeit.

Uber die Sensoren B129 wird dabei die Position der Streubleche vom
Modul Radialverteiler (A51) erkannt.

Die Streubreite und die Streurichtung wird dem Sollwert der
Potentiometer im Bedienpaneel (R27/R29) entsprechend verstellt.
Entsprechend dieser Sollwerte werden Gber CAN-BUS die
programmierten Parameter im Modul A51 geandert.

Bei Schwadablage kénnen die Streubleche Uber das Potentiometer
Streubreite (R27) im Bedienpaneel so positioniert werden, dass der Stroh-
und Spreuabgang der Reinigung nicht ins Schwad geworfen wird.

Hinweis: Die Stecker der Elektromagnetspulen an der
Streublechsteuerung nicht vertauschen (unterschiedliche
Stromaufnahme - siehe Messwerttabelle).

Bei erkannter Storung wird eine Fehlermeldung tiber den CAN-Bus
gesendet.

Bei einer Unterbrechung des CAN-Busses wird eine werksseitig
programmierte Bewegung des Radialverteilers ausgeflihrt, die einer
Streubreite von ca. 7,5m entspricht.

03/05

Lex-e-13b 13b-3



Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Stecker A Stecker B129 Stecker MO

Lest 0006 —
Stecker X27 SteckdoseY175 — Y179
1 3 -
2— ﬁ H— 1
5 =
est 0002 4 6 s, 3
est0133 —< | est0053 —C

13b-4 Lex-e-13b 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 24 A10 38 0,35 ws-br
A 29 A10 31 0,35 gr-gn
A 30 A10 26 0,22 WS-SW
A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 Q12

E 37 Briicke a CB 2 Z 8 0,22 br-sw
BB-13 1,0 rt-gr
Mo-8 31 Masse 2,5 br
Mo-6 1,5 SW - Vio
X7-4 1,0 rt-gr
X27-3 1,5 SW - vio
X27-5 1,0 br
X27-6 1,5 br
B129-1 0,75 br-gn
B129-2 0,75 rt-gr
B129-3 0,75 WS-Vio
B129.1-1 0,75 br-sw
B129.1-2 0,75 rt-gr
B129.1-3 0,75 ge-bl
Y175-1 1,0 br
Y175-2 0,75 gn-ws
Y176-1 1,0 br
Y176-2 0,75 gn-rt
Y177-1 1,0 br
Y177-2 0,75 gn-sw
Y178-1 1,0 br
Y178-2 0,75 gn-br
Y179-1 1,0 br
Y179-2 0,75 gr
03/05 Lex-e-13b 13b-5
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Korntankauslaufrohr schwenken



Elektrik LEXION 500

TIC

14a Korntankauslaufrohr schwenken
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A34 Modul Korntank ...........cccoeeeiiiiieiiee e 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooiiiiiiiii e 4-i-20
S87 Schalter KT Auslaufrohr ausschwenken ..............cccccvee... 4-g-17
S88 Schalter KT Auslaufrohr einschwenken ..............ccccocvvee. 4-g-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel.............cccccccoiiiis 4-g-17
Y33 Elektromagnetspule

Korntankauslaufrohr ausschwenken ..............cccccoviee. 5-m-20
Y34 Elektromagnetspule

Korntankauslaufrohr einschwenken ............ccccccoooiiiineeen. 5-m-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
Y33 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y34 320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Auslaufrohr schwenken

Zeitsteuerung Auslaufrohr
schwenken

Warnanzeige
Auslaufrohr ausgeschwenkt

Die Funktion Korntankauslaufrohr schwenken wird vom Modul Korntank
A34 gesteuert. Bei entriegelter Stralkenfahrtschaltung wird das Modul
Korntank (RIO) A34 mit Spannung versorgt.

Je nach Richtung (ein- bzw. ausschwenken) senden die Schalter
(S87/S88) ein Massesignal zum Modul Korntank A34. Das Modul
Korntank A34 schaltet die entsprechenden E-Magnetspulen
Korntankauslaufrohr ausschwenken Y33 oder Korntankauslaufrohr
einschwenken Y34.

Parallel zu den E-Magnetspulen (Y33/Y34) wird (iber die Diodenplatte
(DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wird einer der Schalter (S87 / S88) betatigt, bleibt die Funktion
Auslaufrohr schwenken flir 20 sek. geschaltet.

Ein nochmaliges kurzes Betatigen eines Schalters (S87 / S88) stoppt das
Ein oder Ausschwenken des Auslaufrohres.

Zur Anzeige der Warnung Auslaufrohr ausgeschwenkt sendet der
Schalter Korntankauslaufrohr ausgeschwenkt Z30 ein Massesignal zum
Terminal A30 (vgl. Schaltplan 5 und 15).

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose MA, V Steckdose M Steckdose X8

19 1 25 14

EEEEEEE {@ [ .l'i.l:.....o.n.....o:.X @ ‘

EEEEEERL '8 1

est 0030
est 0001 21 3
est 0090 —C
Steckdose Y33,Y34
S
2 1
=4
\
3
est 0053 —C est 0125 —(

Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MA10 31 Masse 1,5 br
M 18 A34 6R 0,5 gn-br
M 19 A34 5R 0,5 br-ws
V 3 A34 2L DS 10 DO 14 1,5 ws-gn
V 4 A34 5L DS 11 DO 21 1,5 WS-Vi
V 11 31 Masse 2,5 br
V12 31 Masse 2,5 br
X8-18 0,5 gn-br
X8-19 0,5 br-ws
X8-25 1,5 br
14a-4 Lex-e-14a 10/05
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Korntankentleerung /
Korntankentleerungshilfe



Elektrik

LEXION 500

TIC

15a Korntankentleerung / Korntankentleerungshilfe
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A34 Modul Korntank ..o 2-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
S31 Schalter Korntankentleerung.........ccococceeiiieiiinieei e, 4-g-17
S32 Hauptschalter Korntank-Entleerungshilfe .......................... 3-h-17
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooiiiiiiieee. 4-i-20
K69 Relais Entleerungshilfe..........cccccoviiiiiiinee e 3-i-20
K71 Relais Entleerungshilfe.............cccccooiiiiiiiiieei e, 3-i-20
Y35 Elektromagnetspule Korntankentleerung .............cccc.o........ 2-p-20
Y36 Elektromagnetspule Korntank-Entleerungshilfe vor........... 4-n-20
Y37 Elektromagnetspule Korntank-Entleerungshilfe zuriick .....4-n-20
X8 Steckverbindung Fahrhebel............cccccoiiiini 4-h-17
z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt ... 4-h-18
225 Schalter-Istwert (SchlieBer)..........cooooiii 4-n-20
226 Schalter-Istwert (Offner) ..., 4-n-20
Z30 Schalter-Istwert

Korntankauslaufrohr ausgeschwenkt ............ccccoeevceeennee 2-k-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
Y35 |Elektromagnetspule |[0,75A/16 Q Siehe Beschriftung
Y36 | Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung
Y37 320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Korntankentleerung

Schaltung Sitzkontakt

Korntankentleerungshilfe

Die Funktion Korntankentleerung wird vom Modul Korntank A34
gesteuert. Bei entriegelter StralRenfahrtschaltung (S52) wird das Modul
Korntank (A34)mit Spannung versorgt.

Vorraussetzung flir die Funktion Korntankentleerung ist weiterhin ein
geschlossener Sitzkontakt (Z5) und ein geschlossener Schalter
Korntankauslaufrohr ausgeschwenkt (Z30).

Sendet der Schalter Korntankentleerung S31 ein Signal zum Modul
Korntank A34, schaltet dieses die Elektromagnetspule
Korntankentleerung (Y35) EIN.

Sendet der Schalter Korntankentleerung S31 wiederholt ein Signal zum
Modul Korntank A34, schaltet dieses die Elektromagnetspule
Korntankentleerung (Y35) AUS.

Nach dem Verlassen des Fahrersitzes werden alle vom Sitzkontakt (Z5)
abhangigen Schaltungen nach ca. 5sek. unterbrochen.

Bei aktiver Korntankentleerung versorgt das Modul Korntank A34 den
Schalter fir die Entleerungshilfe (S32) und somit das Relais K71 mit
Spannung an Pin 86.

Ist das Relais K71 geschaltet, wird die E-Magnetspule (Y36) tber die
Verbindung Pin 30-87a im nicht geschalteten Relais K69 angesteuert.
Erreicht der Hydraulikzylinder dann seine Endlage, schlie3t der
Oldruckschalter (Z25) kurzzeitig. Das Relais K72 schaltet und die
Verbindung Pin 30-87 steuert nun die E-Magnetspule (Y37) an. Die Diode
(D4) halt dabei das Relais K72 solange geschaltet, bis der
Hydraulikzylinder die andere Endlage erreicht und der Oldruckschalter
(Z26) den Stromkreis am Pin 86 unterbricht.

Parallel zu einer der beiden E-Magnetspulen (Y36/Y37) wird Uber die
Diodenplatte (Do) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Stecker B Steckdose H,MA,W Steckdose M
19 [yl ¢
TP O
%ﬂ%ﬁ%%ﬂ%%%g
TP
21 3
est 0001
Lest 0047 —m est 0090 —C
Steckdose MB Stecker RB, RC Steckdose X8
25 14
4 %ﬁl 1 {@ [ .l'..l.ﬂ.l‘..l‘..l...l‘..3 6] l
5 [P 2 13 1

est 0002

6 |detk] 3

est 0030

Steckdose Y35,Y36,Y37
2— ﬁ H— 1 2 1
=1
\
3
est 0053 —C est 0125 —C
15a-4 Lex-e-15a 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 20 W 4 DS 16 H6 A34 4R A5 1,0 gr-ge
H1 1,5 br

H2 1,5 rt

H5 A 8 A34 8L W 3 DS 15 M 21 1,0 Ws-gr
H6 A5 B 20 W 4 DS 16 A34 4R 1,0 rs

H7 1,5 ge-ws
M 20 A34 8R 0,5 br-vi
M 21 A 8 A34 8L W 3 H5 DS 15 0,5 br-rt
MA 10 -31 1,5 br
MB 1 -31 2,5 br
RB1 1,5 ge-ws
RB3 1,0 rs
RB4 1,0 bl-br
RB5 1,5 rt
RC1 1,5 ws-gn
RC2 1,5 ws-rt
RC3 1,0 br
RC4 1,0 ge-gn
RC5 1,5 ge-ws
X8-20 0,5 br-vi
X8-21 0,5 br-rt
X8-25 1,5 br

W 3 A 8 A34 8L H5 DS 15 M 21 1,0 sw-gr
W 4 A5 B 20 DS 16 H6 A34 4R 1,0 gr-vi
Y 36-1 1,5 br
Y36-2 1,5 ws-rt
Yx37-1 1,5 ws-gn
Y37-2 1,5 br
Z725-1 1,0 ge-gn
/25-2 1,0 ge-ws
726-1 1,0 ge-gn
726-2 1,0 ws-bl
10/05 Lex-e-15a 15a-5
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Trennmesserschaltung Raps



Elektrik

LEXION 500

TIC

16a Trennmesserschaltung Raps
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

S39 Schalter Rapsmesserantrieb links ............cccoccceeieiiiiiine 3-h-17
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooeeiiiiiii e, 4-i-20
Y53 Elektromagnetspule Rapsmesserschaltung links............... 7-c-26
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............ccceeeee 8-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............ccc.cc...... 8-f-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

Y53 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung

320




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Keine

10/05 Lex-e-16a 16a-3



Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Stecker E Steckdose H, N, O

est 0001

est 0047 —
Steckdose Y53

2 ””"'E ﬁ,‘l j]l““a 1 2 1

=g
\\
3

est 0053 —C est 0125 —(

Stecker XA Steckdose XA

est 0025

Stecker XB

11 210

est 0024

16a-4 Lex-e-16a 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br

E 12 -31 1,5 br

E 20 N 1 H4 1,5 Vio
H4 N 1 E 20

N1 E 20 H4 1,5 br-ws
01 F36 a 2,5 sw-bl
XA-1 1,5 br
XA-2 1,5 br
XA-13 1,5 br
XB-8 1,5 Vio

10/05 Lex-e-16a 16a-5
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Vorsatzantrieb, Reversierantrieb,
Schnellstopp Vorsatz



Elektrik LEXION 500 TIC
17a Vorsatzantrieb, Reversierantrieb, Schnellstopp Vorsatz
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A8 Modul AUTOCONTOUR (CAC).....cceeeiiieeeeiiiiee e 2-i-20
Al0 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......c.ccooeeiiiiiiiiiiieeeee 2-i-20
Al2 Modul Drehzahlwachter (DZW) ........ccccovcveeiiiiiieeieee e 2-i-20
Al6 Modul Haspelregelung (HAS).......cccooeiiiiiiiiniiee e 2-i-20
B12 Sensor Drehzahl Einzugskanal ..............occciieeeiiiiinnnee, 6-h-20
DI Diodenplatine Warneinrichtung ...........ccccovceeeeeeiniiciiineeenn, 4-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ...........ccccceeeeeeeiiiciiiieneeenn, 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
K15 Relais VorsatzschnellStopp .......cceveeiivcciviieieeee e, 4-i-20
K49 Hauptrelais StralRenfahrt ...........cccoocveiiniine e 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ..........ccoceeiiiiiieiiieiee e 4-i-20
S54 Schalter Vorsatz AUS ... 4-9-17
S95 Schalter Vorsatz EINJAUS. ... 3-h-17
S57 Schalter Vorsatz reversieren .........cccccccvviccvieeeeeeeeenenienee 3-h-17
XE Steckverbindung Einzugskanal .............ccccoccciviieiieeeiniiinnns 5-g-19
X8 Steckverbindung Fahrhebel...........ccccccciiiii 4-h-17
Y86 Elektromagnetspule Vorsatz reversieren ...........cccccceeeveeennnn 7-f-16
Y88 Elektromagnetspule Vorsatzkupplung........cccccceovvivvivennnn.n. 2-p.20
Y101  Elektromagnetspule Schnellstop Vorsatz...........cccccceee.... 4-m-20
Z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt............cccceeeiiiiiiiiiiiiieee e 4-h-18
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
K15 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30A (Pin 87/5 — 30/3)
Y86 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y101 3,20
Y88 | Elektromagnetspule 12A 12V (PWM)

Siehe Beschriftung




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Vorsatzschaltung

Vorsatz EIN

Vorsatz AUS

Vorsatz Schnellstopp

1/2

Voraussetzungen fir den Vorsatzantrieb sind, dass das Relais K49 durch
die Strallenfahrtschaltung und das Dreschwerk durch das Relais K14
geschaltet wird. Das Signal Dreschwerk ein wird vom Modul
Bordinformator (A10) eingelesen - Schaltplan 7a.

Hinweis: Die Vorsatzschaltung ist abhangig vom geschlossenen
Schalter (Z5) Sitzkontakt.

Beim Betatigen des Schalters Vorsatz EIN/AUS (S95) wird Spannung als
Signal in das Modul Bordinformator (A10) geschaltet. Um ein sanftes und
somit fiir die Antriebsaggregate schonendes Anlaufen des Vorsatzes zu
gewahrleisten, schaltet das Modul Bordinformator (A10) die
Elektromagnetspule (Y88) in diesem Fall moduliert (PWM ) - Funktion
Vorsatz EIN.

Hinweis: Ist bei der Drehzahlverstellung Dieselmotor
(S35 — Schaltplan 2) Halbgas eingestellt, wird bei eingeschaltetem
Vorsatz die Standgas-Drehzahl angefahren.

Beim Betatigen des Tasters STOP (S54) am Multifunktionsgriff in die
erste Druckstufe, wird Masse als Signal in das Modul Bordinformator
(A10) geschaltet. Das Modul Bordinformator (A10) unterbricht die
Spannungsversorgung zur Elektromagnetspule (Y88) - Funktion Vorsatz
AUS.

Beim Betatigen des Tasters STOP (S54) am Multifunktionsgriff in die
zweite Druckstufe, wird zusatzlich zur Funktion ,Vorsatz AUS* liber das
Relais K15 die Elektromagnetspule Schnellstop Vorsatz (Y101)
geschaltet.

Gleiches gilt fir die Betatigung des Schalters Vorsatz EIN/AUS (S95) im
Bedienpaneel. Wird S95 Uber die federzentrierte Mittelposition hinaus
betétigt, ist das Spannungssignal zum Modul Bordinformator (A10)
unterbrochen (Vorsatz aus) und gleichzeitig wird K15 geschaltet
(Schnellstopp EIN).

Parallel zur Elektromagnetspule (Y101) wird Uber die Diodenplatte (DO)
das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da flr diese Funktion ein
Druckaufbau im System erforderlich ist.

03/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Vorsatz reversieren

Schaltung Sitzkontakt

2/2

Voraussetzung fur die Reversierfunktion ist, dass das Vorsatzgerat nicht
geschaltet ist. Als zusatzliche Sicherheit schaltet das Modul
Drehzahlwachter (A12) erst Spannung zum Reversierschalter (S57),
nachdem der Drehzahlsensor Einzugskanal (B12) fur ca.2sec. kein Signal
sendet.

Sofern diese Vorgaben erfiillt sind, wird Uber den Reversierschalter (S57)
Spannung vom Modul Drehzahlwé&chter (A12) zur E-Magnetspule (Y86)
geschaltet - Funktion Vorsatz reversieren.

Parallel zur E-Magnetspule (Y86) wird Uber die Diodenplatte (DO) das
Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir diese Funktion ein Druckaufbau
im System erforderlich ist.

Beachte: Bei aktivierter Reversierung wird ein Signal in das
Haspelmodul (A16) geschaltet, worauf in Abhangigkeit der
Vorsatzerkennung die Verstellpumpe Haspelantrieb auf maximale
Foérdermenge schwenkt - Schaltplan 22.

Nach dem Verlassen des Fahrersitzes werden alle vom Sitzkontakt
abhangigen Schaltungen nach ca. 5sek. unterbrochen.

17a-4
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TIC LEXION 500 Elektrik
Steckerbelegung:
Stecker A Steckdose H, MA, Q, V, W
est 0001
| est 0047 —em
Steckdose M, P, SL
19 I 1
TP O
%%%%%%%5
TP
est 0002 21 3
est 0090 —C
Steckdose XE Steckdose X8
- 1L 25 14
P e ";;- "'-.II . \ { @ [ .l...l.......l‘..l...l...} @ l
y Y&/ o546
5/68R ?. 13 1
7/58L g/Rr 3/31 est 0030
est 0027 —C
Steckdose Y86,Y88,Y101
2 ’*’{ ﬁ ]‘"‘H 1 2 1
=
S 3
|_est 0053 — est 0125 —(
03/05 Lex-e-17a 17a-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 21 1,0 sw
H3 W 2 DS 53 A10 3 A8 7
M9 A10 9 DI 1 0,5 rt-ge
M 17 K15 85 DI 2 0,5 bl-rt
MA 8 0,5 bl-gr
MA 10 1,5 br
MQ 5 DO 2 DS 7 A16 4 SL 12 P8 0,75 sw-bl
MQ 8 -31 2,5 br
P4 A 20 A10 13 A12 16 A16 16 A8 16 0,5 bl-gn

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

MW 4 DS 63 A28 16 MR 4 SL5

A25 16 A45 9
P7 A12 25 1,5 gr
P8 MQ 5 DO 2 DS 7 A16 4 SL 12 1,5 gr
P12 -31 2,5 br
Q11 K15 87 DO 24 1,5 SW-WS
SL 12 P8 MQ 5 DO 2 DS7 A16 4
V 11 -31 2,5 br
V 12 -31 2,5 br
W2 DS 53 H3 A10 3 A8 7 1,0 ge-rt
X8-9 0,5 rt-ge
X8-22 0,5 bl-rt
X8-25 1,5 br
XE-31 2,5 br
XE-54 1,0 sw-bl
17a-6 Lex-e-17a 10/05



17b

Vorsatzantrieb, Reversierantrieb,
Schnellstopp Vorsatz

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik LEXION 500 TIC

17b Vorsatzantrieb, Reversierantrieb, Schnellstopp Vorsatz - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
15 A8 Modul AUTOCONTOUR (CAC).....veeereerereeeseereseseeeseens 2-i-20
K52/87 A10  Modul Bordinformator (BIF/CAB) ..........ccccccovvvererersrenereeen 2-i-20
¢ K407 " A12  Modul Drehzahlwachter (DZW) ..........ccocovevervevemeerireeeeeennens 2-i-20
] K56/87a Al6 Modul Haspelregelung (HAS).......cccooeiiiiiiiiniiee e 2-i-20
K15
B12 Sensor Drehzahl Einzugskanal ..............occciieeeiiiiinnnee, 6-h-20
z % Z | &
- L P e DI Diodenplatine Warneinrichtung ...........ccccovceeeeeeiniiciiineeenn, 4-i-20
[ DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ...........ccccceeeeeeeiiiciiiieneeenn, 4-i-20
& 2 - 2 DS Stecker Diagnose (63P01) VIA .......ccocvceeeeeeeeeeeeeeeeneeenn 3-i-20
i A16 A12 A10 8 A8 5 20 _ _
21| |8 ]84 ) \ IAENE] ISENE} ;g AlA[d] 6 v K15 Relais VorsatzschnellStopp .......cceveeiivcciviieieeee e, 4-i-20
# vl vlllylyl 2 Pl K49 Hauptrelais StrafZenfahrt .............cccooiviiiiiiiiis 4-i-20
7 - = K56 Relais EleKtronik-plus ..........cccvviieiieeeieiiiieeece e 4-i-20
< <+ w|&| |2|e|v|on|~ ~ o[~ 551888
0 o ' ] S54 Schalter Vorsatz AUS ... 4-g-17
8 ¢ 8 6 S95 Schalter Vorsatz EIN/AUS............cocooveeieeeeeeeeeeeeeeee, 3-h-17
o @ @ @ S57 Schalter Vorsatz reversieren .........cccccccvviccvieeeeeeeeenenienee 3-h-17
% 4 XE Steckverbindung Einzugskanal ............ccccceciiiiiininiiinenn, 5-g-19
@ @ X8 Steckverbindung Fahrhebel...........ccccccciiiii 4-h-17
24
4
. : Y86 Elektromagnetspule Vorsatz reversieren ...........cccccceeeveeennnn 7-f-16
Y88 Elektromagnetspule Vorsatzkupplung........cccccceovvivvivennnn.n. 2-p.20
8 % - Y101  Elektromagnetspule Schnellstop Vorsatz.............ccceeeeneee. 4-m-20
o Z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt............cccceeeiiiiiiiiiiiiieee e 4-h-18
15 0 53
L 28
F43
ol lulalc &l & s|ol~ < Jo ,_] [] ID . H Messwerttabelle: Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
=|° ‘”HE i I i == i O o R e i i B 3 K15 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2
15A (Pin 87a/4 — 30/3)
o 30A (Pin 87/5 — 30/3)
Y86 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
2 o 822 25 Y101 3,20
f.\ 3 (Y )
Y88 | Elektromagnetspule 12A 12V (PWM)
31r|\ 54(? S57 1 75 S95 |2 5 Siehe Beschriftung
l XE g 101 ! !
5 S54 1 6 Y88
2 2 2
AN \J AN NI
1 1 1 1
Y86 101
—e— 31
-32
lex04-e-17b-X4
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung: 1/2

Vorsatzschaltung

- Funktion unbetéatigt
(S95in Ruheposit'i_g_‘n)
7

5 6

g —I— 2

- Vorsatz einschalten

- Vorsatz ist geschaltet

- Vorsatz ausschalten

Vorsatz Schnellstopp

Voraussetzungen fir den Vorsatzantrieb sind, dass das Relais K49 durch
die StralRenfahrtschaltung und das Dreschwerk durch das Relais K14
geschaltet wird. Das Signal Dreschwerk EIN wird vom Modul
Bordinformator (A10) eingelesen - Schaltplan 7a.

Im unbetatigten Zustand sind die Schalter Vorsatz AUS (S54) und
Schalters Vorsatz EIN/AUS (S95) geoffnet.

Schalter Vorsatz EIN/JAUS (S95) wird entriegelt und nach oben gezogen:

Uber die Anschliisse 5+6 im Schalter Vorsatz EIN/AUS (S95) wird
Spannung als Signal in das Modul Bordinformator (A10 — Pin 5)
geschaltet. Um ein sanftes und somit fiir die Antriebsaggregate
schonendes Anlaufen des Vorsatzes zu gewahrleisten, schaltet das
Modul Bordinformator (A10 — Pin 3) die Elektromagnetspule (Y88) in
diesem Fall moduliert (PWM ) - Funktion Vorsatz EIN.

Hinweis: Die Vorsatzschaltung ist abhéngig vom geschlossenen Schalter
(Z5) Sitzkontakt.

Schalter Vorsatz EIN/JAUS (S95) in Ruheposition:

Die Elektromagnetspule Vorsatzschaltung (Y88) bleibt geschaltet.

Dricken des Schalters des Tasters Vorsatz STOP (S54) am
Multifunktionsgriff in die erste Druckstufe:

Masse wird als Signal in das Modul Bordinformator (A10) geschaltet. Das
Modul Bordinformator (A10) unterbricht die Spannungsversorgung zur
Elektromagnetspule (Y88) - Funktion Vorsatz AUS.

Beim Betatigen des Tasters STOP (S54) am Multifunktionsgriff in die
zweite Druckstufe wird zusatzlich zur Funktion ,Vorsatz AUS" Gber das
Relais K15 die Elektromagnetspule Schnellstop Vorsatz (Y101)
geschaltet.

Gleiches gilt fur die Betatigung des Schalters Vorsatz EIN/AUS (S95 —
Anschlisse 1+2) im Bedienpaneel. Wird S95 Uber die federzentrierte
Mittelposition hinaus betatigt, ist das Spannungssignal zum Modul
Bordinformator (A10) unterbrochen (Vorsatz aus) und gleichzeitig wird
K15 geschaltet (Schnellstopp EIN).

Parallel zur Elektromagnetspule (Y101) wird Uber die Diodenplatte (DO)
das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese Funktion ein
Druckaufbau im System erforderlich ist.

01/06
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Vorsatz reversieren

Schaltung Sitzkontakt

2/2

Voraussetzung fur die Reversierfunktion ist, dass das Vorsatzgerat nicht
geschaltet ist. Als zusatzliche Sicherheit schaltet das Modul
Drehzahlwachter (A12) erst Spannung zum Reversierschalter (S57),
nachdem der Drehzahlsensor Einzugskanal (B12) fur ca.2sec. kein Signal
sendet.

Sofern diese Vorgaben erfiillt sind, wird Uber den Reversierschalter (S57)
Spannung vom Modul Drehzahlwé&chter (A12) zur E-Magnetspule (Y86)
geschaltet - Funktion Vorsatz reversieren.

Parallel zur E-Magnetspule (Y86) wird Uber die Diodenplatte (DO) das
Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir diese Funktion ein Druckaufbau
im System erforderlich ist.

Beachte: Bei aktivierter Reversierung wird ein Signal in das
Haspelmodul (A16) geschaltet, worauf in Abhangigkeit der
Vorsatzerkennung die Verstellpumpe Haspelantrieb auf maximale
Foérdermenge schwenkt - Schaltplan 22.

Nach dem Verlassen des Fahrersitzes werden alle vom Sitzkontakt
abhangigen Schaltungen nach ca. 5sek. unterbrochen.

17b-4
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TIC LEXION 500 Elektrik
Steckerbelegung:
Stecker A Steckdose H, MA, Q, V, W
est 0001
|est 0047 —m
Steckdose M, P, SL
19 [yl ¢
TP O
%ﬂ%ﬁ%%%ﬂ%%g
TP
est 0002 21 3
est 0090 —C
Steckdose XE Steckdose X8
25 14
{@ [ .l‘..l....‘...‘......l‘..} @ l
13 1
est 0030
est 0027 —(
Steckdose Y86,Y88,Y101
2 #‘”"E @ ]““ﬁ 1 2 1
=
\ 3
est 0053 —C 510125 —(
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 21 1,0 sw
H3 W 2 DS 53 A10 3 A8 7
M9 A10 9 DI 1 0,5 rt-ge
M 17 K15 85 DI 2 0,5 bl-rt
MA 8 0,5 bl-gr
MA 10 1,5 br
MQ 5 DO 2 DS7 A16 4 SL 12 P8 0,75 sw-bl
MQ 8 -31 2,5 br
P4 A 20 A10 13 A12 16 A16 16 A8 16 0,5 bl-gn

B 14 MO 4 E 30 MU 4 MV 4

MW 4 DS 63 A28 16 MR 4 SL5

A25 16 A45 9
P7 A12 25 1,5 gr
P8 MQ 5 DO 2 DS 7 A16 4 SL 12 1,5 gr
P12 -31 2,5 br
Q11 K15 87 DO 24 1,5 SW-WS
SL 12 P8 MQ 5 DO 2 DS7 A16 4
V 11 -31 2,5 br
V 12 -31 2,5 br
W2 DS 53 H3 A10 3 A8 7 1,0 ge-rt
X8-9 0,5 rt-ge
X8-22 0,5 bl-rt
X8-25 1,5 br
XE-31 2,5 br
XE-54 1,0 sw-bl
17b-6 Lex-e-17b 10/05
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Vorsatz-Regeltrieb



Elektrik LEXION 500 TIC

18a Vorsatz-Regeltrieb

%0 Bezeichnungen: Koordinaten
+
*15 A12  Modul DrehzahlWAchter (DZW) ..........cooeeeeereeeereeeerreenenes 2-i-20
K52/87
Sl B12  Sensor Drehzahl Einzugskanal ..............ccoccoovvveveeveennnn. 6-h-16
K56/87a
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............ccccoeeiiiiiiennnnn. 4-i-20
=T
= K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccooooiiiiiiiiee 4-i-20
= Y89  Elektromagnetspule
A12 Vorsatzregeltrieb langsam.............ccccoeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeee, 4-m-20
IR} [} \ 10 Y90 Elektromagnetspule
T i 7 14 Vorsatzregeltrieb schnell ...........ccccoiiie, 4-m-20
= w0 - |8
T
| 6'
17
25
g Messwerttabelle: Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
Y89 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y90 320
—®
Tl — =Yz
o
Y89 Y90
2 2
e
&
-31
-32
lex04-e-18a
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Vorsatz Regeltrieb

Anzeige Vorsatzdrehzahl

Bei eingeschaltetem Dreschwerk wird, sofern der Drehschalter
Funktionsvorwahl (T11) auf die Position Dreschtrommel eingestellt ist,
durch die Tasten +/- (T19/T26) ein CAN-BUS Signal zum Modul
Drehzahlwachter (DZW) A12 gesandt. Dieses steuert die entsprechenden
E-Magnetspulen (Y89/Y90) an.

Parallel zu der Elektromagnetspule Vorsatzregeltrieb schnell (Y90) wird
Uber die Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet,
da fur diese Funktion ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Das Modul Drehzahlwachter (A12) konvertiert das analoge Signal des
Drehzahlsensors Einzugskanal (B12) in ein digitales Signal, das tber den
CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige gebracht wird.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose Q, V Steckdose Y89,Y90

I‘:ﬂ\
est 0001
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
Q1 A12 1 DO 17 1,5 ge-gr
Q2 A12 14 1,5 ge-gn
V 11 -31 2,5 br
V 12 -31 2,5 br
18a-4 Lex-e-18a 10/05
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Strohhéacksler



Elektrik

LEXION 500

TIC

19a Strohhacksler

+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a
%
5 s
‘R P~
A12 A10
o -
AR AN NN o &
ViV Y1V - ¥
+ ﬁ 10
1 1
| 6' | 5'
8%

w
Q17
(=)
%) (7] %) 7
0o 33 o 19 o 18
gl}_‘-‘:l %qmws— m|¥e ok (e ll':] © P o]
&
Y75
O .
N NN
714 (3 (2|1 [ 1
| | I | | 11
Y76 Y74
2 2
U4
ACA o] 1 _ yFa
1 ! | 7259 1
— zsﬁ 1 z58( 1 o
a b
-31
-32
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwachter (DZW).........ccccccveeeevciieeeeeeeee, 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeviiiiniineenne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
K14 Relais DreSChWErK.........ccoiiiiiiiiiiee e 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccccooeiiiiiiieeee 4-i-20
u13 Schalter Strohhacksler in Arbeitsstellung..........ccccceeeenneis 5-r-20
u14 Schalter Strohhacksler in Ruhestellung .............ccccccooo. 5-r-20
X6 Steckverbindung Strohh&cksler............cccoooviiiieiiniiienn 5-s-16
Y74 Elektromagnetspule

Strohhacksler in Arbeitsstellung /

Schwadklappe geschlossen ..., 5-m-20
Y75 Elektromagnetspule

Strohhéacksler in Ruhestellung /

Schwadklappe offen ... 5-m-20
Y76 Elektromagnetspule

Strohhackslerkupplung ..o 2-p.20
Z58 Schalter-Istwert

Strohhacksler Arbeitsstellung...........oooooiviiiiieeeeiiiiie 5-s-20
Z59 Schalter-Istwert

Verteilgeblase / Leitblechposition..........ccccccoovviiiiieneneennn. 5-s-16

a- Standardhacksler
b- bei Ausristung Verteilgeblase

Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
Y74 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y75 3,20
Y76




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schwadklappe

Schaltung Strohhacksler

Drehzahl Uberwachung
Strohhacksler

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung und nur bei ausgeschaltetem
Dreschwerk werden die Schalter (U13/U14) zur Verstellung der
Schwadklappe und die entsprechende E-Magnetspule (Y74 bzw. Y75) mit
Spannung versorgt.

Parallel zu den E-Magnetspulen (Y74/ bzw. Y75/) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Vorraussetzungen fir den Antrieb des Strohhackslers sind, dass das
Relais K49 durch das Entriegeln des StralRenfahrtschalters (S52)
geschaltet wird und der Grenztaster (Z58) in der Arbeitsposition
geschlossen ist.

Der Schalter Dreschwerkkupplung (S25) steuert das Relais K14 an und
schaltet somit die Spannungsversorgung fiir die E-Magnetspule (Y21) der
Dreschwerkkupplung (vgl. Plan 4).

Bei geschlossenem Grenztaster (Z58) wird in der Arbeitsposition des
Strohhéackslers auch die E-Magnetspule (Y76) flr den Antrieb des
Strohhéackslers geschaltet.

Beim Einschalten des Strq_hhéckslers erhalt das Modul Drehzahlwachter
(A12) das Startsignal zur Uberwachung der Strohhacksler Drehzahl durch
den Sensor (B28) .

03/05
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Elektr

ik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker B

est 0047 —m

Steckdose Y86,Y88,Y101

Steckdose MN, X6

est 0002

Steckdose Q, V, W

est 0001

E!\
3
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 15 F39 a 1,5 bl
B 16 Q6 DO 22 DS 18 1,5 Ws-or
B 17 Q5 DO 20 DS 19 1,5 or-ge
MN 1 F21 a K14 86 1,5 SW-Vio
MN 2 W 1 F22 a K63 86 A10 20 DS 52 2,5 rt-ge
MN 3 W 10 A12 4 DS 17 2,5 rt-bl
MN 4 A 4 DS 33 1,5 gn-ge
Q5 B 17 DO 20 DS 19 1,5 sw-gn
Q6 B 16 DO 22 DS 18 1,5 Sw-br
V 11 -31 2,5 br
V12 -31 2,5 br
W 10 MN 3 A12 4 DS 17 1,0 rt-bl
X6-1 1,5 SW-ViO
X6-2 2,5 rt-ge
X6-3 2,5 rt-bl
X6-4 1,5 gn-ge
19a-4 Lex-e-19a 10/05
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Strohhéacksler

Radialverteiler ohne Spreuwurfgeblase



Elektrik LEXION 500

19b  Strohhacksler - Radialverteiler ohne Spreuwurfgeblase

+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a
7
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéchter (DZW) 2-i-20
A51 Modul Radialverteiler 5-s-18
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA 3-i-20
K14 Relais Dreschwerk 4-i-20
K49 Hauptrelais Stralenfahrt 4-i-20
u13 Schalter Strohhacksler in Arbeitsstellung

(Radialverteiler Arbeit oder Schwadposition) 5-r-20
u14 Schalter Strohhacksler in Ruhestellung

(Radialverteiler Transportposition) 5-r-20
X6 Steckverbindung Strohhacksler 5-s-16
Y76 Elektromagnetspule

Strohhackslerkupplung 2-p.20
Y174  Elektromagnetspule

Radialverteiler Transportposition 5-t-20
Y184  Elektromagnetspule

Radialverteiler Schwadposition 5-m-20
Y185  Elektromagnetspule

Radialverteiler Arbeits- / Transportposition 5-m-20
Z58 Schalter-Istwert

Strohhacksler / Verteilgeblase

(Radialverteiler Hackselposition) 5-t-16
Z59 Schalter-Istwert

Verteilgeblase / Leitblechposition

(Radialverteiler Schwadposition) 5-s-16
Z60 Schalter-Istwert

Strohhacksler in Transportstellung

(Radialverteiler Transportstellung) 5-u-16
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
Y174 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y184 3,20
Y185




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung: 1/2

Radialverteiler in Arbeits-
bzw. Schwadposition

Radialverteiler Position
Transport

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung und nur bei ausgeschaltetem
Dreschwerk wird der Schalter (U13) mit Spannung versorgt.

Eine weitere Vorraussetzung fur die Positionssteuerung des
Radialverteilers ist, das mindestens 2 Sekunden kein Signal vom Sensor
Drehzahl Strohhacksler (B28) auf dem Can-Bus erkannt wird.

Befindet sich der Radialverteiler in Transport Position, wird durch das
Betatigen von Schalter U13 zuerst die Schwadposition angefahren.
Hierzu schaltet das Modul Radialverteiler (A51) die Elektromagnetspule
Y184 bis zum Erreichen der Endposition - Schalter Istwert Z59
geschlossen auf Pin 1 und 4.

Wird der Schalter U13 nach Erkennung der Schwadposition - Schalter
Istwert Z59 geschlossen auf Pin 1 und 4 - nochmals betatigt, schaltet das
Modul Radialverteiler (A51) die Elektromagnetspule Y185 bis zum
Erkennen der Arbeitsposition - Schalter Istwert Z58 geschlossen auf Pin 1
und 4.

Bei einem wiederholten Driicken von Schalter U13 wechselt der
Radialverteiler wieder zwischen der Arbeits- und der Schwadposition -
Toggelfunktion.

Parallel zu den E-Magnetspulen (Y184/ bzw. Y185/) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung und nur bei ausgeschaltetem
Dreschwerk wird der Schalter (U14) mit Spannung versorgt.

Eine weitere Vorraussetzung fir die Positionssteuerung des
Radialverteilers ist, das mindestens 2 Sekunden kein Signal vom Sensor
B28 Sensor Drehzahl Strohhacksler (Verteilgeblase) auf dem Can-Bus
erkannt wird.

Wird der Schalter Strohhacksler in Ruhestellung (U14 = Radialverteiler in
Transportposition) betatigt, fahrt der Radialverteiler die Transportposition
an.

Hierzu schaltet das Modul Radialverteiler die Elektromagnetspulen Y185
und Y174.Die Schalter-Istwert Z58 und Z59 sind nicht mehr betatigt
(geschlossen auf Pin 2 und 3).

Bei Erreichen der korrekten Transportposition ist der Schalter-Istwert Z60
betatigt (geschlossen auf Pin 1 und 4).

Parallel zu der E-Magnetspule (Y185) wird Uber die Diodenplatte (DO)
auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese Funktion ein
Druckaufbau im System erforderlich ist

03/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Warnmeldung
Strohhacksler /
Radialverteiler

Schaltung Strohhacksler

Drehzahl Uberwachung
Strohhacksler

2/2

Werden die Schalter-Istwert Z58 und Z59 nicht betatigt.
warnt beim Einschalten des Dreschwerks das Terminal A30.

Vorraussetzungen fur den Antrieb des Strohhackslers sind, dass das
Relais K49 durch das Entriegeln des StralRenfahrtschalters (S52)
geschaltet wird und der Grenztaster (Z58) in der Arbeitsposition
geschlossen ist.

Der Schalter Dreschwerkkupplung (S25) steuert das Relais K14 an und
schaltet somit die Spannungsversorgung firr die E-Magnetspule (Y21) der
Dreschwerkkupplung (vgl. Plan 4).

Bei betatigten Schalter-Istwert (Z58) wird in der Arbeitsposition des
Strohhackslers auch die E-Magnetspule (Y76) fur den Antrieb des
Strohhackslers geschaltet.

Beim Einschalten des Strq_hhéckslers erhalt das Modul Drehzahlwachter
(A12) das Startsignal zur Uberwachung der Strohh&cksler Drehzahl durch
den Sensor (B28) .

19b-4
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TIC LEXION 500 Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B Steckdose MN, X6 Steckdose Q, V, W
4
9
15
22
28
33
37 est 0002
est 0001
est 0047 —mm

Steckdose Y76,Y174,Y184, Y185

1
=
3
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste: 1/1
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 15 F39 a 1,5 bl
B 16 Q6 DO 22 DS 18 1,5 wWSs-or
B 17 Q5 DO 20 DS 19 1,5 or-ge
MN 1 F21 a K14 86 1,5 SW-Vio
MN 2 W 1 F22 a K63 86 A10 20 DS 52 2,5 rt-ge
MN 3 W 10 A12 4 DS 17 2,5 rt-bl
MN 4 A4 DS 33 1,5 gn-ge
Q5 B 17 DO 20 DS 19 1,5 sw-gn
Q6 B 16 DO 22 DS 18 1,5 sw-br
V 11 -31 2,5 br
\V 12 -31 2,5 br
W 10 MN 3 A12 4 DS 17 1,0 rt-bl
X6-1 1,5 SW-Vio
X6-2 2,5 rt-ge
X6-3 2,5 rt-bl
X6-4 1,5 gn-ge

03/05 Lex-e-19b 19b-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste: 1/2

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
X27-3 1,5 SW - Vio
X27-5 1,0 br
X27-6 1,5 br
Y174-1 1,0 br
Y174.2 0,75 gn

A51 1 1,5 Swi/vio
A515 0,75 gn

A51 10 0,75 ws

A51 11 0,75 vi-ge
A51 15 1,0 Ws-or
A51 23 0,75 Vio-bl
A51 27 1,5 Sw-vio
A51 29 1,0 Ge-or
A51 37 0,75 Rt-bl
A51 48 0,75 Or-ws
758-3 0,75 Ge-vio
759-1 0,75 Sw-vio
19b-6 Lex-e-19b 02/04
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Strohhéacksler

Radialverteiler mit Spreuwurfgeblase



Elektrik LEXION 500 TIC
19c  Strohhacksler - Radialverteiler mit Spreuwurfgeblase
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwéchter (DZW) 2-i-20
A51 Modul Radialverteiler 5-s-18
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA 3-i-20
K14 Relais Dreschwerk 4-i-20
K49 Hauptrelais Stralenfahrt 4-i-20
u13 Schalter Strohhacksler in Arbeitsstellung

(Radialverteiler Arbeit oder Schwadposition) 5-r-20
u14 Schalter Strohhacksler in Ruhestellung

(Radialverteiler Transportposition) 5-r-20
X6 Steckverbindung Strohhacksler 5-s-16
Y76 Elektromagnetspule

Strohhackslerkupplung 2-p.20
Y174  Elektromagnetspule

Radialverteiler Transportposition 5-t-20
Y184  Elektromagnetspule

Radialverteiler Schwadposition 5-m-20
Y185  Elektromagnetspule

Radialverteiler Arbeits- / Transportposition 5-m-20
Z58 Schalter-Istwert

Strohhacksler / Verteilgeblase

(Radialverteiler Hackselposition) 5-t-16
Z59 Schalter-Istwert

Verteilgeblase / Leitblechposition

(Radialverteiler Schwadposition) 5-s-16
Z60 Schalter-Istwert

Strohhacksler in Transportstellung

(Radialverteiler Transportstellung) 5-u-16
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
Y174 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y184 3,20
Y185




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung: 1/2

Radialverteiler in Arbeits-
bzw. Schwadposition

Radialverteiler Position
Transport

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung und nur bei ausgeschaltetem
Dreschwerk wird der Schalter (U13) mit Spannung versorgt.

Eine weitere Vorraussetzung fur die Positionssteuerung des
Radialverteilers ist, das mindestens 2 Sekunden kein Signal vom Sensor
B28 Sensor Drehzahl Strohhacksler (Verteilgeblase) auf dem Can-Bus
erkannt wird.

Befindet sich der Radialverteiler in Transport Position, wird durch das
Betatigen von Schalter U13 zuerst die Schwadposition angefahren.
Hierzu schaltet das Modul Radialverteiler (A51) die Elektromagnetspule
Y184 bis zum Erreichen der Endposition - Schalter Istwert Z59
geschlossen auf Pin 1 und 4.

Wird der Schalter U13 nach Erkennung der Schwadposition - Schalter
Istwert Z59 geschlossen auf Pin 1 und 4 - nochmals betatigt, schaltet das
Modul Radialverteiler (A51) die Elektromagnetspule Y185 bis zum
Erkennen der Arbeitsposition - Schalter Istwert Z58 geschlossen auf Pin 1
und 4.

Bei einem wiederholten Driicken von Schalter U13 wechselt der
Radialverteiler wieder zwischen der Arbeits- und der Schwadposition -
Toggelfunktion.

Parallel zu den E-Magnetspulen (Y184/ bzw. Y185/) wird Gber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung und nur bei ausgeschaltetem
Dreschwerk wird der Schalter (U14) mit Spannung versorgt.

Eine weitere Vorraussetzung fir die Positionssteuerung des
Radialverteilers ist, das mindestens 2 Sekunden kein Signal vom Sensor
B28 Sensor Drehzahl Strohhacksler (Verteilgeblase) auf dem Can-Bus
erkannt wird.

Wird der Schalter Strohhacksler in Ruhestellung (U14 = Radialverteiler in
Transportposition) betatigt, fahrt der Radialverteiler die Transportposition
an.

Hierzu schaltet das Modul Radialverteiler die Elektromagnetspulen Y185
und Y174.Die Schalter-Istwert Z58 und Z59 sind nicht mehr betatigt
(geschlossen auf Pin 2 und 3).

Bei Erreichen der korrekten Transportposition ist der Schalter-Istwert Z60
betatigt (geschlossen auf Pin 1 und 4).

Parallel zu der E-Magnetspule (Y185) wird Uber die Diodenplatte (DO)
auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese Funktion ein
Druckaufbau im System erforderlich ist

03/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Warnmeldung
Strohhacksler /
Radialverteiler

Schaltung Strohhacksler

Drehzahl Uberwachung
Strohhacksler

2/2

Werden die Schalter-Istwert Z58 und Z59 nicht betatigt.
warnt beim Einschalten des Dreschwerks das Terminal A30.

Vorraussetzungen fur den Antrieb des Strohhackslers sind, dass das
Relais K49 durch das Entriegeln des StralRenfahrtschalters (S52)
geschaltet wird und der Grenztaster (Z58) in der Arbeitsposition
geschlossen ist.

Der Schalter Dreschwerkkupplung (S25) steuert das Relais K14 an und
schaltet somit die Spannungsversorgung firr die E-Magnetspule (Y21) der
Dreschwerkkupplung (vgl. Plan 4).

Bei betatigten Schalter-Istwert (Z58) wird in der Arbeitsposition des
Strohhackslers auch die E-Magnetspule (Y76) fur den Antrieb des
Strohhackslers geschaltet.

Beim Einschalten des Strq_hhéckslers erhalt das Modul Drehzahlwachter
(A12) das Startsignal zur Uberwachung der Strohh&cksler Drehzahl durch
den Sensor (B28) .

19c-4

Lex-e-19¢c 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker B Steckdose MN, X6 Steckdose Q, V, W
4
9
15
22
28
33
37 est 0002
est 0001
est 0047 —mm

Steckdose Y76,Y174,Y184, Y185

1
=
3
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste: 1/1
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 15 F39 a 1,5 bl
B 16 Q6 DO 22 DS 18 1,5 wWSs-or
B 17 Q5 DO 20 DS 19 1,5 or-ge
MN 1 F21 a K14 86 1,5 SW-Vio
MN 2 W 1 F22 a K63 86 A10 20 DS 52 2,5 rt-ge
MN 3 W 10 A12 4 DS 17 2,5 rt-bl
MN 4 A4 DS 33 1,5 gn-ge
Q5 B 17 DO 20 DS 19 1,5 sw-gn
Q6 B 16 DO 22 DS 18 1,5 sw-br
V 11 -31 2,5 br
\V 12 -31 2,5 br
W 10 MN 3 A12 4 DS 17 1,0 rt-bl
X6-1 1,5 SW-Vio
X6-2 2,5 rt-ge
X6-3 2,5 rt-bl
X6-4 1,5 gn-ge

03/05 Lex-e-19¢ 19¢-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste: 1/2

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
X27-3 1,5 SW - Vio
X27-5 1,0 br
X27-6 1,5 br
Y174-1 1,0 br
Y174.2 0,75 gn

A51 1 1,5 Swi/vio
A515 0,75 gn

A51 10 0,75 ws

A51 11 0,75 vi-ge
A51 15 1,0 Ws-or
A51 23 0,75 Vio-bl
A51 27 1,5 Sw-vio
A51 29 1,0 Ge-or
A51 37 0,75 Rt-bl
A51 48 0,75 Or-ws
758-3 0,75 Ge-vio
759-1 0,75 Sw-vio
19¢-6 Lex-e-19¢c 10/05
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Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung



Elektrik LEXION 500

TIC

20a Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC)......ccoiceieiieiiiienree e 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K5 Relais Vorsatz heben ... 4-i-20
K6 Relais Vorsatz senken..........ccoceoiiiiiinin e 4-i-20
K7 Relais Schneidwerk Querregelung links...........c.cccevceeennen. 4-i-20
K8 Relais Schneidwerk Querregelung rechts...........ccccocoeeeee. 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccoooiiiiiiii e 4-i-20
S38a  Schalter Multifunktionstaster Vorsatz heben...................... 4-g-17
S38b  Schalter Multifunktionstaster Vorsatz senken .................... 4-g-17
S45 Schalter Schneidtischverstellung VARIO ............ccccoovueeee. 4-g-17
S46 Schalter Schneidwerk Querregelung (manuell) ................. 4-g-17
S69 Schalter Funktionsvorwahl

Querregelung / Tischverstellung .........ccccocieiiiniieiiniienn. 3-h-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel.............ccccciie 4-h-17
XE Steckverbindung Einzugskanal ............cccoociiiiiieiiiiienn. 5-g-19
Y67 Elektromagnetspule

AUTOCONTOUR Querregelung links ...........ccccoeveiieeennennns 7-f-17
Y68 Elektromagnetspule

AUTOCONTOUR Querregelung rechts .........cccccoeeveveennnnee. 717
Y85 Elektromagnetspule Vorsatz heben .............................. 5-n-20
Y87 Elektromagnetspule Vorsatz senken...............ccccoeeeeeeee. 5-n-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K5 Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2
K6 15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K7 30A (Pin 87/5 — 30/3)
K8
Y67 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y68 3,2Q
Y85
Y87




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Vorsatz heben / senken

Querregelung

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung werden die Relais K5 und K6 durch
das Relais K49 mit Spannung versorgt. Die Taster (S38a und S38b)
haben unterschiedliche Druckstufen. Beim leichten Betatigen in die erste
Druckstufe wird Masse in das Modul AUTOCONTOUR (A8) als Signal
geschaltet. Das Modul (A8) schaltet die jeweiligen E-Magnetspulen (Y85
bzw. Y86) moduliert - Funktion langsam heben / senken.

Beim Durchdricken der Taster (S38a bzw. S38b) in die zweite Druckstufe
schalten die entsprechenden Relais K5 bzw. K6 und somit die jeweiligen
E-Magnetspulen (Y85 bzw. Y86) - Funktion schnell heben / senken.

Parallel zur E-Magnetspule Vorsatzgerat heben (Y85) wird Uber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fur diese
Funktion ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Schneidwerksflihrung schaltet das Modul
AUTOCONTOUR (A8) die entsprechenden E-Magnetspulen, bis die Soll-
und Istwerte der entsprechenden Sensoren lbereinstimmen -

Schaltplan 24a.

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung werden die Relais K7 und K8 durch
das Relais K49 mit Spannung versorgt. Durch Betatigung des Schalters
Funktionsvorwahl (S69) in die Position Querregelung, schaltet in
Abhangigkeit des Schalters (S46) das jeweilige Relais K5 bzw. K6 und
somit die entsprechende E-Magnetspule (Y67/Y68).

Parallel zu den E-Magnetspulen Querregelung (Y67/Y68) erhalt auch das
Modul AUTOCONTOUR (A8) das Signal der manuellen Querregelung.
Daraufhin wird das Umlaufsperrventil (Y77) Giber die Diodenplatte (DO)
durch das Modul AUTOCONTOUR (A8) geschaltet, da fiir diese Funktion
ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Schneidwerksflihrung schaltet das Modul
AUTOCONTOUR (A8) die entsprechenden E-Magnetspulen, bis die Soll-
und Istwerte der entsprechenden Sensoren Ubereinstimmen.

Beachte:  Der im Multifunktionsgriff unterhalb angebrachte Schalter
steuert sowohl die Schneidtischverstellung VARIO (S45), als auch die
manuelle Schneidwerkquerregelung (S46) - abhangig vom Schalter
Funktionsvorwahl (S69).

03/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose M, SL

est 0090 —C

Steckdose Y67,Y68,Y85,Y87

Steckdose MA, V

Steckdose MQ

est 0002

2#{53‘11
=

™~

est 0053 —C

est 0125 —C

Steckdose X8
25 14

{@ [ .l‘..l....‘...‘......l‘..} @ l
13 1

est 0030

20a-4

Lex-e-20a
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
M1 A8 19 0,5 gn-rt
M 2 K6 85 0,5 gn-sw
M3 A8 5 0,5 ge-bl
M 4 K5 85 0,5 ge-sw
MA 3 K7 85 1,5 gn-ws
MA 4 K8 85 1,5 gn-ge
MA 6 K9 85 1,0 bl-vi
MA 7 K10 85 1,0 bl-ge
MA 10 -31 1,5 br
MQ 3 K8 87 A8 1 SL 10 1,5 rt-vio
MQ 4 K7 87 A8 14 SL 11 1,5 SW-I'S
MQ 8 -31 1,5 br

SL 10 K8 87 A8 1 MQ 3

SL 11 K7 87 A8 14 MQ 4

V5 K5 87 A8 12 DO 8 DS 5 1,5 ws-rt
\/ 6 K6 87 A8 13 DS 6 1,5 WS-SW
V 11 -31 2,5 br

\V 12 -31 2,5 br
X8-1 0,5 gn-rt
X8-2 0,5 gn-sw
X8-3 0,5 ge-bl
X8-4 0,5 ge-sw
X8-25 1,5 br
XE-31 1,5 rt-vio
XE-L 1,5 SW-T'S
XE-R 1,5 br
03/05 Lex-e-20a 20a-5
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20b

Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik

LEXION 500

TIC

20b Vorsatzgerat heben / senken, Querregelung - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC)......ccoiceieiieiiiienree e 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K5 Relais Vorsatz heben ... 4-i-20
K6 Relais Vorsatz senken..........ccoceoiiiiiinin e 4-i-20
K7 Relais Schneidwerk Querregelung links...........c.cccevceeennen. 4-i-20
K8 Relais Schneidwerk Querregelung rechts...........ccccocoeeeee. 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccoooiiiiiiii e 4-i-20
S38a  Schalter Multifunktionstaster Vorsatz heben...................... 4-g-17
S38b  Schalter Multifunktionstaster Vorsatz senken .................... 4-g-17
S45 Schalter Schneidtischverstellung VARIO ............ccccoovueeee. 4-g-17
S46 Schalter Schneidwerk Querregelung (manuell) ................. 4-g-17
S69 Schalter Funktionsvorwahl

Querregelung / Tischverstellung .........ccccocieiiiniieiiniienn. 3-h-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel.............ccccciie 4-h-17
XE Steckverbindung Einzugskanal ............cccoociiiiiieiiiiienn. 5-g-19
Y67 Elektromagnetspule

AUTOCONTOUR Querregelung links ...........ccccoeveiieeennennns 7-f-17
Y68 Elektromagnetspule

AUTOCONTOUR Querregelung rechts .........cccccoeeveveennnnee. 717
Y85 Elektromagnetspule Vorsatz heben .............................. 5-n-20
Y87 Elektromagnetspule Vorsatz senken...............ccccoeeeeeeee. 5-n-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K5 Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2
K6 15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K7 30A (Pin 87/5 — 30/3)
K8
Y67 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y68 3,2Q
Y85
Y87




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Vorsatz heben / senken

Querregelung

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung werden die Relais K5 und K6 durch
das Relais K49 mit Spannung versorgt. Die Taster (S38a und S38b)
haben unterschiedliche Druckstufen. Beim leichten Betatigen in die erste
Druckstufe wird Masse in das Modul AUTOCONTOUR (A8) als Signal
geschaltet. Das Modul (A8) schaltet die jeweiligen E-Magnetspulen (Y85
bzw. Y86) moduliert - Funktion langsam heben / senken.

Beim Durchdricken der Taster (S38a bzw. S38b) in die zweite Druckstufe
schalten die entsprechenden Relais K5 bzw. K6 und somit die jeweiligen
E-Magnetspulen (Y85 bzw. Y86) - Funktion schnell heben / senken.

Parallel zur E-Magnetspule Vorsatzgerat heben (Y85) wird Uber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fur diese
Funktion ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Schneidwerksflihrung schaltet das Modul
AUTOCONTOUR (A8) die entsprechenden E-Magnetspulen, bis die Soll-
und Istwerte der entsprechenden Sensoren lbereinstimmen -

Schaltplan 24a.

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung werden die Relais K7 und K8 durch
das Relais K49 mit Spannung versorgt. Durch Betatigung des Schalters
Funktionsvorwahl (S69) in die Position Querregelung, schaltet in
Abhangigkeit des Schalters (S46) das jeweilige Relais K5 bzw. K6 und
somit die entsprechende E-Magnetspule (Y67/Y68).

Parallel zu den E-Magnetspulen Querregelung (Y67/Y68) erhalt auch das
Modul AUTOCONTOUR (A8) das Signal der manuellen Querregelung.
Daraufhin wird das Umlaufsperrventil (Y77) Giber die Diodenplatte (DO)
durch das Modul AUTOCONTOUR (A8) geschaltet, da fiir diese Funktion
ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wahrend der automatischen Schneidwerksflihrung schaltet das Modul
AUTOCONTOUR (A8) die entsprechenden E-Magnetspulen, bis die Soll-
und Istwerte der entsprechenden Sensoren Ubereinstimmen.

Beachte:  Der im Multifunktionsgriff unterhalb angebrachte Schalter
steuert sowohl die Schneidtischverstellung VARIO (S45), als auch die
manuelle Schneidwerkquerregelung (S46) - abhangig vom Schalter
Funktionsvorwahl (S69).

03/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose M, SL

est 0090 —C

Steckdose Y67,Y68,Y85,Y87

Steckdose MA, V

Steckdose MQ

est 0002

2#{53‘11
=

™~

est 0053 —C

est 0125 —C

Steckdose X8
25 14

{@ [ .l‘..l....‘...‘......l‘..} @ l
13 1

est 0030
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
M 1 A8 19 0,5 gn-rt
M 2 K6 85 0,5 gn-sw
M3 A8 5 0,5 ge-bl
M 4 K5 85 0,5 ge-sw
MA 3 K7 85 1,5 gn-ws
MA 4 K8 85 1,5 gn-ge
MA 6 K9 85 1,0 bl-vi
MA 7 K10 85 1,0 bl-ge
MA 10 -31 1,5 br
MQ 3 K8 87 A8 1 SL 10 1,5 rt-vio
MQ 4 K7 87 A8 14 SL 11 1,5 SW-I'S
MQ 8 -31 1,5 br

SL 10 K8 87 A8 1 MQ 3

SL 11 K7 87 A8 14 MQ 4

V5 K5 87 A8 12 DO 8 DS 5 1,5 ws-rt
\/ 6 K6 87 A8 13 DS 6 1,5 WS-SW
V 11 -31 2,5 br

\V 12 -31 2,5 br
X8-1 0,5 gn-rt
X8-2 0,5 gn-sw
X8-3 0,5 ge-bl
X8-4 0,5 ge-sw
X8-25 1,5 br
XE-31 1,5 rt-vio
XE-L 1,5 SW-T'S
XE-R 1,5 br
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Sojavorsatz MaxFlex



Elektrik LEXION 500 TIC

21a Haspelverstellung Standardschneidwerk, Sojavorsatz MaxFlex
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A16 Modul Haspelregelung (HAS)......c.ocooiiiiiiieiiee e, 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K1 Relais Haspel heben ... 4-i-20
K2 Relais Haspel senken..........c..oeiiiiiiiiiiiieeee e 4-i-20
K3 Relais Haspel VOI ..., 4-i-20
K4 Relais Haspel ZUrlCK. ...........uuuuuueeic e 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooiiiiiiii e, 4-i-20
S37a  Schalter Multifunktionstaster Haspel heben...................... 4-g-17
S37b  Schalter Multifunktionstaster Haspel senken ..................... 4-g-17
S37c  Schalter Multifunktionstaster Haspel zurlck ...................... 4-g-17
S37d  Schalter Multifunktionstaster Haspel vor.............ccccceee. 4-g-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel............cccccoiiiii 4-h-17
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccceee 8-f-20
Y22 Elektromagnetspule Haspel heben ............ccccooiiiii. 8-f-20
Y23 Elektromagnetspule Haspel senken.............cccoooiiin. 8-f-20
Y24 Elektromagnetspule Haspel vor ..., 8-f-20
Y25 Elektromagnetspule Haspel zurlick..........ccccccooviiiiiiiennnenn. 8-f-20
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung

K1 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

K2 15A (Pin 87a/4 — 30/3)

K3 30 A (Pin 87/5 — 30/3)

K4

Y22 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y23 32Q

Y24

Y25




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Haspelverstellung

Bei entriegelter Straltenfahrtschaltung werden die Relais K1-K2-K3-K4
mit Spannung an Pin 30 und Pin 86 versorgt. Uber den entsprechenden
Taster (S37a/b/c/d) werden die Relais K1-K2-K3-K4 geschaltet, und somit
auch die jeweilige E-Magnetspule (Y22/Y23/Y24/25) angesteuert.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y22/Y23/Y24/25) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wird die Schneidwerksautomatik aktiviert, ibernimmt das Modul
Haspelautomatik (A16) die Schaltung der E-Magnetspulen (Y22/Y23) und
die Ansteuerung des Umlaufsperrventils (Y77). Dabei wird die Vorgabe
fur die Haspelhéhe im Terminal (A30) mit dem Istwert am Sensor (B39)
verglichen (vgl. Plan 24).

Beachte: Eine Automatikfunktion flir Haspelhorizontalverstellung ist
nur bei Vario - Schneidwerken verfugbar (vgl. Plan 21b).
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br
E6 K187 A16 1 DO 3 DS 20 1,5 gn-gr
E7 K2 87 A16 14 DS 21 1,5 gn-ws
E 8 K3 87 DO 4 DS 22 1,5 gn-rt
E9 K4 87 DO 5 DS 23 1,5 gn-bl
E 12 -31 1,5 br

E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 bl-rt

E 28 A16 10 0,75 bl-ws
M7 K1 85 0,5 rt-sw
M8 K2 85 0,5 rt-ws
M 11 K4 85 0,5 gr-ws
MA 1 K3 85 0,5 gr-rt
MA 10 -31 1,5 br
X8-7 0,5 rt-sw
X8-8 0,5 rt-ws
X8-11 0,5 gr-rt
X8-13 0,5 gr-ws
X8-25 1,5 br
XA-7 1,5 gn-gr
XA-8 1,5 gn-ws
XA-9 1,5 gn-rt
XA-10 1,5 gn-bl
XA-13 1,5 br
10/05 Lex-e-21a 21a-5
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Elektrik LEXION 500 TIC
21b  Haspelverstellung VARIO-Schneidwerk
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A16 Modul Haspelregelung (HAS)......c.ocooiiiiiiieiiee e, 2-i-20
A27 MOdUl VARIO ...t 8-f-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccooviiieiiinennnne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K1 Relais Haspel heben ... 4-i-20
K2 Relais Haspel senKen.............uuuuuiiicccccc e 4-i-20
K3 Relais Haspel VOI ..., 4-i-20
K4 Relais Haspel ZUrlCK. ...........uuuuuemiei 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooiiiiiiiiieee, 4-i-20
S37a  Schalter Multifunktionstaster Haspel heben....................... 4-g-17
S37b  Schalter Multifunktionstaster Haspel senken ..................... 4-g-17
S37c  Schalter Multifunktionstaster Haspel zurick ...................... 4-g-17
S37d  Schalter Multifunktionstaster Haspel vor..............ccccoeenee. 4-g-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel............cccccoiiiiie 4-h-17
X11 Steckverbindung Sensoren VARIO Schneidwerk .............. 7-e-25
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A............cccceeeeee 8-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............ccccee.. 8-f-20
Y22 Elektromagnetspule Haspel heben ...........ccccoooiiin. 8-f-20
Y23 Elektromagnetspule Haspel senken..........cc.cccooiiiennnn. 8-f-20
Y24 Elektromagnetspule Haspel vor ...........ccccceeieiiiiiiiiiciiicn, 8-f-20
Y25 Elektromagnetspule Haspel zuriick..........ccccccoooviiiveneneennn. 8-f-20
Z64 Schalter Istwert VARIO Haspel Notausheben.................... 8-c-26
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung

K1 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

K2 15A (Pin 87a/4 — 30/3)

K3 30 A (Pin 87/5 — 30/3)

K4

Y22 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y23 3,2Q

Y24

Y25




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Haspelverstellung

Bei entriegelter Straltenfahrtschaltung werden die Relais K1-K2-K3-K4
mit Spannung an Pin 30 und Pin 86 versorgt. Uber den entsprechenden
Taster (S37a/b/c/d) werden die Relais K1-K2-K3-K4 geschaltet, und somit
auch die jeweilige E-Magnetspule (Y22/Y23/Y24/25) angesteuert.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y22/Y24/25) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wird die Schneidwerksautomatik bei Maschinen mit CEBIS aktiviert,
Ubernimmt das Modul Haspelautomatik (A16) die Schaltung der
Haspelhdhe, wahrend das Modul VARIO (A27) fir die Verstellung von
Schneidtisch und Haspel in der Horizontalen zustandig ist. Dabei werden
die Vorgaben im Terminal (A30) mit den Istwerten an den Sensoren
(B39/B40/B70) bzw. an den Potentiometern (R11/R12/R30) verglichen.

Uber den Grenztaster (Z64) wird sichergestellt, dass die Haspel dem
Schneidtisch in der Hohe immer ausweicht bzw. nicht auf das Messer
absenkt. Der Grenztaster (Z64) verhindert am Keilriemen-Federspanner,
daf} die Rapsposition bei aufgelegtem Keilriemen angefahren wird.
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br
E6 K187 A16 1 DO 3 DS 20 1,5 gn-gr
E7 K2 87 A16 14 DS 21 1,5 gn-ws
E 8 K3 87 DO 4 DS 22 1,5 gn-rt
E9 K4 87 DO 5 DS 23 1,5 gn-bl
E 12 -31 1,5 br

E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 bl-rt

E 28 A16 10 0,75 bl-ws
M7 K1 85 0,5 rt-sw
M8 K2 85 0,5 rt-ws
M 11 K4 85 0,5 gr-ws
MA 1 K3 85 0,5 gr-rt
MA 10 -31 1,5 br
X8-7 0,5 rt-sw
X8-8 0,5 rt-ws
X8-11 0,5 gr-rt
X8-13 0,5 gr-ws
X8-25 1,5 br
X11-1 1,5 bl
X11-2 1,5 gn-ge
X11-3 1,5 gn-ws
X11-4 1,5 gn
XA-7 1,5 gn-gr
XA-8 1,5 gn-ws
XA-9 1,5 gn-rt
XA-10 1,5 gn-bl
XA-13 1,5 br
XB-9 1,5 bl-rt
XC-4 0,75 bl-ws
10/05 Lex-e-21b 21b-5
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21c

Haspelverstellung klappbares Schneidwerk
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A16 Modul Haspelregelung (HAS)......c.ocooiiiiiiieiiee e, 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K1 Relais Haspel heben ... 4-i-20
K2 Relais Haspel senken..........c..oeiiiiiiiiiiiieeee e 4-i-20
K3 Relais Haspel VOI ..., 4-i-20
K4 Relais Haspel ZUrlCK. ...........uuuuuueeic e 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooiiiiiiii e, 4-i-20
S37a  Schalter Multifunktionstaster Haspel heben....................... 4-g-17
S37b  Schalter Multifunktionstaster Haspel senken ..................... 4-g-17
S37c  Schalter Multifunktionstaster Haspel zurlck ...................... 4-g-17
S37d  Schalter Multifunktionstaster Haspel vor.............ccccceee. 4-g-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel............cccccoiiiii 4-h-17
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccceee 8-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............cccceee. 8-f-20
Y22 Elektromagnetspule Haspel heben .............cccooiiiiii. 8-f-20
Y23 Elektromagnetspule Haspel senken..........cc.cccooiin. 8-f-20
Y24 Elektromagnetspule Haspel vor ..., 8-f-20
Y25 Elektromagnetspule Haspel zurlick..........cccccooviiiieennnnnn. 8-f-20
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung

K1 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

K2 15A (Pin 87a/4 — 30/3)

K3 30 A (Pin 87/5 — 30/3)

K4

Y22 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y23 32Q

Y24

Y25




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Haspelverstellung

Bei entriegelter Straltenfahrtschaltung werden die Relais K1-K2-K3-K4
mit Spannung an Pin 30 und Pin 86 versorgt. Uber den entsprechenden
Taster (S37a/b/c/d) werden die Relais K1-K2-K3-K4 geschaltet, und somit
auch die jeweilige E-Magnetspule (Y22/Y23/Y24/25) angesteuert.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y22/Y24/25) wird Gber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Wird die Schneidwerksautomatik bei Maschinen mit CEBIS aktiviert,
Ubernimmt das Modul Haspelautomatik (A16) die Schaltung der E-
Magnetspulen (Y22/Y23) und die Ansteuerung des Umlaufsperrventils
(Y77). Dabei wird die Vorgabe fiir die Haspelhéhe im Terminal (A30) mit
dem Istwert am Sensor (B39) verglichen (vgl. Plan 24).

Beachte: Eine Automatikfunktion flir Haspelhorizontalverstellung ist
nur bei Vario - Schneidwerken verfugbar (vgl. Plan 21b).

Beachte: Erst bei betatigtem Grenztaster Haspel Endposition hinten
(Z14), kann das Schneidwerk geklappt werden -
Schaltplan 23a.
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br
E6 K187 A16 1 DO 3 DS 20 1,5 gn-gr
E7 K2 87 A16 14 DS 21 1,5 gn-ws
E 8 K3 87 DO 4 DS 22 1,5 gn-rt
E9 K4 87 DO 5 DS 23 1,5 gn-bl
E 12 -31 1,5 br

E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 bl-rt

E 28 A16 10 0,75 bl-ws
M7 K1 85 0,5 rt-sw
M8 K2 85 0,5 rt-ws
M 11 K4 85 0,5 gr-ws
MA 1 K3 85 0,5 gr-rt
MA 10 -31 1,5 br
X8-7 0,5 rt-sw
X8-8 0,5 rt-ws
X8-11 0,5 gr-rt
X8-13 0,5 gr-ws
X8-25 1,5 br
XA-7 1,5 gn-gr
XA-8 1,5 gn-ws
XA-9 1,5 gn-rt
XA-10 1,5 gn-bl
XA-13 1,5 br
10/05 Lex-e-21¢c 21¢c-5



Elektrik LEXION 500 TIC

21c-6 Lex-e-21c 10/05



21d

Maispflicker klappen,
Pflickplattenverstellung,
Lagermaisschnecken



Elektrik LEXION 500 TIC
21d  Maispflicker klappen, Pfliickplattenverstellung, Lagermaisschnecken
+30
+15
K52/87
—&— K49/87
—— K56/87a
K4 K3
< <C = < =<
4 . % B [
uw o — e— w
i o &
A16 /J
4 27 8
20 23 4 17
23 24 22
33 31
=
T s |3|8[3 B |B|8|3
Do n]e]
7 ]
4 4
4
o |ah| ®
0O 32 0 23
6
w 8 22
0O 31
zgmm‘ wigl 18lgl = @© o @ gre
m (@) m o < < | I |
x| X x < < =
9 4] 12 5 6 10 9 13 ] 142
F'\ fl\/i\. fl\ r’l\ [ F.\ fﬁf\
Y42 Y46 )
24 2 "_l
a d )
S37
Y47
2
1
L ——
-31
-32
lex04-e-21d
21d-2 Lex-e-21d 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A8 Modul AUTOCONTOUR (CAQC)......ccoiceieiieiiiienree e 2-i-20
A16 Modul Haspelregelung (HAS)........ccociiiiiiiiieeee 2-i-20
B55 Sensor Pfllickplattenposition ............ccccceviiiiiiiiinien 8-e-18
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............ccccoveeiiiiiiiennn.n. 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
K3 Relais Haspel VOI ..., 4-i-20
K4 Relais Haspel ZUrlCK............uuuuuumeei e 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccoooviiiiiiiieee 4-i-20
S34 Schalter Maisvorsatz klappen ..........ccccccviiieiiiieeiniieeenn 3-h-17
S37c  Schalter Multifunktionstaster Haspel zurlck ...................... 4-g-17
S37d  Schalter Multifunktionstaster Haspel vor............ccccceeee. 4-g-17
X8 Steckverbindung Fahrhebel.............cccccoiiini 4-h-17
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccceee. 8-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............ccccce.. 8-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C .............cccceee. 8-f-20
XV1 Steckverbindung Variantenstecker AUTOCONTOUR ........ 8-f-20
Y42 Elektromagnetspule Maispflicker

klappen in Arbeitsstellung..........cccoeveiiiiiii 7-f-20
Y43 Elektromagnetspule Maispfllicker

klappen in Transportstellung ............ccooeeei 7-f-20
Y46 Elektromagnetspule

Pflickplattenabstand eng .........cccocceeeiiiii i, 7-f-20
Y47 Elektromagnetspule

Pflickplattenabstand weit...........ccccooiiiii e, 7-f-20
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
B71 | Sensor 12V (Pin 1-2)

0,25V -4,75V (Pin 1-3)
K3 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K4 15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)

Y42 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y43 3,2Q
Y46
Y47




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Maispfliicker klappen /
Pflickplattenverstellung

Antrieb Lagermaisschnecke

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung werden die Relais K3, K4 und der
Schalter Maispflicker klappen (S34) durch das Relais K49 mit Spannung
versorgt. Die Taster (37¢/37d) schalten eine der beiden E-Magnetspulen
(Y46/Y4T7) Gber das entsprechende Relais K3 oder K4, um die
Pflickplatten zu verstellen, wahrend der Schalter (S34) die E-
Magnetspulen (Y42/Y43) direkt ansteuert, um den Pflliicker zu klappen.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y42/Y43/Y46/Y4T7) wird lber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fur diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Das Modul Haspelregelung (HAS) (A16) konvertiert das analoge Signal
des Sensors (B55) in ein digitales Signal, das tiber den CAN-Bus im
Terminal (A30) zur Anzeige gebracht wird. Der Sensor (B55) erhalt die
erforderliche 12V-Referenzspannung vom geschalteten Hauptrelais
Strallenfahrt K49/87.

Die Lagermaisschnecken werden hydraulisch von der Verstellpumpe
Haspelantrieb angetrieben. Die Steuerung der Drehzahl Gbernimmt das
Modul Haspelregelung (A16) - Schaltplan 22a.

Die Drehzahlverstellung erfolgt mittels +/- Tasten am Terminal (A30).

Da kein Drehzahlsensor zur Drehzahliberwachung /-regelung vorhanden
ist, ist die Haspeldrehzahlautomatik im Terminal (A30) auszuschalten.

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker E

Lest 0047 —m

Stecker XA

g 10

est 0025

Stecker XB
1 210

4 6

est 0024

Stecker XC

10

est 0026

Steckdose Y42,Y43,Y46,Y47

Steckdose M

Steckdose MA,N

19 U1
T T
(R n n g
ﬁ%%%%%%g

est 0090 —C

Steckdose XA

est 0001
Steckdose X8
25 14
{@ [ .l‘..l....‘...‘......l‘..} @ l
13 1
@st 0030
Steckdose XV1

est 0010

Steckdose B55

2#{53‘11
=

™~

est 0053 —C

est 0125 —C

est 0006 —C

21d-4

Lex-e-21d

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br

E 8 K3 87 DO 4 DS 22 1,5 gn-rt
E9 K4 87 DO 5 DS 23 1,5 gn-bl
E 12 -31 1,5 br

E 17 N 2 DO 6 DS 31 1,5 vi-gr
E 18 N 3 DO 7 DS 32 1,5 vi-ge
E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 bl-rt

E 28 A16 10 0,75 bl-ws
E 36 -31 1,5 br
M7 K1 85 0,5 rt-sw
MA 1 K3 85 0,5 gr-rt
MA 10 -31 1,5 br

N 2 E 17 DO 6 DS 31 1,5 b-ge
N 3 E 18 DO 7 DS 32 1,5 br-vi
X8-7 0,5 rt-sw
X8-11 0,5 gr-rt
X8-25 1,5 br
XA-9 1,5 gn-rt
XA-10 1,5 gn-bl
XA-13 1,5 br
XB-5 1,5 vi-gr
XB-6 1,5 vi-ge
XB-9 1,5 bl-rt
XC-4 0,75 bl-ws
XC-12 1,5 gn-sw
XV1-1 0,75 br
XV1-4 0,75 or-ws
XV1-6 0,75 rt-ge
10/05 Lex-e-21d 21d-5
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Rake up — Antrieb, Verstellung Niederhalter



Elektrik LEXION 500 TIC

21e Rake up — Antrieb, Verstellung Niederhalter

%0 Bezeichnungen: Koordinaten
+
+15 ;
A16 Modul Haspelregelung (HAS).........ccoooiiiiiiiiiienec e, 2-i-20
K52/87 peires 9( )
- KA9B7 B17 Sensor Drehzahl Haspel...........cccccoiiiiiiien 7-e-10
— K56/87a B73 Sensor Verstellpumpe Haspeldrehzahlregelung................ 5-k-20
=4
ol = DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ..............cccoooiiiiiiiiiinn. 4-i-20
il K DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
il
] K49 Hauptrelais StraBenfahrt ..............ocoeeueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 4-i-20
g; A16
23 ) ] [N INENE] 7 XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............cc.cc...... 8-f-20
v ; i XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C ... 8-f-20
XV1 Steckverbindung Variantenstecker Haspelfunktionen......... 8-f-20
| = e & o SRR
r Y95 Elektromagnetspule Haspeldrehzahl schnell ..................... 7-f-20
‘5 Y96 Elektromagnetspule Haspeldrehzahl langsam.................... 7-f-20
@ V15 SPaANNUNGSIEGIET ......eeiiiiiiiiee e 7-f-20
q p
n
0 25 24
Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B17 | Sensor 12V Versorgung (Pin 1-3)
digital (0-1) 04V-46V Signal (Pin 1-2)
0,4V = LED dunkel =0
4,6V =LEDhell =1
B73 | Sensor 12V (Pin 1-2)
0,25V -4,75V (Pin 1-3)
wlslels slal |y S|=lo| Ofe ~ < || ng Elektromagnetspule ggg Siehe Beschriftung
*—
9 |11 12 1315 10
OO0
5 (3 |a 1 2
S S S
5¢ I T <1 x1
3l 1
2R ] Y95 Y6 pYyVp)
T f —|ml~ 2 2
| %E 1A
1 1 2 3
V15 /Ei
ﬂ B73
A &
- ~
B17
-31
-32
lex04-e-21e

21e-2 Lex-e-21e 10/05



TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Antrieb Rake up

Vorsatzerkennung

Drehzahl Automatik

Verstellung Niederhalter

Die Rake up wird hydraulisch von der Verstellpumpe Haspelantrieb
angetrieben. Die Steuerung der Drehzahl ibernimmt das Modul
Haspelregelung (A16) - Schaltplan 22a.

Die Drehzahlverstellung erfolgt mittels +/- Tasten am Terminal (A30).
Der Vorsatz muf’ von der Elektronik erkannt sein.

Eine Verstellung der Axial-Kolbenpumpe erfolgt nur bei angekuppelten
und eingeschalteten Schneidwerken, Maispflliickern mit hydraulischen
Lagermaisschnecken bzw. einer Rake up (Stecker XB Pin 9 — XC Pin 5)
- - Schaltplan 22a..

Vorraussetzung fir eine Drehzahl Automatik ist ein Signaleingang am
Modul Haspelregelung (A16) Pin 21. Dies erfolgt durch den
Spannungsregler (V15).

Die automatische Drehzahlregelung der Rake up Gbernimmt das Modul
Haspelautomatik (A16), welches die nétigen Informationen Uber die
Fahrgeschwindigkeit durch die CAN-Bus Verbindung vom Modul
Bordinformator (A10) erhalt. Die Haspeldrehzahl = Drehzahl der Rake up
(B17) wird dabei entsprechend der Fahrgeschwindigkeit und der Vorgabe
der Differenzgeschwindigkeit am CEBIS Terminal (A30) eingestellt.

Die Verstellung des Niederhalters wird mittels der Funktion Haspel heben
/ senken durchgefiihrt — Schaltplan 21a.

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker E

Steckdose Q,V

Steckdose B17,B73,V15

est 0047 —mm

est 0001

Stecker XB

11 2

4 6

l2st 0024

Stecker XC

10 11

lest 0026

Steckdose Y95,Y96

Steckdose XB

Lest 0006 —C

Steckdose XV1

est 0010

Zf‘[ﬁ}“ﬁ'l
E‘_.—.‘]\

e

est 0053 —C

est 0125 —(

21e-4

Lex-e-21e

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B17-1 0,75 br
B17-2 0,75 ws-gr
B17-3 0,75 sw-bl
E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 SW-Vio
E 22 A16 -5 XB 10 0,75 ws-gr
E 23 A16 - 21 XB 11 0,75 WS-Vio
E 24 A16 - 8 XB 12 0,75 br-sw
E 29 A16 - 17 XB 5 0,75 bl-rt

E 37 -31 XC 13 BB12 0,75 br-bl
Q3 A16 22 1,0 bl-ws
Q4 K7 87 A8 14 MQ 4 SL 11 1,0 SW-Vio
Q7 A16 13 DS 24 1,5 sw-gr
Q8 -31 1,5 SW-0r
Q12 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 1,0 br-bl

E 37 Briicke a CB 2 Z 8

V11 -31 2,5 br
V12 -31 2,5 br
XB-9 1,0 bl
XB-10 0,75 ws-gr
XB-11 0,75 WS-Vio
XB-12 0,75 rt-ws
XC-5 1,0 bl
XC-13 1,0 br-bl
XV1-1 1,0 br-bl
XV1-2 0,75 ws-gr
XV1-3 0,75 WS-Vio
XV1-4 0,75 rt-ws
XV1-5 1,0 sw-bl
\/15-1 0,75 br
\/15-2 0,75 sw-bl
\V15-3 0,75 WS-Vio
10/05 Lex-e-21e 21e-5
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Haspel-Regeltrieb



Elektrik LEXION 500 TIC
22a Haspel-Regeltrieb
+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a
3 3
g &
A16
o a ] ] i8] 7
24 i i j <
s 0 B & o SRR
| |
| 6'
L i
0
Q25 24
wl g 5 2 g ZH >z Olw ~ < ||
[
12 9 5 10
) /N 7\
xc,L XBTXCT xg ¥
1 5| 2
1 v
wa xvil  xv1
l J 2 31
Y95 Y96 nan
- ||y 2 29
1 14 z 3
ﬂ . B73
B17
—e—— -31
a2
lexDd-2-22a
22a-2 Lex-e-22a 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A16 Modul Haspelregelung (HAS)......c.ocooiiiiiiieiiee e, 2-i-20
B17 Sensor Drehzahl Haspel...........ccccciiiiiiiiiien 7-e-10
B73 Sensor Verstellpumpe Haspeldrehzahlregelung................ 5-k-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooiiiiiiiii e 4-i-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B.............ccc.cc...... 8-f-20
XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C ............cc.cc..... 8-f-20
XV1 Steckverbindung Variantenstecker Haspelfunktionen......... 8-f-20
Y95 Elektromagnetspule Haspeldrehzahl schnell .................... 5-k-20
Y96 Elektromagnetspule Haspeldrehzahl langsam................... 5-k-20
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B17 | Sensor 12V Versorgung (Pin 1-3)
digital (0-1) 04V-46V Signal (Pin 1-2)

0,4V = LED dunkel =0

4,6V =LEDhell =1
B73 | Sensor 12V (Pin 1-2)

0,25V -4,75V (Pin 1-3)

Y95 | Elektromagnetspule 0,7A Siehe Beschriftung
Y96 17 Q




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Haspel Regeltrieb

Vorsatzerkennung

Reversierantrieb

Drehzahl Automatik

1/2

Die hydraulische Haspeldrehzahlregelung wird mittels verstellbarer
Axialkolben-Pumpe realisiert. Der Antrieb der Pumpe und somit die
Drehrichtung erfolgt in Abhangigkeit des Vorsatzes. Sofern der
Drehschalter Funktionsvorwahl (T11) auf das Haspelsymbol eingestellt
ist, schalten die Tasten +/- ein CAN-Signal in das Haspelmodul (A16).
Das Modul (A16) steuert nun die E-Magnetspulen (Y95 bzw. Y96)
pulsweiten-moduliert an, in Abhangigkeit des erforderlichen
Schwenkwinkels der Verstellpumpe. Der Sensor (B73) gibt den
Schwenkwinkel der Verstellpumpe an das Modul (A16).

Hinweis:  Nach Ausschalten des Vorsatzes wird das
Elektromagnetventil Haspeldrehzahl langsam (Y96) noch fur weitere 4
Sekunden bestromt, um den Kolben im Hydraulikzylinder Steuerung
Haspelantrieb (356) ganz einzufahren (Nullférderung der Pumpe).
Zusatzlich unterstutzt der Druckspeicher (512) diesen Vorgang.

Eine Verstellung der Axial-Kolbenpumpe erfolgt nur bei angekuppelten
und eingeschalteten Schneidwerken bzw. Maispflickern mit
hydraulischen Lagermaisschnecken.

Die Vorsatzerkennung erfolgt durch das Haspelmodul (A16) am Pin 17.
Wird ein entsprechender Vorsatz erkannt, schwenkt die Pumpe bei
Einschalten des Vorsatzes in die Stellung, welche sie vor dem letzten
Ausschalten hatte, aber mindestens auf 1,2 Volt Signalspannung des
Sensors Verstellpumpe Haspeldrehzahlregelung (B73). Das entspricht
einer Haspelgeschwindigkeit von ca. 3,5 km/h (x Offset).

Bei Betrieb ohne Vorsatz bzw. mit einem andern, nicht erkannten Vorsatz,
erfolgt keine Verstellung der Axial-Kolbenpumpe. Sie bleibt in
Grundstellung.

Bei aktivierter Reversierung wird ein Signal in das Haspelmodul (A16)
geschaltet, worauf die Verstellpumpe fir die Drehzahlverstellung auf
maximale Férdermenge schwenkt - Schaltplan 17a.

Die automatische Haspel-Drehzahlregelung ubernimmt das Modul
Haspelautomatik (A16), welches die nétigen Informationen Uber die
Fahrgeschwindigkeit durch die CAN-Bus Verbindung vom Modul
Bordinformator (A10) erhalt. Die Haspeldrehzahl (B17) wird dabei
entsprechend der Fahrgeschwindigkeit und der Vorgabe der
Differenzgeschwindigkeit am CEBIS Terminal (A30) eingestellt.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung: 2/2

Grundeinstellung
Pumpe Haspelantrieb

- hydraulisch In der Grundstellung ist die Axial-Kolbenpumpe mittels der Schraube E
auf Nullférderung einzustellen.

- Stecker der Elektromagnetventile Y95/Y96 trennen

- Vorsatz ankuppeln

- Dieselmotor starten

- Dreschwerk EIN

- Vorsatz EIN

- Schraube S am Elektromagnetventil Haspeldrehzahl langsam (Y96)
reindrehen — Kolben (356) féahrt ein - Pumpe schwenkt auf
~Nullférderung*

- Haspeldrehzahl mittels Schraube E auf Null justieren

- Maschine wieder komplettieren (Schraube S rausdrehen, Stecker
verbinden)

- elektrisch Bei der Grundeinstellung des Sensors Verstellpumpe
Haspeldrehzahlregelung (B73) ist darauf zu achten, dass bei
ausgefahrenem (!) Verstellkolben (Pumpe voll ausgeschwenkt) die
Signalspannung 4,5V (x 0,1V) zu betragen hat.

- Vorsatz ankuppeln
- Dieselmotor starten
- Dreschwerk EIN
- Vorsatz AUS !!!
%U - Schraube S am Elektromagnetventil Haspeldrehzahl schnell (Y95)
®  reindrehen — Kolben (356) fahrt aus - Pumpe schwenkt auf ,maximale
Forderung
- Signalspannung messen, ggf. einstellen - 4,5V (x 0,1V)
- Maschine wieder komplettieren (Schraube S rausdrehen)

Beachte:  Bei eingeschaltetem Vorsatz dreht sich die Axial-
Kolbenpumpe Haspelantrieb.
U Ist in diesem Falle kein Vorsatz angekuppelt, wird der
% gesamte Volumenstrom des Hydraulikdls tber die
O integrierten Druckbegrenzungsventile geleitet. Das System
wird thermisch Uberlastet!

Ist der Vorsatz angekuppelt, wird sich die Haspel drehen —
Unfallgefahr!

22a-4 Lex-e-22a 01/06



TIC

LEXION 500

Elektrik

Steckerbelegung:

Stecker E

Steckdose N, Q, V

Steckdose B17,B73

est 0047 —mm

est 0001

Stecker XB

Steckdose XB

1 210

12 y

Bt

13— :
” =

lest 0024 4 6

Stecker XC

10 11

| est 0006 —C

Steckdose XV1

est 0010

lest 0026

Steckdose Y95,Y96

est 0053 —C

st 0125 —{

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

E 21 F49a K39 K9/86 K10/30 K10/86 1,5 SW-Vio

E 22 A16 5 0,75 ws-gr

E29 MA12 A16-17 B23 0,75 bl-rt

E 36 -31 1,5 br

N 11 A16 7

Q3 A16 22 1,0 bl-ws

Q4 K7 87 A8 14 MQ 4 SL 11 1,0 SW-Vio

Q7 A16 13 DS 24 1,5 sw-gr

Q8 -31 1,5 SwW-or

Q12 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 1,0 br-bl
E 37 Briicke a CB 2 Z 8

V 11 -31 2,5 br

V 12 -31 2,5 br

XB-9 1,5 SW-Vio

XB-10 1,0 ws-gr

XC-5 0,75 bl-rt

XC-12 2,5 br

XV1-1 1,0 br

XV1-2 0,75 ws-gr

XV1-5 1,0 bl

22a-6 Lex-e-22a 10/05
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Elektrik LEXION 500

TIC

23a Schneidtischverstellung (Vario), Schneidwerk klappen

+30
+15
K52/87
—o— K49/87
——— K56/87a
K9 K10
? E—’d ->I"A 2
[ ] e — L
i % % ®
21 4
22 4 20
24 21
33
B (B3]8|3 B 8|83 Dz| ~
ug
20 20
a b
l—o
u10
w
@ | @ g | L
4 4
L L
g 35 g 36
W) 29 Do
6
4
y
wlg © © o @ = |-
b 1?”\ }\ 11(\ 13/\*’\“2
xal'  xg!' xa! xal !
Y79 Y66
2
[
A A
1 Y65
A 2
1 Z14 o—j\ -
) S
o
1
A27
-31
-32
lex04-e-23a-2
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A27 MOAUI VARIO ...t 8-f-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccoeiiiiiiinennne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K9 Relais Schneidtischverstellung VARIO vor ............ccceene. 4-i-20
K10 Relais Schneidtischverstellung VARIO zurick.................... 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccccooeiiiiiiiieee 4-i-20
S45a  Schalter Schneidtischverstellung VARIO vor ..................... 4-g-17
S45b  Schalter Schneidtischverstellung VARIO zuriick ............... 4-g-17
U9 Schalter Schneidwerk klappen

in Arbeitsstellung .......coooiieiiiiii e 5-h-16
u10 Schalter Schneidwerk klappen

in Transportstellung ........c.coooiiieie i 5-h-16
u15 Schalter VARIO Schneidtisch vor..........ccccooocciiiiiiiinies 7-f-21
u16 Schalter VARIO Schneidtisch zurlck ...........ccccovceiiniinnn. 7-f-21
u1t7 Schalter VARIO Schneidtischverriegelung............ccccooueee. 7-f-21
Y65 Elektromagnetspule

Schneidwerk klappen in Arbeitsstellung..........cccccoevivieeenes 8-f-20
Y66 Elektromagnetspule

Schneidwerk klappen in Transportstellung..............ccccee..e. 8-f-20
Y79 Elektromagnetspule

VARIO SchneidtiSCh VOr........ccooiiiiiiiieiiecc e 8--20
Y80 Elektromagnetspule

VARIO Schneidtisch zurlicK ..........coovccciiiieieeiiiieeeee, 8-f-20
X8 Steckverbindung Fahrhebel.............cccccoi 4-h-17
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............ccceee. 8-f-20
XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............ccccc...... 8-f-20
XV1 Steckverbindung

Variantenstecker AUTOCONTOUR .......cccooiiiveiiiiiee e, 8-f-20
Z14 Schalter-Istwert Haspel

Endposition hinten (klappb. SW) ......cccoooieiiiiiiiieeeee 7-d-10
Z65 Schalter-Istwert

VARIO Schneidtisch Endposition ..........ccccceeviiiiiiiiennneenn. 8-f-21
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
K9 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K10 |[15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30A (Pin 87/5 — 30/3)

Y65 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y66 3,20
Y79
Y80




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schneidtischverstellung

Schneidwerk klappen

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung liegt Spannung an den Schaltern
der externen Bedienung fir den VARIO-Schneidtisch (U15/U16) und am
Modul VARIO (A27) an.

Bei Betatigung der Schalter (U15/U16) wird die Spannung zu den
entsprechenden E-Magnetspulen (Y79/Y80) direkt weitergeschaltet.

Bei Betatigung des VARIO - Schneidtisches vom Multi-Funktionsgriff aus,
werden die E-Magnetspulen (Y79/Y80) Uber die Relais K9/K10
geschaltet.

Wahrend des Betriebes im Automatik Modus (VARIO - Automatik EIN)
schaltet das Modul VARIO (A27) die E-Magnetspulen (Y79/Y80)
entsprechend der im Terminal (A30) programmierten Werte.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y79/Y80) wird Uber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fiir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Der Grenztaster (Z65) verhindert am Keilriemen Federspanner, dass die
Rapsposition bei aufgelegtem Getreide-Keilriemen angefahren wird.

Beachte: Jede Schneidtischverstellung setzt voraus, dass der Schalter
der Schneidtischverriegelung (U17) in Position EIN steht.

Das Schneidwerk I&sst sich nur klappen, wenn die Grenztaster (Z14)
geschlossen sind. Dazu muss die Haspel ganz zurlickgezogen und die
Verriegelung freigegeben sein.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y65/Y66) wird Uber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.
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Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Stecker E Steckdose U

est 0001
est 0047 —m

Stecker XA Steckdose XA

9

est 0025

Stecker XB
11

4 6

lgst 0024

Steckdose Y65,Y66,Y79,Y80

2#;{&}31 >
=1

.

est 0053 —C est 0125 —{
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br
E 10 U12 1 DS 28 1,5 gn-vi
E 11 U 11 1,5 gn-ge
E 12 -31 1,5 br
E 15 K9 87 DO 11 DS 35 15 gn-br
E 16 K10 87 DO 12 DS 36 1,5 gn-sw
E 19 DO 18 DS 29 0,75 gr-br
E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 bl-rt
U7 N 12 F35 a A8 20 K5 86 K5 30 1,5 sw-br
K6 30 K7 86 K7 30 K8 86 K8 30
K6 86
U 11 E 11 1,5 vi-ge
U112 E 10 1 DS 28 1,5 vi-gn
XA-11 1,5 gn-vi
XA-12 1,5 gn-ge
XA-13 1,5 br
XB-3 15 gn-br
XB-4 1,5 gn-sw
XB-7 0,75 gr-br
XB-9 1,5 bl-rt
10/05 Lex-e-23a 23a-5
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Schneidtischverstellung - MaxFlex,



Elektrik

LEXION 500

TIC

23b  Schneidtischverstellung - MaxFlex
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

DO
DS

K9
K10
K49

S45a
S45b

u3s
uU36
u37
Y272
Y273
XA

XB
XC

Koordinaten

Diodenplatine Umlaufsperrventil.............ccccceeeeeiiiiciiennnnenn. 4-i-20
Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
Relais Schneidtischverstellung VARIO vor............ccccoeene. 4-i-20
Relais Schneidtischverstellung VARIO zurick.................... 4-i-20
Hauptrelais Stralenfahrt............ccccoeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee e, 4-i-20
Schalter Schneidtischverstellung VARIO vor ..................... 4-g-17
Schalter Schneidtischverstellung VARIO zurick................ 4-g-17
Schalter MaxFlex verriegeln .........ccccceevviiiiiiieeeie e, 7-f-21
Schalter MaxFlex entriegeln .........cccccoeeiviiiiiiieeee e 7-f-21
Schalter MaxFlex Verriegelung aus..........ccccooceeevnienennnne 7-f-21

Elektromagnetspule

MaxFlex verriegeln ... 8-f-20
Elektromagnetspule

MaxFlex entriegeln ... 8-f-20
Steckverbindung Multifunktionskupplung A............cccc........ 8-f-20
Steckverbindung Multifunktionskupplung B......................... 8-f-20
Steckverbindung Multifunktionskupplung C..........ccceeeeeen. 8-f-20

XMDO02 Steckverbindung Adaption Baureihe 400

Steckverbindung XMDO02 darf bei der Baureihe 500
(LEXION 600 -510) nicht genutzt werden — Fehlfunktionen!

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

K9 Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

K10 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30 A (Pin 87/5 — 30/3)

Y272 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung

Y273 320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Schneidtischverstellung

Adaption Baureihe 400
(LEXION 480-410)

Bei entriegelter Stralenfahrtschaltung liegt Spannung an den Schaltern
der externen Bedienung fir den MaxFlex-Schneidtisch (U35/U36).

Bei Betatigung der Schalter (U35/U36) wird die Spannung zu den
entsprechenden E-Magnetspulen (Y272/Y273) direkt weitergeschaltet.
Bei Betatigung des MaxFlex - Schneidtisches vom Multi-Funktionsgriff
aus, werden die E-Magnetspulen (Y272/Y273) Uber die Relais K9/K10
geschaltet.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y272/Y273) wird Uber die
Diodenplatte (DO) das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Beachte: Jede Schneidtischverstellung setzt voraus, dass der Schalter
der Schneidtischverriegelung (U37) in Position EIN steht.

Eine Adaption des MaxFlex-Schneidwerkes an Maschinen der
Baureihe 400 ist Uber den Stecker XMD02 maglich.

Dabei werden intern die Versorgungspotentiale (Pin 1+4) und die
Massepotentiale (Pin 2+5) verbunden.

Beachte:  Steckverbindung XMDO02 darf bei der Baureihe 500
(LEXION 600 —510) nicht genutzt werden — Fehlfunktionen!

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Stecker E Steckdose XMDO02
4 5 6
T 2 3
est0047 —m est 0103—C
Stecker XA Steckdose XA

est 0025

Stecker XB

11 210

lest 0024 4 6

Stecker XC

10 M

est 0026

Steckdose Y272,Y273

ZE{ﬁ}H—w
=

[P

est 0053 —C

est 0125 —{

23b-4

Lex-e-23b
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
E1 -31 1,5 br

E 13 F77 a XB 13 1,5 sw-bl
E 15 K9 87 DO 11 DS 35 15 gn-br
E 16 K10 87 DO 12 DS 36 1,5 gn-sw
E 21 F49 a K9 30 K9 86 K10 30 K10 86 1,5 sw-viot
E 37 -31 XC 13 BB12 0,75 br-bl
Y272 - 1 0,75 br
Y272 -2 1,0 gn-sw
Y273 - 1 0,75 br
Y273 -2 1,0 gn-br
XA- 1 1,0 br

XA- 2 1,0 br

XB- 3 1,0 gn-br
XB- 4 1,0 gn-sw
XB- 9 1,0 bl
XB-13 1,0 ws-ge
XC-13 1,0 br-bl
XMDO02 - 1 1,0 bl
XMDO2 - 2 1,0 br-bl
XMDQ2 - 4 1,0 ws-ge
XMDO2 - 5 1,0 br
10/05 Lex-e-23b 23b-5
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AUTOCONTOUR (CAC)



Elektrik

LEXION 500

24a  AUTOCONTOUR (CAC)
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Bezeichnungen:
A8
A16
A27

B2
B3

B4
B35
B39
B40
B68
B70
S38c
S38d
X8
X11
XA
XB
XC
XV1

XV2

Koordinaten

Modul AUTOCONTOUR (CAC).....ccceeeiiieeeeeiiee e 2-i-20
Modul Haspelregelung (HAS).......cccoiiiiiiiiiieeeee 2-i-20
MOdUI VARIO ...t 8-f-20
Sensor AuflagedrucK ..........oooiiiiieiiiiiiee e 7-i-18
Sensor AUTOCONTOUR

Tastbugel links (IStWert)..........coooiiii e, 8-d-26
Sensor AUTOCONTOUR

Tastblgel rechts (IStwert) ........cooooiiii e, 8-d10
Sensor Einzugskanalposition (Istwert) ..........cccccccoeinnnnee. 6-h-16
Sensor Haspelhdhenposition (Istwert) .........ccccceeveeeeiiinns 7-e-10
Sensor Haspelhorizontalposition (Istwert)...............ccc...... 7-e-10
Sensor Schneidwerkfeder-vorspannung (Istwert)

(siehe ErkI&rung @) ...oooooceeeiiiiiie e 8-h-17
Sensor VARIO Schneidtischposition (Istwert) .................... 8-f-21
Schalter Multifunktionstaster

Vorsatz CAC Schnitthbhenregelung.........cccoccoeveiiiiieninne. 8-f-20
Schalter Multifunktionstaster

Vorsatz CAC Schnitthéhenvorwahl ..........cccccccovieiienennee. 8-f-20
Steckverbindung Fahrhebel.............ccccccooiiiis 4-h-17
Steckverbindung

Sensoren VARIO Schneidwerk ...........cccocceeeiiiiiiieiiiiieees 7-f-22
Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccee. 8-f-20
Steckverbindung Multifunktionskupplung B..............cc..c...... 8-f-20
Steckverbindung Multifunktionskupplung C ..............c.cc..... 8-f-20
Steckverbindung

Variantenstecker Haspelfunktionen................cccooooiiic. 8-f-20
Steckverbindung

Variantenstecker AUTOCONTOUR ........cccooiiiveiiiiieeeeee, 8-f-20

a-Je nach Ausriistung kommen Schneidwerkszylinder mit und ohne Feder
zum Einsatz: - ohne Feder (CAC Il) = B2

- mit Feder = B68

b-Beachte: Der Signaleingang vom Sensor Auflagedruck (B2) ins Modul

Darstellung Schaltplan

AUTOCONTOUR (A8) erfolgt am Pin23. In Abhangigkeit der
Mahdrescherbaureihe und —ausristung kommt deshalb
gegebenenfalls ein Adapterkabel zum Einsatz.

Schaltplan 24a bericksichtigt die komplette Sensorik, welche fiir das

System AUTO-CONTOUR nétig sind. Die Ansteuerung der einzelnen
Funktionen wird in den Schaltplanen

20a - Vorsatz heben / senken, Querregelung
21a - Haspelverstellung Standardschneidwerk
21b - Haspelverstellung Vario-Schneidwerk

21c - Haspelverstellung klappbares Schneidwerk
22a - Haspelregeltrieb

23a - Schneidtischverstellung (Vario) erklart



TIC

LEXION 500 Elektrik

Messwerttabelle:

Funktionsbeschreibung:

AUTO-CONTOUR System
(CAC)

Einflisse auf Regelung

Pos. |Bautell Messwert Bemerkung

B2 Drucksensor 12V Versorgung
0,25V -4,75V Signal / linear
0,25V =0 bar
4,75V = 250 bar

B3 Sensor 12V (Pin 1-2)

B4 0,25V -4,75V (Pin 1-3)

B35

B39

B40

B68

B70

Die Funktion AUTO-CONTOUR (CAC)beinhaltet die automatische
Schneidwerksflihrung, Haspelregelung und Schneidtischverstellung (Vario), in
Abhangigkeit der jeweiligen Maschinenausristung.

Die Taster (S38c/d) aktivieren die Funktion Schnitthéhenvorwahl oder
Schnitthéhenregelung im Modul AUTOCONTOUR (A8). Daraufhin werden die
zusténdigen E-Magnetspulen der einzelnen Funktionen von den Modulen A8,
A16, A27 geschaltet, bis die Sollwerte und Istwerte der entsprechenden
Sensoren Ubereinstimmen.

- Einstellung Senkgeschwindigkeit (Hydraulik Kapitel 3.2)

- Einstellung Federvorspannung (Hydraulik Kapitel 3.2)

- Einstellung Empfindlichkeit CAC (Terminal A30 = Cebis)

- Lernen der Endanschlage (Terminal A30 = Cebis)

- Speicherung der Arbeitspositionen (Terminal A30 = Cebis)

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker BB, E

est 0047 —mm

Steckdose
B3,B4,B35,B39,B40,B68,B70

est 0006 —C

Stecker XB
1 210

lest 0024 4

Stecker XC

10

lest 0026

Steckdose M

19  Tu_ 1
T T T
(R
ﬁ%%%%%%ﬁ

Steckdose MA

st 0090 —
Steckdose X8
25 14
[@l [ .'l...i..'...'l..'l.l'l..} @ J
13 1
est 0030
Steckdose XB

est 0002

Steckdose XV1,XV2

est 0010
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 8 A8 23 1,0 gr-rt
BB 9 A8 9 1,0 gn-vi
BB10 A8 8 E 25 B 31 DS 48

BB12 A 34 B 33 Q12 A8 2 A16 2 1,5 bl

E 37 Briicke a CB2 Z 8

BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
E1 -31 1,5 br

E 12 -31 1,5 br

E 21 1,5 bl

E 23 A16 21 0,75 WS-Vio
E 24 A16 8 0,75 rt-ws
E 25 A8 8 BB 10 B 31 DS 48 0,75 rt-ge
E 26 A8 10 0,75 or-ws
E 27 A8 22 0,75 or-ge
E 36 -31 1,5 br

E 37 -31 XC 13 BB12 0,75 br-bl
M5 A8 6 0,5 ge-gr
M 6 A8 18 0,5 ge-rt
MA 10 -31 1,5 br
X8-5 0,5 vio-rt
X8-6 0,5 Vio-sw
X8-25 1,5 br
X11-4 1,5 gn
X11-5

X11-6 1.5 br
X11-7 1,5 ge-rt
X11-8 1.5 ws-gn
XB-9 0,75 bl
XB-11 0,75 ws-vio
XB-12 0,75 rt-ws
XC-1 0,75 rt-ge
XC-2 0,75 or-ws
XC-3 0,75 or-ge
XC-12 1,0 br
XC-13 1,0 bl-br
XV1-1 1,0 br
XV1-3 0,75 wWs-vio
XV1-4 0,75 rt-ws
XV1-5 0,75 bl
XV2-1 0,75 br
XV2-2 0,75 rt-ge
XV2-3 0,75 or-ws
XV2-4 0,75 or-ge
X\V2-6 0,75 rt-ge
10/05 Lex-e-24a 24a-5
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Elektrik LEXION 500 TIC
25a Drehzahliberwachung
+30
+15
—e—— K52/87
—1—— K49/87
—1—— K56/87a
3
3 B18 B15
A12 A10
26
@ @ STETRTATATAT T4 ! ] FTATAT T3
oy ||y Pl 71y
ol - o ||~ @ln|w|® © ~ Slels =% %
| | | T
)2l Il
TP H &
10
w
0O 51
17
78
o e < 0 © - s N "’ (s
X19
1
B| 5| 6 2 8
Yy ’—O:SE g
X
i1t
N N~ MmN N~ MmN [op ] Kol B N~ || Mo~
SOl T Sl SOl Ol SoU SOl O Sl
B28 B12 B21 B29 B27 B24/B74 B16 B11 B89
-31
—e—— 32
lex04-e-25a
25a-2 Lex-e-25a 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A12 Modul Drehzahlwachter (DZW).........ccccccveeeevciieeeeeeeee, 2-i-20
B11 Sensor Drehzahl Dreschtrommel ..., 6-i-16
B12 Sensor Drehzahl Einzugskanal ...........cccoocveiiiiieiiiniennn. 6-h-16
B15 Sensor Drehzahl Geblase ... 7-i-16
B16 Sensor

Drehzahl Getriebe (Fahrgeschwindigkeit)..............cccceen..e. 7-i-18
B18 Sensor Drehzahl Hauptantrieb ..............cccooecvn, 4-m-20
B21 Sensor Drehzahl Kornelevator ..........cccccoveieviiiiien e, 3-m-16
B24 Sensor Drehzahl ROtor..........oovciiiiiiiiiie e 3-t-16
B27 Sensor Drehzahl Spreuverteiler .............ccooccovieeeiiiiiiiinns 7-s-17
B28 Sensor Drehzahl

Strohhacksler (Verteilgeblase) .........ccccevviiieeiiiieeiiieee 7-t-17
B29 Sensor Drehzahl Uberkehr............ccccocveeveveveeeeeeeecenenene 4-i-16
B74 Sensor Drehzahl Fingerwalze ...........ccccccoiiiinieiinnnen, 4-m-16
B89 Sensor Drehzahl Radialverteiler............ccoovecieenineninens 6-u-18
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung ..........ccccovcveeeeiniieeeeiiiee e 4-i-20
X6 Steckverbindung Strohhacksler...........cccocoveeiiiiieeiicieeee 5-t-16
X7 Steckverbindung

Streublechverstellung / Verteilgeblase.............cccccoeeeinnne 5-s-17
X19 Steckverbindung Fingerwalze .........ccccccooovviiiiieeieeeeee, 4-m-16
X28 Steckverbindung ROOr ..........coociiiiiiiieeecc e 3-t-16
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B11 | Sensor 12V Versorgung (Pin 1-3)
B12 | digital (0-1) 04V-46V Signal (Pin 1-2)
B15 0,4V = LED dunkel =0
B16 46V =LEDhell =1
B18
B21
B24
B27
B28
B29
B74
B89




TIC LEXION 500 Elektrik
Funktionsbeschreibung:
Dieselmotor 2.100 - 2.200 min”
Hauptwelle 1.400 min”
Einzugskanal ohne Regeltrieb 425 min™
mit Regeltrieb 285 - 425 min™'
Dreschtrommel  ohne Reduziergetriebe 395 -1.150 min”
mit Reduziergetriebe 160 - 480 min™’
Uberkehrelevator 400 min™
Kornelevator 350 min”

Drehzahluberwachung

Geblase Lexion 580-520
Lexion 510

700 - 1.600 min™
480 - 1.070 min™

Intensivschdttler vorne (Lexion 560-510) 140 min”
Intensivschittler hinten (Lexion 560-510) 140 min”
Fingerwalze 120 min™’
Schiittler  (Lexion 560-510) 240 min”

Rotoren (Lexion 580/570)
Variator

360-1050 min™ *

Stufentrieb 1. Stufe Standard 960 min’
2. Stufe Standard 800 min”
3. Stufe Standard 640 min”
4. Stufe fiir Mais 500 min™
Strohhacksler (Lexion 560-510) Getreide 3.310 min”
Mais 1.950 min™
Spreuverteiler 550 - 850 min”'
Strohverteiler ohne Reduziergetriebe 420-1230 min™
mit Reduziergetriebe 180-560 min™’
Verteilgeblase (Lexion 580) Getreide 1.750 min”
Mais 900 min”'

* Beachte: Je nach Ausflihrung gibt es bei den Rotorgetrieben
unterschiedliche Eingangsdrehzahlen. Dies ist auch bei der

Maschinen-Konfiguration mittels dem

CLAAS-Diagnosesystem zu bericksichtigen.

- Ubersetzung CLAAS: 1:2,14
- Ubersetzung Réchling: 1:2,59

Die Frequenz der einzelnen Sensoren werden von den Modulen
Bordinformator (A10) bzw. Drehzahlwachter (A12) als digitales Signal
konvertiert und tiber den CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige
gebracht. Werden dabei zulassige Schlupfgrenzen Gberschritten,
erscheint zusatzlich die entsprechende Alarmmeldung.

03/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker B, BB

Steckdose X6.X7

est 0002

Steckdose B11,B12,B15,
B16,B18,B21,B24,B27,B28
B29,B74,B89, X6, X19, X22

st 0047 —m Lest 0006 —<
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 1 F64 a BB 24 DS 51 Z 6 1,0 ws-ge
B4 A10 8 1,0 WS-Vi
B 21 A10 21 1,0 \WSs-or
B 33 A 34 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 1,0 rs-bl

E 37 Bricke a CB 2 Z8
BB 2 A10 36 1,0 ws-br
BB 3 A10 35 1,0 ws
BB 4 A125 1,0 ws
BB 5 A12 6 1,0 rt-ws
BB 6 A12 18 1,0 ge-gn
BB 12 A 34 B 33 A8 2 A16 2 Q12 1,5 bl

E 37 Briicke a CB 2 Z8
BB 15 A10 22 1,0 ge-gr
BB 17 0,75 ge-ws
BB 18 A12 19 1,0 bl-rt
BB 24 F64 a B1 DS 51 Z 6 1,0 ge-bl
X6-5 1,0 bl-rt
X6-6 1,5 br-bl
X6-8 1,0 ge-bl
25a-4 Lex-e-25a 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
26a Maschinenuberwachung
+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a L
K67
A10
] ) < Reserve =
= ¥V aila
st @ ™ (82
J o & pr g o
e PR s r
’_
= o 0 N o o+ w | 5 g vlglg g — ~|ov
L
Z36
é =N |0
Z78 ﬁ] )
o= Z37
E’7/_ H20
746 Z19 B127 |B127.1, | Z20
N L ,N N =
H HF& HF& oo |
3 S =] [ EI_J"
o - - | B123
a. T
239 238 Z81
5 5 5

!
i F el

—e— -31

Y
2
L= T
BB
22
21
29

Z9a

Z9%

/
/ P xi3 80

3 2 |1
- i

Z39 | Z38

19
33

Z61

-32

lex04-e-26a-3

26a-2

Lex-e-26a

10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

B123  Sensor Hydraulikdltemperatur.........cccccooooviiiiiiiiieeeeecei, 3-p-19
B127  Sensor Metalldetektor Fahrhydraulik..............ccccoccoeeenee. 7-9-18
DI Diodenplatine Warneinrichtung .........cccoococeeiniiiiiieeee 4-i-20
H20 Signalleuchte Laufbandspannung..........cccccceviiieiininennn. 3-h-17
X13 Steckverbindung 3D / Lenkachse...........ccccccveviiveeeninnnnn. 6-p-16
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccooooiiiiiiiieee 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung ..........ccoccvvveeeeeeeeeeecciveeeeeeenn 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus .........cccooieiiiiiiiiiieeeeeee e, 4-i-20
K67 Relais Reserve (Laufbandspannung)..........cccccceeviiennnnnne. 4-i-20
Z9a Schalter-Istwert Bremsbelagverschleily...............cccooeunnnee. 7-j-18
Z9b Schalter-Istwert Bremsbelagverschleifl3...............ccccoooeee. 7--18
Z12 Schalter-Istwert Feststelloremse ..........cccocooiiiinen. 5-g-19
Z19 Schalter-Istwert Hydraulikdlstand (min.).........ccccceeenineen. 3-p-19
Z20 Schalter-Istwert Hydraulikdltemperatur ..................occcee 3-p-19
Z36 Schalter-Istwert Laufbandspannung links ..............ccccceee. 7-i-21
Z37 Schalter-Istwert Laufbandspannung rechts........................ 7-i-16
Z38 Schalter-Istwert Lenkstellung links ...........cccccevviiieeeniinen.n. 7-9-20
Z39 Schalter-Istwert Lenkstellung rechts ............cccoccovvennne.n. 7-9-16
Z46 Schalter-Istwert i
Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb Oldruck......................... 3-p-19
Z61 Schalter-Istwert Strohstauwarnung ...........cccccceeeeeiiiiinne, 3-s-18
Z78 Schalter-Istwert Filter Fahrantrieb ............ccccoooeiiiiinenne 3-0-19
a - je nach Ausrlstung Schalter oder Sensor
Hinweis: Die Schalter-Istwert Laufbandspannung (Z36/Z37) sind im
nichtgeschalteten Zustand gezeichnet.
Bei korrekter Laufbandspannung sind beide Schalter geschlossen
und somit Relais K67 bei laufender Maschine geschaltet.
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B123 | Sensor 12V (Pin 1-3)
Signal = Masse (Pin 2)
Z78 | Druckschalter | 160 Q Reedschalter




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Warnung Hydraulikdlstand (min.)

Warnung Oldruck
Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb

Warnung Hydraulikdltemperatur

Warnung Metalldetektor
Fahrhydraulik

Warnung Feststellbremse /
Bremsbelagwachter

Warnung Strohstau

Anzeige Lenkstellung Halbraupe

Laufbandspannung Halbraupe

Warnung Hydraulikfilter

Bei nicht gestartetem Dieselmotor erkennt das Terminal (A30) an
Pin15 ein Massesignal vom Schwimmschalter Hydraulikdlstand (Z19)
und bringt die Fullstand-Alarmmeldung zur Anzeige. Zudem wird das
Massesignal uber die Diodenplatte (DI) zum Impulsgeber K57
geschaltet.

Bei gestartetem Dieselmotor erkennt das Terminal (A30) an Pin15 ein
Massesignal vom Oldruckschalter (Z46) und bringt die Oldruck-
Alarmmeldung zur Anzeige. Zudem wird das Massesignal tUber die
Diodenplatte (DI) zum Impulsgeber K57 geschaltet.

Das Massesignal vom Schalter/Sensor Hydraulikdltemperatur
(Z20/B123) wird zum Terminal (A30) geschaltet und als
Alarmmeldung zur Anzeige gebracht (siehe Warnung Metalldetektor
Fahrhydraulik).

Beachte: Parallel zum Temperaturschalter (Z20) kénnen die
Sensoren Metalldetektor Fahrhydraulik (B127) eingebaut sein
(optional). Somit kann die Warnmeldung Hydraulikdltemperatur auch
von den Sensoren Metalldetektor Fahrhydraulik (B127) ausgeldst
werden.

Das Massesignal der Schalter Feststellbremse (Z12) bzw.
Bremsbelagwachter (Z9a/b) werden zum Terminal (A30) geschaltet
und als Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.

In der Darstellung ist der Zustand des Schalters (Z12) bei
angezogener Feststellboremse gezeichnet.

Das Massesignal vom Schalter (Z61) wird zum Terminal (A30)
geschaltet und als Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.

Bei Maschinen mit Halbraupe ist die Steckverbindung X13 mit den
Mikroschaltern (Z38/Z39) an der Lenkachse verbunden.

Fallt der Oldruck in einer der Spannvorrichtungen unter 160 bar ab,
wird das Massesignal des entsprechenden Oldruckschalters
(Z36/237) zur Kontrolleuchte (H20) und parallel tGber die Diodenplatte
(DI) zum Impulsgeber geschaltet

Der Alarm ,Hydraulikfilter verstopft wird gemeldet, wenn der Schalter
(Z78) fur langer als 30 Minuten geschlossen ist
(Motortemperatur >75°C).
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Lex-e-26a 26a-3
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LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker B, BB

Lest 0047 —m

Steckdose T, U, W, Y
2

Steckdose MW

Steckdose SL

est 0002

Steckdose Z

19 U1
T T T T T
i ey
ﬁ%%%%%%g

est 0090 —
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

B 19 A7 1,0 sSw-gr

B 33 A 34 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 1,0 rs-bl
E 37 Briicke a CB 2 Z 8

BB 21 A3 1,0 or-sw

BB 22 A2 1,0 or-rt

BB 29 -31 1,5 br

MW 1 FO2 a MV 1 A25 15

MW 2 -31

MW 5 F56 a

MW 7 DI 10

SL 6 A 11 T 8 Y 2

T 8 A 11 Y 2 SL 6 0,75 br-ws

U4 -31 2,5 br

W 5 A 16 1,0 br-ws

W 9 A 15 Dl 4 1,0 gn-rt

Y 2 A 11 T 8 SL 6 0,75 br-rt

Z 3 A10 6 1,0 rt-sw

Z 4 A10 32 1,0 gn-ws

Z 6 F64 a B 1 BB 24 DS 51 1,0 gn-bl

Z 8 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 1,0 rt-ws
Q12 E 37 Briicke a CB 2

X13-1 1,0 br

X13-2 1,0 or-sw

X13-3 1,0 or-rt
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26b

Maschinenliberwachung

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik LEXION 500 TIC
26b Maschineniiberwachung - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
+30
+15
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

B123  Sensor Hydraulikdltemperatur.........cccccooooviiiiiiiiieeeeecei, 3-p-19
B127  Sensor Metalldetektor Fahrhydraulik..............ccccoccoeeenee. 7-9-18
DI Diodenplatine Warneinrichtung ..........ccoococeeiiiiiinieneee 4-i-20
H20 Signalleuchte Laufbandspannung..........ccccccoevniieiiniinenen. 3-h-17
X13 Steckverbindung 3D / Lenkachse............cccceveviiieeeninnnnnn. 6-p-16
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccoooiiiiiiie e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeencieeeeeiieeeeene 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ............occociiiiiiiiiiiieeeiee e 4-i-20
K67 Relais Reserve (Laufbandspannung)..........ccccccoeviieeennnne. 4-i-20
Z9a Schalter-Istwert Bremsbelagverschleifl3...............ccccoooeee. 7--18
Z9b Schalter-Istwert Bremsbelagverschleil3...............ccccoooeee. 7--18
Z12 Schalter-Istwert Feststelloremse ..........cccocoociiiiienn 5-g-19
Z19 Schalter-Istwert Hydraulikdlstand (min.).........ccccccveinineenn. 3-p-19
Z20 Schalter-Istwert Hydraulikdltemperatur ...................cccee 3-p-19
Z36 Schalter-Istwert Laufbandspannung links .............ccccceee. 7-i-21
Z37 Schalter-Istwert Laufbandspannung rechts..............c.......... 7-i-16
Z38 Schalter-Istwert Lenkstellung links ...........cccccoviiiieeeniinen.n. 7-9-20
Z39 Schalter-Istwert Lenkstellung rechts ............cccoccoevvennnn.. 7-9-16
Z46 Schalter-Istwert
Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb Oldruck......................... 3-p-19
Z61 Schalter-Istwert Strohstauwarnung ...........cccccceeeeeeiiiiinne, 3-s-18
Z78 Schalter-Istwert Filter Fahrantrieb.............cccccoooivi. 3-0-19
Z79-3  Schalter Druck Bremskreis links (Speicherwarnung)......... 5-g-19
Z80-3 Schalter Druck Bremskreis rechts (Speicherwarnung) ...... 5-g-19
Hinweis: Die Schalter-Istwert Laufbandspannung (Z36/Z37) sind im
nichtgeschalteten Zustand gezeichnet.
Bei korrekter Laufbandspannung sind beide Schalter geschlossen
und somit Relais K67 bei laufender Maschine geschaltet.
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B123 | Sensor 12V (Pin 1-3)
Signal = Masse (Pin 2)
Z78 | Druckschalter | 160 Q Reedschalter
Z79-3 | Druckschalter |I-0 | =< 115 bar
Z80-3




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Warnung Hydraulikdlstand (min.)

Warnung Oldruck
Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb

Warnung Hydraulikdltemperatur

Warnung Metalldetektor
Fahrhydraulik

Warnung Feststellbremse /
Bremsbelagwachter

Warnung Strohstau

Anzeige Lenkstellung Halbraupe

Laufbandspannung Halbraupe

Warnung Hydraulikfilter

Warnung Bremsoldruck

Bei nicht gestartetem Dieselmotor erkennt das Terminal (A30) an
Pin15 ein Massesignal vom Schwimmschalter Hydraulikdlstand (Z19)
und bringt die Fullstand-Alarmmeldung zur Anzeige. Zudem wird das
Massesignal uber die Diodenplatte (DI) zum Impulsgeber K57
geschaltet.

Bei gestartetem Dieselmotor erkennt das Terminal (A30) an Pin15 ein
Massesignal vom Oldruckschalter (Z46) und bringt die Oldruck-
Alarmmeldung zur Anzeige. Zudem wird das Massesignal Uber die
Diodenplatte (DI) zum Impulsgeber K57 geschaltet.

Das Massesignal vom Schalter Hydraulikdltemperatur (Z20) wird zum
Terminal (A30) geschaltet und als Alarmmeldung zur Anzeige
gebracht (siehe Warnung Metalldetektor Fahrhydraulik).

Beachte: Parallel zum Temperaturschalter (Z20) kénnen die
Sensoren Metalldetektor Fahrhydraulik (B127) eingebaut sein
(optional). Somit kann die Warnmeldung Hydraulikdltemperatur auch
von den Sensoren Metalldetektor Fahrhydraulik (B127) ausgeldst
werden.

Das Massesignal der Schalter Feststellbremse (Z12) bzw.
Bremsbelagwachter (Z9a/b) werden zum Terminal (A30) geschaltet
und als Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.

In der Darstellung ist der Zustand des Schalters (Z12) bei
angezogener Feststellboremse gezeichnet.

Das Massesignal vom Schalter (Z61) wird zum Terminal (A30)
geschaltet und als Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.

Bei Maschinen mit Halbraupe ist die Steckverbindung X13 mit den
Mikroschaltern (Z38/Z239) an der Lenkachse verbunden.

Fallt der Oldruck in einer der Spannvorrichtungen unter 160 bar ab,
wird das Massesignal des entsprechenden Oldruckschalters
(Z36/237) zur Kontrolleuchte (H20) und parallel tGber die Diodenplatte
(DI) zum Impulsgeber geschaltet

Der Alarm ,Hydraulikfilter verstopft“ wird gemeldet, wenn der Schalter
(Z78) fur langer als 30 Minuten geschlossen ist
(Motortemperatur >75°C).

Die Massesignale der Schalter Druck Bremskreis links / rechts
(Z279-3/280-3) werden zum Terminal (A30) geschaltet und als
Alarmmeldung zur Anzeige gebracht.
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker A, B, BB

Lest 0047 —m

Steckdose T, U, W, Y
2

Steckdose MW

Steckdose SL

est 0002

Steckdose Z

19 U1
T T T T T
i ey
ﬁ%%%%%%g

est 0090 —

26b-4

Lex-e-26b
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

A22 31 1,0 br

B 19 A7 1,0 sSw-gr

B 33 A 34 BB 12 A8 2 A16 2 Q12 1,0 rs-bl
E 37 Briicke a CB 2 Z 8

BB 21 A3 1,0 or-sw

BB 22 A 2 1,0 or-rt

BB 29 -31 1,5 br

MW 1 FO2 a MV 1 A25 15

MW 2 -31

MW 5 F56 a

MW 7 DI 10

SL 6 A 11 T 8 Y 2

T 8 A 11 Y 2 SL 6 0,75 br-ws

U4 -31 2,5 br

W 5 A 16 1,0 br-ws

W 9 A 15 Dl 4 1,0 gn-rt

Y 2 A 11 T8 SL 6 0,75 br-rt

Z 3 A10 6 1,0 rt-sw

Z 4 A10 32 1,0 gn-ws

Z 6 F64 a B 1 BB 24 DS 51 1,0 gn-bl

Z 8 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 1,0 rt-ws
Q12 E 37 Briicke a CB 2

X13-1 1,0 br

X13-2 1,0 or-sw

X13-3 1,0 or-rt
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27a

Quantimeter / Grainmeter



Elektrik LEXION 500 TIC

27a Quantimeter / Grainmeter

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
b1 A13  Modul Durchsatzkontrolle (DKG).........cocoeereeeerererererenn. 4-p-20
K52/87 A21 Modul QUANTIMETER (LEM)......c.ooviveeeereeeeeeeeeeeeees 2-i-20
K49/87
? Ko6/87a B141-1 Kornanteil Uberkehr ks ..............ccoovvwwrmireeeiniceeeincnenens 7-9-19
B141-2 Kornanteil Uberkehr rechts..........ccccoooiiiiiiiiie, 7-9-17
3 IS 3
~ B59 Sensor QUANTIMETER (LEM) Empfanger ...................... 4-m-16
B60 Sensor QUANTIMETER (LEM) Sender .........ccccoceeennenne 4-m-16
o [T o B61 Sensor QUANTIMETER Kornfeuchte ...............c............. 5-m-16
A21 B62 Sensor QUANTIMETER Neigung ..., 7-i-18
¢ ) b 4 L TA] 4 ATATATS o B75 Sensor Uberkehrkontrolle (LEM) Empfanger...................... 5-j-16
| V1V B76 Sensor Uberkehrkontrolle (LEM) Sender .............cccevveennee 5-j-16
8- V27| 82w O K49 Hauptrelais StraBenfahrt ...............cccccoeueeecceeeeeeeereeeeee, 4-i-20
] K56 Relais Elektronik-plus ...........cccovvieiieeiiiiciieeeee e 4-i-20
6 i 4 B141-1
Com) an XQ ; % X5 S (=YL 0= O 5-g-20
2 Y52 Elektromagnetspule
X5 QUANTIMETER Probenschieber ..., 5-m-16
B141-2
1 = 1
4
3
D > %
B
Messwerttabelle: Pos. Bauteil Messwert Bemerkung
|6 B59 Empfanger >25V bei Lichteinfall
& B75 —12V bei Abschattung
oS ’
= B60 Sender 12V Senden von
hla B76 Infrarotlicht
YIVIVIY B61 Feuchtesensor 7V Referenzspannung
i A13 (Pin4)
= el I X1 B141 |Sensor 4V Grundsignal
2. B62 Neigungssensor 30°- 0°- 30° Leitflissigkeit
A 1 1,2-3,0-48V
3 Y52 Elektromagnetspule |3,8 A Siehe Beschriftung
e 320
L 2 L ® { - [ ]
AV NN 'L**%a ‘l\% /L/ RN B
s et '
1
O
=Y o | (=
2 AAA
|
‘[ B61 B62 B60 B59 B76 B75
—e—— -31
-32
lex04-e-27a-2
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Ertragsmessung

Feuchtemessung

Uberkehrmessung

Messung Kornanteil
Uberkehr (Grainmeter)

Die Ertragsmessung basiert auf einer Volumenstrommessung der
Lichtschranke (B59/B60) im Kornelevator, in Abhangigkeit von Quer- und
Langsneigung der Maschine. Aufgrund dieser Signale kalkuliert das
Modul Quantimeter (A21) den Ertrag und bringt diese Information tber
den CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige.

Wichtige Grundlage fir eine genaue Kalkulation ist das Kalibrieren des
Systems Uber die Eingabe des Litergewichts und die Prifung der
Angaben durch das Gegenwiegen einer bestimmten Erntemenge.

Beachte: Alle Ertragsdaten werden im Modul Quantimeter (A21)
gespeichert. Deshalb empfiehlt es sich, diese Daten vor dem Austausch
eines defekten Moduls mit dem Claas-Diagnose-System CDS zu sichern
und auf das neue Modul zu Ubertragen.

Die Messungen des Feuchtesensors (B61) werden auch vom Modul
Quantimeter (A21) Gber den CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige
gebracht, gehen aber nicht mit in die Kalkulation des Bruttogewichts ein.
Lediglich bei der Angabe des Nettogewichts in der Auftragsbearbeitung
bendtigt das Terminal (A30) diese Messwerte zur Berechnung.

Die Messintervalle steuert das Modul Quantimeter (A21) abhangig vom
Ertrag durch die Betatigung des Probenschiebers (Y52). Die Zeitspanne
zwischen den einzelnen Messungen verkleinert sich dabei linear von ca.2
min bei 3 t/h auf ca.15 sec bei 50 t/h.

Um die Messkammer abschlieRend zu entleeren und zu reinigen, wird der
Probenschieber (Y52) zusatzlich einmal beim Ausschalten des
Dreschwerks betatigt.

Die Uberkehrmessung basiert auf einer Volumenstrommessung der
Lichtschranke (B75/B76) im Uberkehrelevator, in Abhangigkeit von Quer-
und Langsneigung der Maschine. Aufgrund dieser Signale kalkuliert das
Modul Quantimeter (A21) die Uberkehrmenge und bringt diese
Information Gber den CAN-Bus im Terminal (A30) zur Anzeige.

Die Signale der einzelnen Sensoren (B141-1/141-2) werden ins Modul
Durchsatzkontrolle (A13) gesendet. Die Justierung der Empfindlichkeit
erfolgt im Cebis-Terminal (A30). Dabei ist die Justierung an die der
Sensoren ,Restabscheidung® gekoppelt.

Eine Prifung der Sensoren kann tber das Cebis-Terminal (A30) im Meni
.Einstellungen - Abscheidung - Sensortest* durchgefihrt werden.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Steckdose B59,B60,B61,

Steckdose MP B62.B75,876,8141

est 0002

est 0006 —C
Steckdose Y52
2 *‘_’_[ j\“‘“ 1 1
2
L=
3
est 0053 —C est 0125 —(

Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
MP 1 FO9 a
MP 2 -31
MP 5 F10 a
B59-1 0,75 br
B59-2 0,75 sw-br
B59-3 0,75 sw-bl
B60-1 0,75 br
B60-2 0,75 sw-br
B60-3 0,75 sw-bl
B61-1 0,75 br
B61-2 0,75 bl-or
B61-3 0,75 ws-ge
B61-4 0,75 Sw-or
B61-5 0,75 sw-bl
B141-1 -1
B141-1 -2
B141-1 -3
B141-2 1
B141-2 2
B141-2 3

27a-4 Lex-e-27a 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

B62-1 0,75 br

B62-2 0,75 gr

B62-3 0,75 gn

B62-4 0,75 sw-bl

B75-1 1,0 br

B75-2 1,0 or-ge

B75-3 1,0 sw

B76-1 1,0 br

B76-2 1,0 or-ge

B76-3 1,0 Sw

Y52-1 1,0 br

Y52-2 0,75 Sw-gr
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28a

AUTOPILOT

Laser-System



Elektrik LEXION 500 TIC

28a AUTOPILOT - Laser-System

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
e A9 MOAUI AUTOPILOT ..o 2-i-20
K52/87
AQR7 B5 Sensor Oldruck Arbeitshydraulik / Autopilot........................ 4-n-19
K56/87a (bei druckgesteuerter Ausristung)
@ B6 Sensor AUTOPILOT RadWinKel ..............ccoveeerveerreerreennens 6-r-18
A9 ‘ 7 B50 R Sensor Laser AUTOPILOT rechtS.......ccceeiviieeiiniiieneene, 6-e-10
(A} VTR | LTATRTATI | INEXE) B50 L Sensor Laser AUTOPILOT liNKS ...ccovvveeiiiiiiiiiiiiieee e 6-e-26
= ; vl 7l i 3 [ B83 Sensor AUTOPILOT AUS (Drehmelder) ..........ccccevevivenennn. 5-g-18
©| &R S[R[FR[e|€ @ |2[° o S LN DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............cvevereeeeverernnnen. 4-i-20
E 5 8 | DS Stecker Diagnose (63pol) VIA .........ccccocviuriurirrininieereans 3-i-20
Ln Y10 L... Kzf [ a BN ‘,J g (63pol)
6 B6 = T i H2 Signalleuchte AUTOPILOT.......ccvviveiievie e 4-g-18
s 1 o %
5 P K14 Relais DresChwerk.........cccviiiiiiiiiiiie e 4-i-20
" 5 » L i K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooeceeeeeniieeeeenieee e 4-i-20
\E} T}r}z’ ‘5142— R3 AUTOPILOT Mittenverstellung (Sollwert)............cccccceeneee. 3-h-17
® S9 Schalter AUTOPILOT EIN .....ooiiiiiiieeeeee e 4-g-17
S10 Schalter AUTOPILOT- Hauptschalter ..............ccccccooeiiiiie 3-h-17
| S96 Schalter AUTOPILOT Laser rechts/links...........ccccceevveeen. 3-h-17
Klolo|z|Nwo o™ © |0 < | |2~ %N r~|ojw|©
X4 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenksaule .................... 4-9-18
0 ,J\ XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B......................... 8-f-20
045 w XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C ............ccc.cc.... 8-f-20
B Qe B XV3  Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT ................ 8-f-20
B B " Y9 Elektromagnetspule AUTOPILOT links ..........ccc.cocveureeenee. 4-n-19
Y10 Elektromagnetspule AUTOPILOT rechts ..........cooeienieeeeen. 4-n-19
? * r Z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt ...............cc.ccoeuvevrrrrierieerninnen. 4-h-18
wle slolslale] ofe]s 3 - g o] g ale] | alalslela _ Z[‘] a- je nach Ausriistung vorhanden
XBr{s X(;B 9 110111112 XBJ{JZ\S
ELE '
XV3|i 2 |3 la S10
2 | L f ’ Messwerttabelle: Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
I Eﬁ/7/ /Afw B5 |Oldruck 12V Versorgung
10 |5 S Arbeitshydraulik / 0,25V -4,75V Signal / linear,
SRS T '1S96 Autopilot 0,25V = 0 bar Schaltung
£ X4 S9 "nan 4,75V =250 bar | Umlaufsperrventil (Y77)
T T T - 1123 Uber Modul (A9) bei
eado!l lelalem }A\q . - 135 bar ein
s - 165 bar aus
B50R B50L ® B83 B6 Radwinkel 12V Versorgung
— — q R3 AUTOPILOT 0,25V -4,75V Signal
g g H2 B50 |Laser AUTOPILOT 6° -0° - 6° Siehe
@ — ¢ 1,0V - 2,5V - 4,0V | Funktionsbeschreibung
R3 Potentiometer 4,70 kQ (Pin A - E) Spule
31 1,7 - 6,4 kQ (Pin S - E) Schleifer
32 Y9 Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung,
S Y10 320 ohne Diode,
exu4-e-soa
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

AUTOPILOT

Druckspeicher fiillen

-druckgesteuert (mit B5)

-zeitgesteuert (ohne B5)

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung und eingeschaltetem Dreschwerk wird
das Modul Autopilot (A9) tber den Hauptschalter (S10) mit Spannung
versorgt.

Nach dem Startsignal durch Schalter (S9) werden die E-Magnetspulen
(Y9/Y10) entsprechend der Signale geschaltet:

Tastsensoren (B7/B8) bzw.

Laserpilot (B50)

der GPS-Lenkung (Gber CAN-Bus)

Die Kontrolle der Lenkstellung erfolgt dabei durch den Radwinkelgeber (B6)
im Lenkzylinder.

Aus Sicherheitsgriinden wird die Funktion Autopilot beim manuellen Betatigen
der Lenkung durch das Signal des Drehmelders (B83) sofort, oder beim
Verlassen des Fahrersitzes durch den Sitzkontakt (Z5) nach ca.5 sec
unterbrochen.

Der Mittenversteller (R3) ermdglicht auch bei Hangfahrten einen genauen
Geradeauslauf der Maschine einzustellen.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgerustet. Fallt die Vorspannung
dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein Oldrucksensors (B5)
Uber das Modul Autopilot (A9-Pin 25) das Umlaufsperrventil (Y77) an, bis
wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgeristet.

Fallt die Vorspannung dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein
Oldrucksensor (B5) tiber das Modul Autopilot (A9-/ 25) das Umlaufsperrventil
(Y77) an, bis wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Ein vorhandener Oldrucksensors (B5) wird vom Modul AUTOPILOT (A9)
automatisch erkannt. Er muf nicht konfiguriert werden.

Ist kein Oldrucksensors (B5) vorhanden oder fallt dieser aus, schaltet das
System Autopilot automatisch auf eine zeitgesteuerte Fillung des
Druckspeichers um.

Der Druckspeicher wird zyklisch gefillt. Dabei wird der Weg des
Lenkzylinders bertcksichtigt.

Nach dem Einschalten der Funktion Autopilot wird das Umlaufsperrventil
(Y77) fur 0,7 Sekunden vom Modul AUTOPILOT (A9) geschaltet.. Der
Speicherdruck entspricht somit dem Systemdruck der Arbeitshydraulik.

Die in Abhangigkeit der Lenkbewegung zurtickgelegte Strecke des
Lenkzylinders wird im Modul AUTOPILOT (A9) summiert. Bei einer Strecke,
die in etwa einem Speicherdruckabfall auf 150bar entspricht, wird das
Umlaufsperrventil (Y77) automatisch vom Modul AUTOPILOT (A9) erneut flr
0,7 Sekunden geschaltet.

03/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktion Lasersystem

Sensorerkennung
Taster / Laser li/re

Einstellung im Terminal

Der vom Gerat ausgesendeter Laserstrahl wird ca.14m vor der Maschine
reflektiert und von der zweiten Optik empfangen. Uber die Differenz der
Laufzeit des Signals zwischen Bestand und Stoppel wird eine Kante erkannt
auf der die Maschine gelenkt wird.

Die Ausrichtung des Laserpiloten erfolgt im Feld an einer manuell
geschnittenen Bestandskante. Dabei wird das Gerat in der Vertikalen (V) und
Horizontalen (H) soweit verstellt, bis die inneren beiden LED's des
entsprechenden Leuchtbands im Fadenkreuz (F) aufleuchten.

Durch starten des Menupunktes ,Vorsatz lernen® im Terminal A30 wird
automatisch die Art der Sensoren erkannt (Taster- oder Lasersystem).
Etwaige andere Terminals (z.B. GPS-Lenkung) sind wahrend des Lernens
auszuschalten.

Die Grundeinstellung des Systems Autopilot (Geradeausfahrt,
Empfindlichkeit, Nullpunkt Vorsatzsensor) erfolgt im CEBIS Terminal Giber das
Untermenu Tachometer.

28a-4
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TIC LEXION 500 Elektrik
Steckerbelegung:
Steckdose C Steckdose CB Stecker E

est 0005 —<C

Steckdose MA, N, R

est 0001

Steckdose B5

est 0006 —C

Stecker XB

11 210

12 r
B
B

.
lest 0024 4 6
Stecker XC

10

lest 0026

4 [y 1
5 |dpdk 2
6 |tk 3

lest 0088 —==

Steckdose MR, U

est 0002

est 0047 —m

Steckdose P

Steckdose Y9,Y10
2 —r1 ﬁ H— ¢
=
\
3
est 0053 —C est 0125 —
Steckdose XB Steckdose XV3

lest 0023

{@ [ .'a'.'.'.'a'.'a'.'.'.'.'.} o] l
13 1

est 0030
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C 14 R 2 0,35 bl-gr
C 16 -31 1,5 br
CB 1 -31 0,75 br
CB2 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 0,75 gn
Q12 E 37 Briicke a Z 8
E 13 F77 a 1,5 sw-bl
E 32 R 8 0,75 or-bl
E 33 R9 DS 37 0,75 or-sw
E 34 R 11 DS 38 0,75 or-gn
E 35 R 12 DS 39 0,75 or-gr
E 36 -31 1,5 br
MA 5 R5 MU 7 0,5 gn-bl
MA 10 -31 1,5 br
MR 2 -31
MR 5 F63 a BB 13 B 30 MU 8 DS 57
MR 6 N 7
MR 7 DO 9
MR 8 P2
MU 7 R5 MA 5
MU 8 F63 a BB 13 MR 5 B 30 DS 57
N 7 MR 6 0,5 br-rt
P1 F28 a 1,5 rt-ws
P2 MR 8 1,5 rt-sw
P3 R 10 0,5 bl-rt
P9 R7 DS 44 0,5 rt-ge
P12 -31 2,5 br
B5-1 1,0 br
B5-2 1,0 ws-gn
B5-3 1,0 rt-gr
B6-1 1,0 br
B6-2 1,0 rs-br
B6-3 1,0 rt-gr
28a-6 Lex-e-28a 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
X8-17 0,5 Ge-rt
X8-25 1,5 br
XB-13 1,0 Ws-ge
XC-8 0,75 or-bl
XC-9 0,75 or-sw
XC-10 0,75 or-gn
XC-11 0,75 or-gr
XC-12 1,0 br
XV3-1 0,75 sw-bl
XV3-2 0,75 br
XV3-3 0,75 or-gn
XV3-4 0,75 ge
YO-1 1,0 br
YO-2 1,0 ge-sw
Y10-1 1,0 br
Y10-2 1,0 gn-sw

03/05 Lex-e-28a 28a-7



Elektrik LEXION 500 TIC
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28b

AUTOPILOT

Taster-System



Elektrik LEXION 500 TIC

28b AUTOPILOT - Taster-System

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
1 A9 MOdUl AUTOPILOT ..o 2-i-20
K52/87
AQST B5 Sensor Oldruck Arbeitshydraulik / Autopilot........................ 4-n-19
K56/87a (bei druckgesteuerter Ausristung)
@ B6 Sensor AUTOPILOT RadWinKel ..............ccoveeerveerreerreennens 6-r-18
A9 7 B7 Sensor AUTOPILOT Taster links ........cccooveeiiiiieiiiniieeenn. 8-c-18
| ] L 1 44 (3K ) IAERK B8 Sensor AUTOPILOT Taster rechts..........coociiieeiiiiiniiiene 8-c-18
s 0 Ak aR' g [E B83 Sensor AUTOPILOT AUS (Drehmelder) ..........ccccevevevvnennn. 5-g-18
©|&| & S[R[F (S| ol [¥[F ~ = RI~&[ DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............cvevereeeevereeennnen. 4-i-20
£ [ [ T ] g & DS Stecker Diagnose (B3p01) VIA .......coeueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen, 3-i-20
b Y‘ID y g 6 a }\1 L
6 ] B6 i H2 Signalleuchte AUTOPILOT.......ccvviveiievie e 4-g-18
TN 2 B5 24
1
— , P 32 K14 Relais DIESCAWETK. ....oocvroovorscrrevrsrerssesserssnensensnen 4--20
1M_ 2 A L ; K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooeceeeeeniieeeeenieee e 4-i-20
Y_Q Tr}z’ ‘gﬁi’_ R3 AUTOPILOT Mittenverstellung (Sollwert)............cccccceeneee. 3-h-17
s S9 Schalter AUTOPILOT EIN .....ooiiiiiiieeeeee e 4-g-17
S10 Schalter AUTOPILOT- Hauptschalter ..............ccccccooeiiiiie 3-h-17
| S96 Schalter AUTOPILOT Laser rechts/links...........ccccceevveeen. 3-h-17
Klolo|z|Nw® o | < | |2~ %N r~|m|n|o
X4 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenksaule .................... 4-9-18
0 /l\ 4 XB Steckverbindung Multifunktionskupplung B......................... 8-f-20
0 45 w ‘ XC Steckverbindung Multifunktionskupplung C ............ccc.cc.... 8-f-20
. ki B XV3  Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT ................ 8-f-20
A L o 7 Y9 Elektromagnetspule AUTOPILOT links ...........ccccoo.orruennnee. 4-n-19
Y10 Elektromagnetspule AUTOPILOT rechts ..........cooeienieeeeen. 4-n-19
? ? T* z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt ...............cc.ccoeuvevrrrrierieerninnen. 4-h-18
' h Ausrist hand
e slolslale| ofe]s 8““%“”‘ gmg alololels ‘_ZE] a- je nach Ausriistung vorhanden
a [ | [ |
S10
| . ' : Messwerttabelle: Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
Zﬁ’/ / o B5 Oldruck 12V Versorgung
XV3 11 Iz |3 |4 0 s s/ _ Arbeitshydraulik / 0,25V -4,75V Signal / linear,
T | Y '| s96 Autopilot 0.25V = 0 bar Schaltung
X4 S9 T 4,75V =250 bar | Umlaufsperrventil (Y77)
= 112 3 Uber Modul (A9) bei
lA\n . - 135 bar ein
sl 1], 18 S - 165 bar aus
67 88\8‘ @ B&3 B6 Radwinkel 12V Versorgung
] i A R3 AUTOPILOT 025V-4,75V | Signal
H2 B7 Taster AUTOPILOT |0,5V-45V Siehe
* — e B8 System digital Funktionsbeschreibung
R3 Potentiometer 4,70 kQ (Pin A - E) Spule
31 * 1,7 - 6,4 kQ (Pin S - E) Schleifer
32 Y9 Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung,
Y10 320 ohne Diode,
lex04-e-288-2
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

AUTOPILOT

Druckspeicher fiillen

-druckgesteuert (mit B5)

-zeitgesteuert (ohne B5)

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung und eingeschaltetem Dreschwerk wird
das Modul Autopilot (A9) tber den Hauptschalter (S10) mit Spannung
versorgt.

Nach dem Startsignal durch Schalter (S9) werden die E-Magnetspulen
(Y9/Y10) entsprechend der Signale geschaltet:

Tastsensoren (B7/B8) bzw.

Laserpilot (B50)

der GPS-Lenkung (Gber CAN-Bus)

Die Kontrolle der Lenkstellung erfolgt dabei durch den Radwinkelgeber (B6)
im Lenkzylinder.

Aus Sicherheitsgriinden wird die Funktion Autopilot beim manuellen Betatigen
der Lenkung durch das Signal des Drehmelders (B83) sofort, oder beim
Verlassen des Fahrersitzes durch den Sitzkontakt (Z5) nach ca.5 sec
unterbrochen.

Der Mittenversteller (R3) ermdglicht auch bei Hangfahrten einen genauen
Geradeauslauf der Maschine einzustellen.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgerustet. Fallt die Vorspannung
dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein Oldrucksensors (B5)
Uber das Modul Autopilot (A9-Pin 25) das Umlaufsperrventil (Y77) an, bis
wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgeristet.

Fallt die Vorspannung dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein
Oldrucksensor (B5) tiber das Modul Autopilot (A9-/ 25) das Umlaufsperrventil
(Y77) an, bis wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Ein vorhandener Oldrucksensors (B5) wird vom Modul AUTOPILOT (A9)
automatisch erkannt. Er muf nicht konfiguriert werden.

Ist kein Oldrucksensors (B5) vorhanden oder fallt dieser aus, schaltet das
System Autopilot automatisch auf eine zeitgesteuerte Fillung des
Druckspeichers um.

Der Druckspeicher wird zyklisch gefillt. Dabei wird der Weg des
Lenkzylinders bertcksichtigt.

Nach dem Einschalten der Funktion Autopilot wird das Umlaufsperrventil
(Y77) fur 0,7 Sekunden vom Modul AUTOPILOT (A9) geschaltet.. Der
Speicherdruck entspricht somit dem Systemdruck der Arbeitshydraulik.

Die in Abhangigkeit der Lenkbewegung zurtickgelegte Strecke des
Lenkzylinders wird im Modul AUTOPILOT (A9) summiert. Bei einer Strecke,
die in etwa einem Speicherdruckabfall auf 150bar entspricht, wird das
Umlaufsperrventil (Y77) automatisch vom Modul AUTOPILOT (A9) erneut flr
0,7 Sekunden geschaltet.

10/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Sensorerkennung
Taster / Laser li/re

Einstellung im Terminal

Durch starten des Menupunktes ,Vorsatz lernen® im Terminal A30 wird
automatisch die Art der Sensoren erkannt (Taster- oder Lasersystem).
Etwaige andere Terminals (z.B. GPS-Lenkung) sind wahrend des Lernens
auszuschalten.

Die Grundeinstellung des Systems Autopilot (Geradeausfahrt,
Empfindlichkeit, Nullpunkt Vorsatzsensor) erfolgt im CEBIS Terminal Gber das
Unterment Tachometer.

28b-4
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TIC LEXION 500 Elektrik
Steckerbelegung:
Steckdose C Steckdose CB Stecker E

est 0005 —<C

Steckdose MA, N, R

est 0001

Steckdose B5

est 0006 —C

Stecker XB

11 210

12 r
B
B

.
lest 0024 4 6
Stecker XC

10

lest 0026

4 [y 1
5 |dpdk 2
6 |tk 3

lest 0088 —==

Steckdose MR, U

est 0002

est 0047 —m

Steckdose P

Steckdose Y9,Y10
2 —r1 ﬁ H— ¢
=
\
3
est 0053 —C est 0125 —
Steckdose XB Steckdose XV3

lest 0023

{@ [ .'a'.'.'.'a'.'a'.'.'.'.'.} o] l
13 1

est 0030
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C 14 R 2 0,35 bl-gr
C 16 -31 1,5 br
CB 1 -31 0,75 br
CB2 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 0,75 gn
Q12 E 37 Briicke a Z 8
E 13 F77 a 1,5 sw-bl
E 32 R 8 0,75 or-bl
E 33 R9 DS 37 0,75 or-sw
E 34 R 11 DS 38 0,75 or-gn
E 35 R 12 DS 39 0,75 or-gr
E 36 -31 1,5 br
MA 5 R5 MU 7 0,5 gn-bl
MA 10 -31 1,5 br
MR 2 -31
MR 5 F63 a BB 13 B 30 MU 8 DS 57
MR 6 N 7
MR 7 DO 9
MR 8 P2
MU 7 R5 MA 5
MU 8 F63 a BB 13 MR 5 B 30 DS 57
N 7 MR 6 0,5 br-rt
P1 F28 a 1,5 rt-ws
P2 MR 8 1,5 rt-sw
P3 R 10 0,5 bl-rt
P9 R7 DS 44 0,5 rt-ge
P12 -31 2,5 br
B5-1 1,0 br
B5-2 1,0 ws-gn
B5-3 1,0 rt-gr
B6-1 1,0 br
B6-2 1,0 rs-br
B6-3 1,0 rt-gr
28b-6 Lex-e-28b 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
X8-17 0,5 ge-rt
X8-25 1,5 br
XB-13 1,0 ws-ge
XC-8 0,75 or-bl
XC-9 0,75 or-sw
XC-10 0,75 or-gn
XC-11 0,75 or-gr
XC-12 1,0 br
XV3-1 0,75 or-bl
XV3-2 0,75 or-sw
XV3-3 0,75 or-gn
XV3-4 0,75 or-gr
YO-1 1,0 br
YO-2 1,0 ge-sw
Y10-1 1,0 br
Y10-2 1,0 gn-sw
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GPS-Lenkung



Elektrik LEXION 500 TIC

28c AUTOPILOT — GPS-Lenkung

Bezeichnungen: Koordinaten

+30
s A9 MOdUl AUTOPILOT ..o 2-i-20
wo2/Br AB5  Terminal GPS Pilot ..........covoveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenn, 3-g-17
K49/87
K56/87a B5 Sensor Oldruck Arbeitshydraulik / Autopilot....................... 4-n-19
@ (bei druckgesteuerter Ausriistung)
A9 ‘ 7 B6 Sensor AUTOPILOT RadwinKkel ..........cccooiieeeiiniieniiiiiieenee 6-r-18
[ FTRTH FTATATATA | 1T
5 [ Vi Tl i 3| |3
ol |o|a alo<]s]o]o o |2|o N | |el<lg|- B83 Sensor AUTOPILOT AUS (Drehmelder) ..........ccccvevrvnnnnn. 5-g-18
£ [ [ T ] 3 |8 DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............ccccccoeoeeeeveeeeeeeneene. 4-i-20
' Y10 f 3 @ ad 1 . DS Stecker Diagnose (63pol) VIA .........ccocoeeveeeveeeeeeeeeeee. 3-i-20
6 1
B6 12
1 E— . ; B ? 24 H2  Signalleuchte AUTOPILOT........ccccooiiiiiinnrnnrrrreerccceecenas 4-g-18
P
1 [ ] > A ’ K14 Relais Dreschwerk.........cooiiiiiiiii e 4-i-20
*_ L; N K52 Relais Spannungsversorgung ........coooeeceeveeeeeeeeeiesceeeeneeeenns 4-i-20
Yo w3 Lad .
® R3 AUTOPILOT Mittenverstellung (Sollwert)..........cccoeeeenen. 3-h-17
_ - SO Schalter AUTOPILOT EIN cooovorrooooooeeeeeeoeoeoeoeoeeoeeeeee 4-g-17
| S10 Schalter AUTOPILOT- Hauptschalter .............ccccccceeeenne 3-h-17
X|o|o|=|[N o | fo|o + |~ |2~ %_ o~ ~|o|w|o S96 Schalter AUTOPILOT Laser rechts/links............cccccoeenueenee. 3-h-17
4 W2 GPS-ANENNE ...t 2-f-18
G4 B X4 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenksaule .................... 4-g-18
:j XV3  Steckverbindung Variantenstecker AUTOPILOT ................ 8--20
8 ar g 39 38 .
Y9 Elektromagnetspule AUTOPILOT linkS ........cocoeeeeiiiieeennns 4-n-19
. . Y10 Elektromagnetspule AUTOPILOT rechts ........cccccevviieeenne 4-n-19
| T T_‘ Z5 Schalter-Istwert Sitzkontakt.............ccoovveiiiiiiii e, 4-h-18
e} ) 0 faa] =2 < o™
Wi 8|3|3(8|8| O olv | S|=|~ =R | &R - Z[‘] a- je nach Ausriistung vorhanden
[ I |
W2 @ - o / o Messwerttabelle: Pos. [Bauteil Messwert Bemerkung
0 s B5 Oldruck 12V Versorgung
1 T 0 MRS "1 596 Arbeitshydraulik / 0,25V -475V  |Signal/linear,
E X4 S9 Autopilot 0,25V =0 bar Schaltung
< - 4,75V = 250 bar Umlaufsperrventil (Y77)
10 QA\n Uiber Modul (A9) bei
| AR - 135 bar ein
@ B83 - 165 bar aus
ABS B6 Radwinkel 12V Versorgung
H2 AUTOPILOT 0,25V -4,75V Signal
— R3 Potentiometer 4,70 kQ (Pin A - E) Spule
1,7 -6,4 kQ (Pin S - E) Schleifer
-31 s Y9 Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung,
32 Y10 320 ohne Diode,
lex04-e-28¢
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

AUTOPILOT

Druckspeicher flllen

-druckgesteuert (mit BS)

-zeitgesteuert (ohne B5)

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung und eingeschaltetem Dreschwerk wird
das Modul Autopilot (A9) tber den Hauptschalter (S10) mit Spannung
versorgt.

Nach dem Startsignal durch Schalter (S9) werden die E-Magnetspulen
(Y9/Y10) entsprechend der Signale geschaltet:

Tastsensoren (B7/B8) bzw.

Laserpilot (B50)

der GPS-Lenkung (Gber CAN-Bus)

Die Kontrolle der Lenkstellung erfolgt dabei durch den Radwinkelgeber (B6)
im Lenkzylinder.

Aus Sicherheitsgriinden wird die Funktion Autopilot beim manuellen Betatigen
der Lenkung durch das Signal des Drehmelders (B83) sofort, oder beim
Verlassen des Fahrersitzes durch den Sitzkontakt (Z5) nach ca.5 sec
unterbrochen.

Der Mittenversteller (R3) ermdglicht auch bei Hangfahrten einen genauen
Geradeauslauf der Maschine einzustellen.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgerustet. Fallt die Vorspannung
dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein Oldrucksensors (B5)
Uber das Modul Autopilot (A9-Pin 25) das Umlaufsperrventil (Y77) an, bis
wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Fir eine schnelle Reaktion der Lenkung im Autopilotbetrieb ist das
Hydrauliksystem mit einem Druckspeicher ausgeristet.

Fallt die Vorspannung dieses Druckspeichers unter ca.135 bar ab, steuert ein
Oldrucksensor (B5) tiber das Modul Autopilot (A9-/ 25) das Umlaufsperrventil
(Y77) an, bis wieder ein Druckniveau von ca.165 bar erreicht ist.

Ein vorhandener Oldrucksensors (B5) wird vom Modul AUTOPILOT (A9)
automatisch erkannt. Er muf nicht konfiguriert werden.

Ist kein Oldrucksensors (B5) vorhanden oder fallt dieser aus, schaltet das
System Autopilot automatisch auf eine zeitgesteuerte Fillung des
Druckspeichers um.

Der Druckspeicher wird zyklisch gefillt. Dabei wird der Weg des
Lenkzylinders bertcksichtigt.

Nach dem Einschalten der Funktion Autopilot wird das Umlaufsperrventil
(Y77) fur 0,7 Sekunden vom Modul AUTOPILOT (A9) geschaltet.. Der
Speicherdruck entspricht somit dem Systemdruck der Arbeitshydraulik.

Die in Abhangigkeit der Lenkbewegung zurtickgelegte Strecke des
Lenkzylinders wird im Modul AUTOPILOT (A9) summiert. Bei einer Strecke,
die in etwa einem Speicherdruckabfall auf 150bar entspricht, wird das
Umlaufsperrventil (Y77) automatisch vom Modul AUTOPILOT (A9) erneut flr
0,7 Sekunden geschaltet.

10/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Funktionsbeschreibung:

Sensorerkennung
Taster / Laser li/re

Einstellung im Terminal

Durch starten des Menupunktes ,Vorsatz lernen® im Terminal A30 wird
automatisch die Art der Sensoren erkannt (GPS-, Taster- oder Lasersystem).
Das Terminal GPS Pilot (A65) mufd wahrend des Lernens eingeschaltet sein.

Die Grundeinstellung des Systems Autopilot (Geradeausfahrt,
Empfindlichkeit, Nullpunkt Vorsatzsensor) erfolgt im CEBIS Terminal Gber das
Unterment Tachometer.

28c-4
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TIC LEXION 500 Elektrik
Steckerbelegung:
Steckdose C Steckdose CB Stecker E

est 0005 —<C

Steckdose MA, N, R

est 0001

Steckdose B5

est 0006 —C

Stecker XB

11 210

12 r
B
B

.
lest 0024 4 6
Stecker XC

10

lest 0026

4 [y 1
5 |dpdk 2
6 |tk 3

lest 0088 —==

Steckdose MR, U

est 0002

est 0047 —m

Steckdose P

Steckdose Y9,Y10
2 —r1 ﬁ H— ¢
=
\
3
est 0053 —C est 0125 —
Steckdose XB Steckdose XV3

lest 0023

{@ [ .'a'.'.'.'a'.'a'.'.'.'.'.} o] l
13 1

est 0030

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C 14 R 2 0,35 bl-gr
C 16 -31 1,5 br
CB 1 -31 0,75 br
CB2 A 34 B 33 BB 12 A8 2 A16 2 0,75 gn
Q12 E 37 Briicke a Z 8
E 13 F77 a 1,5 sw-bl
E 32 R 8 0,75 or-bl
E 33 R9 DS 37 0,75 or-sw
E 34 R 11 DS 38 0,75 or-gn
E 35 R 12 DS 39 0,75 or-gr
E 36 -31 1,5 br
MA 5 R5 MU 7 0,5 gn-bl
MA 10 -31 1,5 br
MR 2 -31
MR 5 F63 a BB 13 B 30 MU 8 DS 57
MR 6 N 7
MR 7 DO 9
MR 8 P2
MU 7 R5 MA 5
MU 8 F63 a BB 13 MR 5 B 30 DS 57
N 7 MR 6 0,5 br-rt
P1 F28 a 1,5 rt-ws
P2 MR 8 1,5 rt-sw
P3 R 10 0,5 bl-rt
P9 R7 DS 44 0,5 rt-ge
P12 -31 2,5 br
B5-1 1,0 br
B5-2 1,0 ws-gn
B5-3 1,0 rt-gr
B6-1 1,0 br
B6-2 1,0 rs-br
B6-3 1,0 rt-gr
28c-6 Lex-e-28¢c 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
X8-17 0,5 ge-rt
X8-25 1,5 br
YO-1 1,0 br
YO-2 1,0 ge-sw
Y10-1 1,0 br
Y10-2 1,0 gn-sw

10/05 Lex-e-28¢c 28c-7
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Durchsatzkontrolle



Elektrik LEXION 500 TIC
29a Durchsatzkontrolle
+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a ®
b
i
&
0| Q| 2
i |4
e
B31
B33
B34
16
1 1
N0 D ~e
ald
VIV IVIVIVIvY
A13
-31
-32
lex0d-e-29a
29a-2 Lex-e-29a 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A13 Modul Durchsatzkontrolle (DKG)..........cccccveeeeeeeeiicciiieneee. 4-p-20
B31 Sensor Durchsatzkontrolle Reinigung..........cccoccveeeenineenn. 6-9-18
B33 Sensor Durchsatzkontrolle

Restabscheidung (lINKS) .......ooveeiiiiiiiiiiiii e 3-s-19
B34 Sensor Durchsatzkontrolle

Restabscheidung (rechts).........ccoooieiiiiii e 3-s-17
K56 Relais Elektronik-plus .........cccoooiiiiiiiiiiiiieeeeeeee, 4-i-20
XQ Steckverbindung Durchsatzkontrolle.............cccccceeeevneen. 4-0-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B31 |Sensor 4V Grundsignal
B33
B34




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Durchsatzkontrolle Die Signale der einzelnen Sensoren werden ins Modul (A13) gesendet.
Die Justierung der Empfindlichkeit erfolgt im Cebis-Terminal (A30).

Eine Prifung der Sensoren B31, B33 und B34 kann Uber das Cebis-
Terminal (A30) im Menu ,Einstellungen - Abscheidung - Sensortest*
durchgefiihrt werden.

03/05 Lex-e-29a 29a-3



Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker B

Steckdose B31,B33,B34

Steckdose XQ

est 0047 —m est 0006 —C est 0008 —C
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
B 24 FO3 a MU 1 1,5 sw

B 25 -31 1,5 br-bl
B31-1 1,5 br-bl
B31-2 0,75 bl-gn
B31-3 1,5 SwW
B33-1 1,5 br-bl
B33-2 0,75 bl-vio
B33-3 1,5 SwW
B34-1 1,5 br-bl
B34-2 0,75 bl-gr
B34-3 1,5 Sw
XQ-1 1,5 br-bl
XQ-4 1,5 SW
29a-4 Lex-e-29a 10/05




30a

Korntank 6ffnen / schlieR3en (elektrisch)
Korntank Vollmelder, Rundumlicht



Elektrik

LEXION 500

TIC

30a

Korntank 6ffnen / schlielRen (elektrisch), Korntank Vollmelder, Rundumlicht
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
E47a  Rundumleuchte vorne ..........ccccooiiiiiiii e 2-g-19
E47b  Rundumleuchte hinten............cooooiiiiiii e, 2-u-18
K31 Relais Korntankaufsatz 6ffnen .............ccccccoiiiiiiiie, 4-i-20
K32 Relais Korntankaufsatz schlieen............ccccooeiviiiiiennnn. 4-i-20
K61 Relais Rundumleuchte ..........ccooooiiiiiiiiiiiiiii e, 4-i-20
K62 Relais Rundumleuchte Vollmelder ...........ccccooieiiiiiiieiennnnnn. 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccoooiiiiiiiieee 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........cccoccvvvveeeeeeeeeccivveeeeeenn. 4-i-20
M9 Motor Korntankaufsatz ...........ccccceveeeeiiicciiie e, 2-k-18
S29 Schalter Korntankaufsatz ............cccooiiiiiiii e 3-h-17
S40 Schalter Rundumleuchte ..o 3-h-17
227 Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 100%............cccceeee.. 2-j-18
Z28 Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 70%...........c.cccoeeeenne. 2-j-18
Z29 Schalter-Istwert Korntankaufsatz gedffnet ...............ccccc.. 2-k-18
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung

K31 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K32 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K61 |30A (Pin 87/5 — 30/3)

K62

M9 Elektromotor 12 A Strom max.




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Korntankaufsatz
(elektrisch)

Korntankvollmelder /
Rundumleuchte

Uber den Schalter Korntankaufsatz (S29) wird eines der Relais K31 oder
K32 angesteuert, um den Korntank zu 6ffnen oder zu schlieen. Der
Elektromotor Korntankaufsatz (M9) wird entsprechend der Drehrichtung
Uber eines der Relais K31/K32 von Pin 87a mit Masse versorgt, wahrend
das andere Relais K32/K31 Uber Pin 87 die Spannung schaltet

Das Massesignal der Mikroschalter 70% (Z228) und 100% (Z27) wird im
Terminal (A30) als entsprechende Meldung zur Anzeige gebracht.

Ist iber den Schalter (S40) die 70% Vollmeldung Giber Rundumleuchte
(E47a/b) aktiviert, wird dieses Uber den Mikroschalter (Z28) und das
Relais K62 zugeschaltet.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose D Steckdose MH, O, Y

est0005 —C

Verbindungsliste:

est 0001

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D1 -31 6,0 br
D4 K62 86 0,5 sw-rt
D5 K61 86 0,5 br-gn
D17 Y7 K61 87 K62 87 1,5 WS-Vi
D19 K24 30 F33 a 1,5 rt-ws
MH 3 K32 30 DS 14 2,5 ge
MH 4 K31 30 DS 13 2,5 ws
MH 5 A 14 K 62 85 1,0 br-vi
MH 6 A9 1,0 br-sw
MH 7 -31 1,0 br
MH 8 A 10 1,0 br-gn
o1 F36 a 2,5 sw-bl
05 K31 86 1,5 ge-sw
06 K32 86 1,5 ge-bl
Y 1 -31 2,5 br
Y7 D17 K61 87 K62 87 2,5 WS-Vi
30a-4 Lex-e-30a 10/05



30b

Korntank 6ffnen / schlieRen (hydraulisch)
Korntank Vollmelder, Rundumlicht



Elektrik

LEXION 500

30b Korntank 6ffnen / schlieRen (hydraulisch), Korntank Vollmelder, Rundumlicht
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccceeveeeiiciiiiinnnnnn. 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
E47a  Rundumleuchte vorne ..........cccoooiiiiiiiiiii e 2-g-19
E47b  Rundumleuchte hinten............ccoooiiii s 2-u-18
K31 Relais Korntankaufsatz 6ffnen .............ccccccoiiiiiiiii, 4-i-20
K32 Relais Korntankaufsatz schlieBen ..........cccccoevciereiviieeeennee, 4-i-20
K61 Relais Rundumleuchte ... 4-i-20
K62 Relais Rundumleuchte Vollmelder .............cccccoiiiinn. 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccoooeiiiiiiii e, 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoeeceeeeeeciieeeesniieeeeenee 4-i-20
S29 Schalter Korntankaufsatz ...........cccccccveeiiiiicciieiene s 3-h-17
S40 Schalter Rundumleuchte ..........ccccooiiiiiiiiiii e, 3-h-17
Y182  Elektromagnetspule Korntankaufsatz 6ffnen...................... 2-1-19
Y183  Elektromagnetspule Korntankaufsatz schlief3en................. 2-1-19
227 Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 100%.............cccce... 2-j-18
Z28 Schalter-Istwert Korntank Vollmelder 70%...........c.cccceeenne. 2-j-18
Z29 Schalter-Istwert Korntankaufsatz gedffnet ..............ccc.ce.... 2-k-18
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

K31 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
K32 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K61 |30A (Pin 87/5 — 30/3)

K62

Y182 | Elektromagnetspule 3,8A siehe Beschriftung
Y183 3,20




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Korntankaufsatz
(hydraulisch)

Korntankvollmelder /
Rundumleuchte

Bei entriegelter Strallenfahrtschaltung werden die Relais (K31) und (K32)
mit Spannung an Pin 87 versorgt. Masse liegt an Pin 85 und 87a an. Uber
den Doppeltaster (S29) werden die Relais K31 und K32 geschaltet und
somit auch die jeweilige E-Magnetspule (Y182/Y183) angesteuert.

Parallel zu einer der E-Magnetspulen (Y182/Y183) wird Uber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da far
diese Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Das Massesignal der Mikroschalter 70% (Z28) und 100% (Z27) wird im
Terminal (A30) als entsprechende Meldung zur Anzeige gebracht.

Ist iber den Schalter (S40) die 70% Vollmeldung Gber Rundumleuchte
(E47a/b) aktiviert, wird dieses Uber den Mikroschalter (Z28) und das
Relais K62 zugeschaltet.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose D Steckdose MH\N, O, Y

est 0001
| est00ps —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D1 -31 6,0 br
D4 K62 86 0,5 sw-rt
D5 K61 86 0,5 br-gn
D17 Y 7 K61 87 K62 87 1,5 WS-Vi
D 19 K24 30 F33 a 1,5 rt-ws
MH 2 31 1,5 br
MH 3 K32 30 DS 14 2,5 ge
MH 4 K31 30 DS 13 2,5 ws
MH 5 A 14 K 62 85 1,0 br-vi
MH 6 A9 1,0 br-sw
MH 7 -31 1,0 br
MH 8 A 10 1,0 br-gn
N 12 F35a u7 K5/86 K5/30 K6/86 2,5 Sw-vio
01 F36 a 2,5 sw-bl
02 DO 23 0,5 ge-gn
05 K31 86 1,5 ge-sw
06 K32 86 1,5 ge-bl
Y 1 -31 2,5 br
Y 7 D17 K61 87 K62 87 2,5 ws-vi
30b-4 Lex-e-30b 10/05
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Vorsatzdampfung



Elektrik LEXION 500

TIC

31a Vorsatzdampfung
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A16 Modul Haspelregelung (HAS)......c.ocooiiiiiiieiiee e, 2-i-20

K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooeeiiiiiii e, 4-i-20

Y97 Elektromagnetspule Vorsatzdampfung ........c.cccooeiiiieeen. 7-h-18

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

Y97 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
3,20




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:
Vorsatzdampfung

bei Vorsatzzylindern mit
Feder

Vorsatzdampfung
bei Vorsatzzylindern ohne
Feder (CAC II)

- manuell Heben / Senken

- manuelle

Schneidwerksregelung

- Schnitthéhenvorwahl

- Schnitth6henregelung
(CAC)

= 4=

Bei nicht geschalteter E-Magnetspule (Y97) ist die Vorsatzdampfung
aktiv.
Bei eingeschaltetem

- Dreschwerk

- Schneidwerk

- oberer Motordrehzahl und

- Erreichen der Arbeitsposition
wird die Schneidwerksdéampfung durch die E-Magnetspule (Y97)
hydraulisch blockiert. Nur so kann eine sichere CAC-Funktion
gewabhrleistet werden.

Bei nicht geschalteter E-Magnetspule (Y97) ist die Vorsatzdampfung
uneingeschrankt aktiv.

Durch das modulgesteuerte Schalten der E-Magnetspule
Vorsatzdampfung (Y97) wird eine integrierte Drossel in den Hydraulikkreis
geschaltet, um somit das Schneidwerk zu stabilisieren. Nur so kann eine
sichere CAC-Funktion gewahrleistet werden.

Die Drossel wird in Abhéngigkeit der Betriebsart, der
Schneidwerksposition und der eingestellten Empfindlichkeit geschaltet.

Zur Funktion Vorsatz heben / senken (Y85 / Y87 - vgl. Plan 20a) wird
immer die E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) parallel mitgeschaltet —
gedampfte Drosselung.

Die maximale Vorsatzdampfung ist nur oberhalb der Arbeitsposition (ha-
Zahler aus) aktiv - E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) nicht
geschaltet.

Innerhalb der Arbeitsposition (ha-Z&hler ein) erfolgt eine gedrosselte
Dampfung - E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) geschaltet.

Die maximale Vorsatzdampfung ist nur oberhalb der Arbeitsposition (ha-
Zahler aus) aktiv - E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) nicht
geschaltet.

Innerhalb der Arbeitsposition (ha-Zahler ein) erfolgt eine gedrosselte
Dampfung - E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) geschaltet.

In Abhé&ngigkeit der Schneidwerkposition und der eingestellten
Empfindlichkeit des CAC (Grenzlinie a im CEBIS) wird die E-Magnetspule
Vorsatzdampfung (Y97) geschaltet bzw. nicht geschaltet.

Befindet sich der eingestellte Sollwert oberhalb der Grenzlinie (a), wird die
E-Magnetspule Vorsatzdampfung (Y97) zugeschaltet, um das
Schneidwerk zu stabilisieren.

Bei Sollwerten unterhalb der Grenzlinie (a) wird die E-Magnetspule
Vorsatzdampfung (Y97) nicht geschaltet. So wird die volle Kapazitat
vorhandener Druckspeicher genutzt.

01/06
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Stecker BB Steckdose Y97
2l 1
2
=0
3
esl (047 —m | est0053 —C est 0125 —
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 16 A16-12 1,0 gr-ge
BB 29 -31 1,5 br
YO7-1 1,5 br
YO7-2 1,5 gr-ge
31a-4 Lex-e-31a 10/05



32a

Allradantrieb, Kraftstofftank



Elektrik LEXION 500 TIC
32a Allradantrieb, Kraftstofftank
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
B43 Sensor Kraftstoffstand ..., 3-g-16
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccooooiiiiiiiiee 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooeceeeeeeiieeeesseieeesennens 4-i-20
S1 Schalter 4-Trac (Allrad) ......ooeeeieiiiiiiieiee e 3-h-17
Y1 Elektromagnetspule 4-Trac (Allrad).........cccoeevcvveeeiiiieeeennnne 8-g-18
Y91 Elektromagnetspule Zusatzkraftstofftank (Optional) .......... 3-g-16
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B43 | Sensor 12V (Pin E-A)
Signal (Pin S-A)
475V Tankflllung 100%
0,25V Tankfilllung 0%
Y1 Elektromagnetspule |4,0 A Siehe Beschriftung
3,00
Y91 | Elektromagnetspule 17 Q Siehe Beschriftung




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Zusatzkraftstofftank Wird bei oberer Leerlastdrehzahl des Dieselmotors ein Fullstand von
>10% und <70% im Hauptkraftstofftank erkannt, schaltet das Modul
Bordinformator (A10) das E-Magnetventil (Y91), sodal} der Kraftstoff aus
dem Zusatztank in den Haupttank abflief3t.
03/05
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Elektrik

LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:

Stecker BB

Steckdose P Steckdose X, Y

19 [Nl 1
TP P
T T T
ﬁ%%%%%%E

est 0001

Lest 0047 —mm est 0090 —C
Steckdose Y1 Steckdose Y91
SIS 1
2
=
3
est 0053 —C est 0125 —( est 0079 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 7 A10-7 1,0 ge-br
BB 12 A 34 B 33 Q12 A8 2 A16 2 1,5 bl
E 37 Briicke a CB2 Z 8
BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
BB 36 A10-30 1,0 gn-or
P10 F20 a SL 2 1,5 gn-rt
P11 X 11 DS 34 1,5 gn-rt
X 1 -31 2,5 br
X 11 P11 DS 34 1, gn-rt
X 12 -31 2,5 br
Y 1 -31 2,5 br
Y 12 -31 2,5 br
Y1-1 1,5 br
Y1-2 1,5 gn-rt
Y91-1 1,5 br
Y91-2 1,0 gn-or
32a-4 Lex-e-32a 10/05



32b

Allradantrieb - Overdrive,
Kraftstofftank



Elektrik LEXION 500 TIC
32b Allradantrieb - Overdrive, Kraftstofftank
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
B43 Sensor Kraftstoffstand ..., 3-g-16
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccooooiiiiiiiiee 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccooeceeeeeeiieeeesseieeesennens 4-i-20
S1 Schalter 4-Trac (Allrad) ......ooeeeieiiiiiiieiee e 3-h-17
S72 Schalter 4 Trac Overdrive...........ccocviiiieiiieenec e 3-h-17
Y1 Elektromagnetspule 4-Trac (Allrad)..........ccoevveeeeiiiieenennne 8-g-18
Y91 Elektromagnetspule Zusatzkraftstofftank (Optional) .......... 3-g-16
Y126-1 Elektromagnetspule 4-trac Overdrive links......................... 8-g-20
Y126-2 Elektromagnetspule 4-trac Overdrive rechts..................... 8-g-16
Pos. Bauteil Messwert Bemerkung
B43 Sensor 12V (Pin E-A)
Signal (Pin S-A)

4,75V Tankflllung 100%

0,25V Tankflllung 0%
Y1 Elektromagnetspule |4,0 A Siehe Beschriftung
Y126-1 3,0Q
Y126-2
Y91 Elektromagnetspule |17 Q Siehe Beschriftung




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Zusatzkraftstofftank Wird bei oberer Leerlastdrehzahl des Dieselmotors ein Fullstand von
>10% und <70% im Hauptkraftstofftank erkannt, schaltet das Modul
Bordinformator (A10) das E-Magnetventil (Y91), sodal} der Kraftstoff aus
dem Zusatztank in den Haupttank abflief3t.

Allradantrieb - Overdrive Mit der Schaltung ,,Overdrive® kann das Volumen der 4-Trac
Radialkolbenmotoren Uber die Elektromagnetspulen (Y126) verandert
werden.

-grof3es Volumen der 4-Trac Radialkolbenmotoren:
= geringe Geschwindigkeit
= grofRes Drehmoment.

-kleines Volumen der 4-Trac Radialkolbenmotoren
= hohe Geschwindigkeit
= kleines Drehmoment.

03/05 Lex-e-32b 32b-3



Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker BB

Steckdose P

Steckdose O, X, Y

10
16
23
29
34

Lest 0047 —m

[ —

19
TP T T T TP

pElnn i o

:

R
21 3

Steckdose Y1, Y126

est 0085 —C

est 0090 —C

Steckdose Y91

est 0079 —C

32b-4

Lex-e-32b
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TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 7 A10-7 1,0 ge-br
BB 12 A 34 B 33 Q12 A8 2 A16 2 1,5 bl

E 37 Briicke a CB 2 Z 8
BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
BB 36 A10-30 1,0 gn-or
04 2,5 br
P10 F20 a SL 2 1,5 gn-rt
P11 X 11 DS 34 1,5 gn-rt
X 1 -31 2,5 br
X 11 P11 DS 34 1, gn-rt
X 12 -31 2,5 br
X 26-1
X 26-5
X32-5
X32-7
X33-1 2,5 br
X33-2 1,5 gn-ws
X33-3 1,5 sw-gn
Y 1 -31 2,5 br
Y 12 -31 2,5 br
Y1-1 1,5 br
Y1-2 1,5 gn-rt
Y91-1 1,5 br
Y91-2 1,0 gn-or

10/05 Lex-e-32b 32b-5



Elektrik LEXION 500 TIC

32b-6 Lex-e-32b 10/05



32c

Allradantrieb, Kraftstofftank

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik LEXION 500

TIC

32c Allradantrieb , Kraftstofftank - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A49 Modul Fahrantrieb ..o 3-g-17
B43 Sensor Kraftstoffstand ..o, 3-g-16
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooeiiiiiiieee. 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccceeceeeeeeciieeeesceieeesenee 4-i-20
S1 Schalter 4-Trac (Allrad) ......ocooeieiiiiiiieieee e 3-h-17
Y1 Elektromagnetspule 4-Trac (Allrad)..........ccocovveeeiiiiiieeennne 8-g-18
Y91 Elektromagnetspule Zusatzkraftstofftank (Optional) .......... 3-g-16
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
B43 | Sensor 12V (Pin E-A)
Signal (Pin S-A)
475V Tankflllung 100%
0,25V Tankflllung 0%
Y1 Elektromagnetspule 4,0 A Siehe Beschriftung
3,00
Y91 | Elektromagnetspule 17 Q Siehe Beschriftung




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Zusatzkraftstofftank

4-Trac ( Allrad) einschalten

Steckerbelegung:

Stecker BB
1

est 0047 —m

Steckdose Y1

est 0085 —C

Wird bei oberer Leerlastdrehzahl des Dieselmotors ein Fullstand von
>10% und <70% im Hauptkraftstofftank erkannt, schaltet das Modul
Bordinformator (A10) das E-Magnetventil (Y91), sodal} der Kraftstoff aus
dem Zusatztank in den Haupttank abflief3t.

Mit dem Schalter 4-Trac (S1) wird der Allradantrieb aktiviert. Gleichzeitig

bekommt das Modul Fahrantrieb (A49) das Freigabesignal fur den
entsprechenden Fahrmodus.

Steckdose P Steckdose X, Y

19 Ul 4
TPt
P PP PP PP
ﬁ%%%%%%

est 0090 —C

est 0001

Steckdose Y91

est 0079 —C

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 7 A10-7 1,0 ge-br
BB 12 A 34 B 33 Q12 A8 2 A16 2 1,5 bl
E 37 Briicke a CB2 Z 8
BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
BB 36 A10-30 1,0 gn-or
P10 F20 a SL 2 1,5 gn-rt
P11 X 11 DS 34 1,5 gn-rt
X 1 -31 2,5 br
X 11 P11 DS 34 1, gn-rt
X 12 -31 2,5 br
Y 1 -31 2,5 br
Y 12 -31 2,5 br
Y1-1 1,5 br
Y1-2 1,5 gn-rt
Y91-1 1,5 br
Y91-2 1,0 gn-or
32c¢-4 Lex-e-32¢c 10/05



32d

Allradantrieb - Overdrive,
Kraftstofftank

bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik

LEXION 500

TIC

32d Allradantrieb - Overdrive, Kraftstofftank - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)

+30
+15
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32d-2

Lex-e-32d

10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A49 Modul Fahrantrieb ..o 3-g-17
B43 Sensor Kraftstoffstand ..o, 3-g-16
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ...........ccccccooeiiiiiiieee. 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccceeceeeeeeciieeeesceieeesenee 4-i-20
S1 Schalter 4-Trac (Allrad) ......ocooeieiiiiiiieieee e 3-h-17
S72 Schalter 4 Trac Overdrive...........ccocvvinieeiiieeniec e 3-h-17
Y1 Elektromagnetspule 4-Trac (Allrad)..........cccoovveeeeiiiieenennne 8-g-18
Y91 Elektromagnetspule Zusatzkraftstofftank (Optional) .......... 3-g-16
Y126-1 Elektromagnetspule 4-trac Overdrive links................c....... 8-g-20
Y126-2 Elektromagnetspule 4-trac Overdrive rechts...................... 8-g-16
Pos. Bauteil Messwert Bemerkung
B43 Sensor 12V (Pin E-A)
Signal (Pin S-A)

475V Tankflllung 100%

0,25V Tankfillung 0%
Y1 Elektromagnetspule | 4,0 A Siehe Beschriftung
Y126-1 3,0Q
Y126-2
Y91 Elektromagnetspule | 17 Q Siehe Beschriftung




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Zusatzkraftstofftank Wird bei oberer Leerlastdrehzahl des Dieselmotors ein Fullstand von
>10% und <70% im Hauptkraftstofftank erkannt, schaltet das Modul
Bordinformator (A10) das E-Magnetventil (Y91), sodal} der Kraftstoff aus
dem Zusatztank in den Haupttank abflief3t.

4-Trac ( Allrad) einschalten Mit dem Schalter 4-Trac (S1) wird der Allradantrieb aktiviert. Gleichzeitig
bekommt das Modul Fahrantrieb (A49) das Freigabesignal fur den
entsprechenden Fahrmodus.

Allradantrieb - Overdrive Mit der Schaltung ,Overdrive® kann das Volumen der 4-Trac
Radialkolbenmotoren Uber die Elektromagnetspulen (Y126) verandert
werden.

-grofRes Volumen der 4-Trac Radialkolbenmotoren:
= geringe Geschwindigkeit
= grofRes Drehmoment.

-kleines Volumen der 4-Trac Radialkolbenmotoren
= hohe Geschwindigkeit
= kleines Drehmoment.

03/05 Lex-e-32d 32d-3



Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Stecker BB

Steckdose P

Steckdose X, Y

10
16
23
29
34

Lest 0047 —m

19 [Nl 1
TP P
T T
ﬁ%%%%%%g

Steckdose Y1, Y126

est 0085 —C

est 0090 —C

Steckdose Y91

est 0079 —C

32d-4

Lex-e-32d

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
BB 7 A10-7 1,0 ge-br
BB 12 A 34 B 33 Q12 A8 2 A16 2 1,5 bl

E 37 Briicke a CB 2 Z 8
BB 13 MR 5 B 30 MU 8 DS 57 F63 a 1,0 rt-gr
BB 36 A10-30 1,0 gn-or
04 2,5 br
P10 F20 a SL 2 1,5 gn-rt
P11 X 11 DS 34 1,5 gn-rt
X 1 -31 2,5 br
X 11 P11 DS 34 1, gn-rt
X 12 -31 2,5 br
X 26-1
X 26-5
X32-5
X32-7
X33-1 2,5 br
X33-2 1,5 gn-ws
X33-3 1,5 sw-gn
Y 1 -31 2,5 br
Y 12 -31 2,5 br
Y1-1 1,5 br
Y1-2 1,5 gn-rt
Y91-1 1,5 br
Y91-2 1,0 gn-or

03/05 Lex-e-32d 32d-5



Elektrik LEXION 500 TIC

32d-6 Lex-e-32d 10/05
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Verriegelung Schneidwerkfeder



Elektrik

LEXION 500

TIC

33a Verriegelung Schneidwerkfeder

+30
+15
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccceeveeeiiciiiiinnnnnn. 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........cccoooeeiiiiiii e, 4-i-20
S47 Schalter Schneidwerkfeder Verriegelung.............cccoccveee. 3-h-17
Y70 Elektromagnetspule Schneidwerkfeder entriegeln............ 5-m-20
Y71 Elektromagnetspule Schneidwerkfeder verriegeln............ 5-m-20
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

Y70 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y71 320




TR

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Federverriegelung

Die Federverriegelung kann nur bei entriegelter Stralenfahrtschaltung
Relais K49 geschaltet betatigt werden.

Der Schalter Schneidwerkfeder Verriegelung (S47) versorgt beim
Betatigen die jeweilige Elektromagnetspule (Y70 /Y71).

Parallel zu den Elektromagnetspulen (Y70/Y71)wird Uber die Diodenplatte
(DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese Funktion
ein Druckaufbau im System erforderlich ist

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose N, O, Q, V

Steckdose Y70,Y71

2= 2 1
@\
est 0001
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
N4 Q10 1,5 br-gn
N12 F35a u7z K5 86 K5 30 K6 86 2,5 sw-ge
K6 30 K7 86 K7 30 K8 86 K8 30
A8 20
02 DO 23 0,5 gn-bl
08 Q9 1,5 ws-bl
Q9 08 1,5 sw-bl
Q10 N 1,5 sw-rt
V11 -31 2,5 br
V12 -31 2,5 br
Y70-1 1,5 br
Y70-2 1,5 sw-bl
Y71-1 15 br
Y71-2 1,0 sw-rt
33a-4 Lex-e-33a 10/05
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Blinkanlage (Europa)



Elektrik LEXION 500 TIC

36a Blinkanlage (Europa)

Bezeichnungen: Koordinaten
+30
b A33  Modul SIdefiNder..........cccreuriereireereeieces e 4-i-20
K52/87
RAS/B7 C3 Lenkstockschalter mit Parklicht ...............cooovvvrveeveeennnn. 4-g-18
KS6/87a C5 RUCKIBUCHEE INKS.......eoeoee e 5-u-21
K48 C6 Ruckleuchte rechts ..o, 5-u-15
g = @ E> = 1I 1 = E24 Fahrtrichtungsanzeiger links hinten.............cccccccoiie 5-u-21
hill (. T B E29 E25 Fahrtrichtungsanzeiger links vorne ............cccccoeveeeeceenenn, 5-g-20
G5 C6 E26 Fahrtrichtungsanzeiger rechts hinten.....................cccocee. 5-u-15
S |® & E26 & E28 E27  Fahrtrichtungsanzeiger rechts vorne.............cccccoovevevevnan. 5-g-16
A33 E24 E28 Fahrtrichtungsanzeiger Vorsatz links ...........c.ccccccveeveennen. 7-d-21
2 * JENE) E29 Fahrtrichtungsanzeiger Vorsatz rechts...........cccccccovceeennns 7-d-21
49 E52 Fahrtrichtungsanzeiger Seite liNKS .........cccccevviiiiiiiennns 5-h-20
<la o8| [2lx|c . C5 Cé E53 Fahrtrichtungsanzeiger Seite rechts..................ccccoeenn. 5-h-16
= | = 3;' k)
£ \r kl{a &IJI XK klé; H5 Signalleuchte Fahrtrichtungsanzeiger Anhanger ............... 4-g-18
R H6 Signalleuchte Fahrtrichtungsanzeiger Fahrzeug................ 4-g-18
XH
B XA 3 K48 Relais BINKICht .........coooiiiiiiee e 4-i-20
Y Y St K52 Relais Spannungsversorgung ..........cocceevceeeneeeseeesieeeeen 4-i-20
43@ S16 Schalter Fahrtrichtungsanzeiger ............cccccooiiniiinennne 3-g-18
S62 Schalter Warnblinklicht...........ccccooiiiiiei e, 3-h-17
o ] o I = - | X4 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenkséaule .................... 4-g-18
* XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccuvee. 8-f-20
XH Steckverbindung Beleuchtung Anhanger........ccccccccoovvinns 7-r-18
XK Steckverbindung Beleuchtung Vorsatz .............ccccceeiinenn. 7-d-18
i | I
Q|e -~ o meﬁgEhmmw Lg! <+ - - ©|~
X5 X5 Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
’1? 2”-“?? K48 | Relais Blinklicht Elektronikrelais
51 X4
E52
1] 2
: HH
oleledrl I a
x3 1! Ln_ $ olelz | 83;;-?5 o x| e E25
H6 g ) E53
I}—@—ﬂ
H5 a E27
R L =l &
e 516
—e—— 31
-32
lex04-e-36a

36a-2 Lex-e-36a 10/05



TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Funktion ,Sidefinder*:

Funktion ,Pathfinder:

Zur besseren Seitenausleuchtung wahrend des Dreschens sind optional
Zusatzscheinwerfer (Sidefinder) verflgbar.

Bei Betatigung des Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) wird parallel ein
Signaleingang in das Modul Sidefinder (A33) geschaltet.

Bei aktiven Dreschwerk (K14 - Schaltplan 7a) und eingeschalteter
Beleuchtung durch den Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17 -)
kénnen nun mittels Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) die Sidefinder
(E71/E72) geschaltet werden.

Sobald das Signal Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) bzw.
Dreschwerk EIN (K14) fehlt, werden die Sidefinder abgeschaltet.

Die Aktivierung der Pathfinderfunktion Uber den Schalter
Fahrtrichtungsanzeiger (S16):

Funktion ist nur bei stehender Maschine (Licht aus, Dreschwerk aus,
Zindung aus) maglich.

Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) betatigen.

Gestartet wird die Funktion Pathfinder mittels Lichthupe (Wake up),
wobei es unerheblich ist, ob der Schalter Fahrtrichtungsanzeiger
(S16) nach links oder rechts betatigt wurde.

Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tGber den Hauptschalter
Fahrzeugbeleuchtung (S17):

Dreschwerk aus

Zindung aus

Licht aus

Wiederholtes ein-/ausschalten des Lichts startet die Pathfinder-
Funktion erneut (bis max. 15 min. nach Ziindung aus)

Es werden beide Sidefinder zzgl. Fahrlicht gleichzeitig eingeschaltet.

Nach Ablauf von 1 Minute oder nach wiederholter Betatigung des
Fahrtrichtungsanzeigers oder des Lichts, schaltet das Modul alle
Ausgange und anschlieRend sich selbst ab.

Hinweis: Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) — Schaltplan 36
Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) — Schaltplan 45
Beleuchtung Pathfinder — Schaltplan 47, 48
Beleuchtung Sidefinder — Schaltplan 48

10/05 Lex-e-36a 36a-3



Elektrik LEXION 500 TIC

Steckerbelegung:
Steckdose MI

Stecker E

Steckdose C

est 0002
est 0005 —C &5t 0047 —mm
Steckdose T, X Steckdose X3 Steckdose X4
4 .
1 10 / :
prmmmEsg]| |
Doooooooono O O
est 0033
est 0001 est 0036
Steckdose X5 Stecker XA Steckdose XA
5 1
STy
E&nﬂ:&
6 2 8 3
10
| est 0130 est 0025 9 992002210 9 8

Steckdose XH,XK

Stecker XH, XK
i 6/54 oot
» 1/L

5/58R
7/58L 4/Rr 3/31
est 0028 —m est 0027 —
Lex-e-36a 10/05

36a-4



TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C1 F42a 1,5 S
Cc2 F61 a A33 4L 0,5 br-vi
C8 MI 5 K48 49a K47 1 K47 2 1,5 rt-ge
C9 E2 T1 X3 K47 5 MI 3 1,5 SW-Ws
C10 Ml 4 T 12 ES5 X 4 K477 1,5 sw-gn
C12 A33 2R 05 vi-rt
C16 -31 1,5 br
Cc17 K48 C2 K47 3 K47 6 0,35 bl-ws
C21 A33 4R 0,5 vi-gr
E1 -31 1,5 br

E2 Ml 3 Cc9 T1 X 3 K47 5 1,5 SW-Ws
E5 Ml 4 T12 C10 X 4 K477 1,5 sw-gn
E12 -31 1,5 br

Mi1 F24 a 1,5 SW-or
MI2 -31 2,5 br
MI3 CcC9 E2 T1 X3 K475 1,5 SW-Ws
Mi4 T 12 E5 C 10 X4 K477 1,5 sw-gn
MI5 K48 49a Cc8 K47 1 K47 2 1,5 ws-gn
MI6 K48 49 1,5 sw-gr
MI7 F23 a 2,5 rt

T1 MI 3 C9 E2 X3 K475 1,5 SW-WS
T6 -31 1,5 br

T7 -31 1,5 br
T12 Ml 4 E5 C10 X 4 K477 1,5 sw-gn
X-1 -31 2,5 br
X-3 MI 3 cC9 E2 T1 X3 1,5 SW-WS
X-4 Ml 4 T 12 E5 cC 10 X 4 1,5 sw-gn
10/05 Lex-e-36a 36a-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

X3-2 0,35 gn-or

X3-4 0,5 sw

X3-7 0,35 bl-ws

X3-10 0,35 br

X4-5 1,5 gn-or

X5-1 0,5 rt

X5-2 0,5 vio-rt

X5-3 0,5 bl-br

X8-1 1,5 SW-WS

X8-2 1,5 sw-gn

XA-1 1,5 br

XA-2 1,5 br

XA-13 1,5 br

XA-3 1,5 SW-WS

XA-6 1,5 sw-gn

36a-6 Lex-e-36a 10/05
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Blinkanlage (USA)



Elektrik LEXION 500 TIC

36b Blinkanlage (USA)

%0 Bezeichnungen: Koordinaten
+.
’:552!87 A33  Modul SIdefiNder..........cccreuriereireereeieces e 4-i-20
Kag/e? C3 Lenkstockschalter mit Parklicht ...............cooovvvrveeveeennnn. 4-g-18
KS6/87a C5 RUCKIBUCHEE INKS.......eoeoee e 5-u-21
K47 C6 Ruckleuchte rechts ... 5-u-15
USA
Slls <:] E> & ,I 1 s E24 Fahrtrichtungsanzeiger links hinten.............cccccccoiie 5-u-21
Bl | i R E29 E25 Fahrtrichtungsanzeiger links vorne ............cccccoeveeeeceenenn, 5-g-20
C5 C6 ® E26 Fahrtrichtungsanzeiger rechts hinten.....................cccocee. 5-u-15
| & E26 & E28 E27 Fahrtrichtungsanzeiger rechts vorne.............ccccccoeieieenne 5-g-16
A33 E24 E28 Fahrtrichtungsanzeiger Vorsatz links ...........c.ccccccveeveennen. 7-d-21
P I | ] E29 Fahrtrichtungsanzeiger Vorsatz rechts...........cccccccovceeennns 7-d-21
ka4 E52 Fahrtrichtungsanzeiger Seite liNKS .........cccccevviiiiiiiennns 5-h-20
el . c5 Cé E53 Fahrtrichtungsanzeiger Seite rechts..................ccccoeenn. 5-h-16
T O~ |0 |
ig @ | I |
| .J u L% \f . i XK e, H5 Signalleuchte Fahrtrichtungsanzeiger Anhanger ............... 4-g-18
! R H6 Signalleuchte Fahrtrichtungsanzeiger Fahrzeug................ 4-g-18
XH
1 XA g K47 Flash-Relais.........ccoeiieiiiiiee e 4-i-20
kgf k{ m K52 Relais Spannungsversorgung ..........ccccoeeeeeeeniieeeeeniieeeenee 4-i-20
43@ S16 Schalter Fahrtrichtungsanzeiger ............cccccccevviveeicinennn. 3-g-18
S62 Schalter Warnblinklicht...........ccccooiiiiiei e, 3-h-17
Pl e || ) [ - | X3 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenkséaule .................... 4-g-18
® XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............ccceee. 8-f-20
XH Steckverbindung Beleuchtung Anhanger........ccccccccoovvinns 7-r-18
' XK Steckverbindung Beleuchtung Vorsatz .............ccccceeiinenn. 7-d-18
48
@
(] 1 —|™~ o™ mEﬁgEhmmw ™ —- - |~
X5 X5 Messwerttabelle: Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
!/‘l‘\ %fsfu“ K47 | Flash-Relais Elektronikrelais
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TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Funktion ,Sidefinder*:

Funktion ,Pathfinder*:

Zur besseren Seitenausleuchtung wahrend des Dreschens sind optional
Zusatzscheinwerfer (Sidefinder) verfligbar - Schaltplan 48a.

Bei Betatigung des Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) wird parallel ein
Signaleingang in das Modul Sidefinder (A33) geschaltet.

Bei aktiven Dreschwerk (K14 - Schaltplan 7a) und eingeschalteter
Beleuchtung durch den Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17 -
Schaltplan 45a) kénnen nun mittels Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16)
die Sidefinder (E71/E72) geschaltet werden - Schaltplan 48a.

Sobald das Signal Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) bzw.
Dreschwerk EIN (K14) fehlt, werden die Sidefinder abgeschaltet.

Wird der Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) bei stehender Maschine
(Zindung aus) betatigt, leuchten die Arbeitsscheinwerfer fiir ca. 3 min.

10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose C

Stecker E

est0005 —C

Steckdose T, X

est 0001

Steckdose X5

| est 0130

Stecker XH,XK

est 0028 —m

1/L

&5t 0047 —mm
Steckdose X3
1 10

—
ooooooooog

est 0033

Stecker XA

est 0027 —(

Steckdose Ml

est 0002

Steckdose X4

est 0036

est 00221 D 9

10/05
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C1 F42a 1,5 S
Cc2 F61 a A33 4L 0,5 br-vi
C8 MI 5 K48 49a K47 1 K47 2 1,5 rt-ge
C9 E2 T1 X3 K47 5 MI 3 1,5 SW-Ws
C10 Ml 4 T 12 ES5 X 4 K477 1,5 sw-gn
C12 A33 2R 05 vi-rt
C16 -31 1,5 br
Cc17 K48 C2 K47 3 K47 6 0,35 bl-ws
C21 A33 4R 0,5 vi-gr
E1 -31 1,5 br

E2 Ml 3 Cc9 T1 X 3 K47 5 1,5 SW-Ws
E5 Ml 4 T12 C10 X 4 K477 1,5 sw-gn
E12 -31 1,5 br

Mi1 F24 a 1,5 SW-or
MI2 -31 2,5 br
MI3 CcC9 E2 T1 X3 K475 1,5 SW-Ws
Mi4 T 12 E5 C 10 X4 K477 1,5 sw-gn
MI5 K48 49a Cc8 K47 1 K47 2 1,5 ws-gn
MI6 K48 49 1,5 sw-gr
MI7 F23 a 2,5 rt

T1 MI 3 C9 E2 X3 K475 1,5 SW-WS
T6 -31 1,5 br

T7 -31 1,5 br
T12 Ml 4 E5 C10 X 4 K477 1,5 sw-gn
X-1 -31 2,5 br
X-3 MI 3 cC9 E2 T1 X3 1,5 SW-WS
X-4 Ml 4 T 12 E5 cC 10 X 4 1,5 sw-gn
10/05 Lex-e-36b 36b-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

X3-2 0,35 gn-or

X3-4 0,5 sw

X3-7 0,35 bl-ws

X3-10 0,35 br

X4-5 1,5 gn-or

X5-1 0,5 rt

X5-2 0,5 vio-rt

X5-3 0,5 bl-br

X8-1 1,5 SW-WS

X8-2 1,5 sw-gn

XA-1 1,5 br

XA-2 1,5 br

XA-13 1,5 br

XA-3 1,5 SW-WS

XA-6 1,5 sw-gn

36b-6 Lex-e-36b 10/05
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Scheibenwischer, Scheibenwaschanlage



Elektrik LEXION 500 TIC
37a Scheibenwischer, Scheibenwaschanlage
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

C3 Lenkstockschalter mit Parklicht..............cccoveieiiiiiiinne, 4-g-18
K52 Relais Spannungsversorgung ..........cccoovceeeeeniieeecniieee e 4-i-20
M13 Motor Scheibenwaschanlage vorne.............ccccocceeeiieeennne. 5-f-16
M16 Motor Scheibenwischer vorne ...........cccoceeiiiiiiiniieee e 4-g-18
S42 Schalter Scheibenwaschanlage ............ccccccveeviiieeeiinenn. 4-g-18
S43 Schalter Scheibenwischer ............cccocciiiiciie i, 4-g-18
X14a  Steckverbindung Scheibenwischer ................cccooiiviineen.. 4-g-18
X14b  Steckverbindung Scheibenwischer .............ccccceeiiiiennnee 4-g-18
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung

M16 | Elektromotor 85A Strom max.




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

keine
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Steckerbelegung:

Steckdose C Steckdose U Steckdose X4,X6

-3
2
1
est 0001 st 0036
|_est 0005 —C
Steckdose X14a Steckdose X14b
4 5 6
135 Jah)
{/
\
Jih 24 |
1 2 3

est 0103—C est 0082 —C

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe

C1 F42a 1,5 SwW

C13 Ub 1,5 Vi

C 16 -31 1,5 br

U4 -31 2,5 br

ub C13 1,5 vi-ge

X4-1 1,5 rs

X4-4 1,5 gn-ge

X4-6 1,5 SW

X6-6 1,5 vio

X14b-1 1,5 br

X14b-2 0,75 SwW

X14b-3 1,5 rs

X14b-4 1,5 gn-ge

37a-4 Lex-e-37a 10/05
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TIC

38a Kompressor Kuhlanlage
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
K24 Relais Kompressor-Kihlanlage..............cccccoiviiiiininennnne 4-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS ....covvieiiiiiiiieeie e 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung .........ccccoovveeeeeniieeeeniieee e 4-i-20
M7 Motor Kabinengeblase.............cccooiiii 2-g-18
R13 Potentiometer Kabinengeblase Vorwiderstand .................. 2-g-18
S28 Schalter Kabinengeblase ...........ccoccceiiiiiiiiiiis 2-g-18
Z22 Schalter-Istwert
Kompressor-Kuhlanlage Hochdruck..............ccccceeviiine 2-n-17
Z23 Schalter-Istwert
Kompressor-Kuhlanlage Niederdruck .............cccccoviieeeennne 2-n-17
Z24 Schalter-Istwert
Kompressor-Kuhlanlage Temperatur ............ccccceevieeenns 2-g-18
Y32 Elektromagnetspule Kompressor-Kihlanlage
MagnetkKuppIUuNG ........ooiiiieeee e 2-p-17
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
K24 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)
15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Kompressor-Kihlanlage

Voraussetzung fir die Funktion der E-Magnetkupplung (Y32) ist die
Masseversorgung des Relais K24 durch die beiden geschlossenen
Gasdruckschalter (222/223). Wird der Geblaseschalter (S28) und der
Thermostatschalter (Z24) geschlossen, schaltet das Relais K24. Somit
wird die E-Magnetkupplung (Y32) von Relais K52/87 mit Spannung
versorgt.

Fallt das Massesignal durch einen der beiden Gasdruckschalter (Z22/223)
aus, schaltet die E-Magnetkupplung (Y32) ab und diese Fehlfunktion wird
im Terminal (A30) zur Anzeige gebracht.

10/05
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LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose D

Steckdose G

est 0005 —C g5t 0003 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D1 -31 6,0 br
D 20 K24 86 1,5 rt-gn
D 22 FO5 a 4,0 sw
G 14 A 6 K24 85 1,0 gn-v
G 15 K24 87 DS 41 1,5 sw-gn
38a-4 Lex-e-38a 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC

38b Klimaautomatik

20 Bezeichnungen: Koordinaten
+
5 AC Instrumentenbeleuchtung
Khermy KIMA@ULOMAtK ............oovoeereeeeeeeeeeeeeeee e 2-g-18
HAIST A6 Modul KIimaautomatiK ..............o.ccooeweeeeeeeeeeeeseeseeeeeeeeae 2-g-18
K56/87a A7 Modul Kabinengeblase Drehzahlregler ...........cccccooveeeene. 2-g-18
K24
B86 Sensor Kabinentemperatur AC ........ccccooiiiiiiiiieeee 2-h-17
§§§ = = B87 Sensor Ausblastemperatur AC ..o 2-g-18
— " = B88 Sensor Aulientemperatur AC ..........ceeeeeeiiiiiiiiiiiieeeee e 2-h-19
o o DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA .......oeeeiieiiiieeee e 3-i-20
;23 K24 Relais Kompressor-Kuhlanlage.........ccccooeeeeiiiiiiiiiieieieieeenn, 4-i-20
K51 Relais ZUNASChIOSS ....covviiiiiiiiiieeie e 4-i-20
= K52 Relais Spannungsversorgung ..........cccooeceeeeeiiieeeeniieee e 4-i-20
A K58 Zeitrelais Lichtmaschine .............cccooevveeeereeeeeeeeeeeeeeeenns 4-i-20
M7 Motor Kabinengeblase............ccccooiiiiinii 2-g-18
I Y32 Elektromagnetspule Kompressor-Kihlanlage
MagnetkKuppIuNG ........ooiiiieeeee e 2-p-17
g 3 Y109  Elektromagnetspule Heizung .........cccccooviiiiiiiiiiiiies 2-h-19
Z22 Schalter-Istwert
5 Kompressor-Kuhlanlage Hochdruck.............cccccoiiiiiineeen. 2-n-17
Z23 Schalter-Istwert
Kompressor-Kihlanlage Niederdruck ...............ccoccvvvieee.n. 2-n-17
Z74 Schalter-Istwert Vereisungsschutz..............ccoccceooiinnn 2-g-18
ol 2 o~ & 8
] Messwerttabelle: Pos. Bauteil Messwert Bemerkung
z22 Y ] B8 |Sensor 20° - 97070 Q | blau;
Kabinentemperatur -10° - 55330 Q | Fehler durch Blinkcode
0° - 32650 Q |im Display
793 B87 Sensor 10° - 19900 Q | gelb;
Ausblastemperatur 20° - 12490 Q | Fehler durch Blinkcode
30°- 8057 Q |im Display
22| n|e|w B88 Sensor 40° - 5327 Q | rot;
s AuBentemperatur 50° - 3603 Q | Fehler durch Blinkcode
K68 Fernschaltrelais 8517 Q (Pin 85 - Pin 86)
E gl 212 |2|g = . K75 20A (Pin 30 - Pin 87a)
40A (Pin 30 - Pin 87)
Y32 Elektromagnetspule 3,0A
B86| |B87| |B88 M7 400
Y109 | Elektromagnetspule 0,8A Fa. Konvekta
15Q
-31
-32
lex04-e-38b

38b-2 Lex-e-38b 10/05



TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Klimaautomatik

econ-Betrieb

REHAET-Funktion

Test-Men:

Bezeichnungen:

17

Das Modul Klimaautomatik (A6) Gbernimmt in Verbindung mit dem Modul
Kabinengeblase Drehzahlregler (A7) die komplette Temperaturregelung in
der Kabine.

Dabei wird zum einen Uber Relais K24 die E-Magnetkupplung (Y32) fur
den Kihlkompressor geschaltet und zum anderen Gber die E-Magnetspule
(Y109) der Heizungskreis bei Bedarf zu- oder abgeschaltet, bis die
Sollwerte und Istwerte der entsprechenden Sensoren Ubereinstimmen.
Voraussetzung fur die Funktion der E-Magnetkupplung (Y32) ist die
Masseversorgung des Relais K24 durch die beiden geschlossenen
Gasdruckschalter (222/223).

Der Temperaturschalter (Z74) verhindert ein Vereisen am Verdampfer.
Fallt das Massesignal durch einen der beiden Gasdruckschalter (Z22/223)
aus, schaltet die E-Magnetkupplung (Y32) ab und diese Fehlfunktion wird
im Terminal (A30) zur Anzeige gebracht.

In diesem Betriebsmodus wird der Kiihlkompressor nicht eingeschaltet.
Die gesamte Klimaregelung wird durch Heizung und Geblase realisiert.

In diesem Betriebsmodus wird der Kiihlkompressor permanent
zugeschaltet.

Dabei wird die Umgebungssensorik (z.B. Sensor Au3entemperatur) nicht
berlcksichtig.

Die Zuschaltung erfolgt fiir eine definierte Zeit (vergleiche
Betriebsanleitung).

1 Taste zum Aktivieren des Testmends

2 Leuchtdiode (im Testmenu ohne Funktion)

3 Taste zum Aktivieren des TestmenUs

4 Leuchtdiode (im Testmeni ohne Funktion)

5 Taste (im Testmeni ohne Funktion)

6 Taste (im Testmenl ohne Funktion)

7 Leuchtdioden-Balkenanzeige zeigt die Drehzahl des
Verdampfer-LUfters an

8 Anzeigefeld (3-stellig). Zeigt im Testmenu die Temperatur an.

9 Anzeige (1-stellig). Zeigt im Testmenu die Messpunkte an.

10 Leuchtdiode (im Testmenu ohne Funktion)

11 Taste zum Verlassen des Testmenus. Nach Betatigung wird ein
RESET ausgel6st.

12 Leuchtdiode (im Testmenu ohne Funktion)

13 Taste zum Aktivieren des TestmenUs

Leuchtdiode (im Testmenl ohne Funktion)

10/05
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Funktionsbeschreibung: 2/7

- Bedienung Testmenli

=B

ce’

- Zugang Testmenu

1. Menlpunkt

Kabinentemperatur

Fe5e

1. Zindung einschalten und Motor starten.

2. Anzeige der Software-Version

Die Software-Version wird fir 3 Sekunden angezeigt.
Wird die Software-Version blinkend angezeigt, wurde die Werkseinstellung
der Software im Modul Klimaautomatik (A6) verandert.

3. Temperaturanzeige

1. Taste (3) dricken und loslassen

2. Taste (1) driicken und halten

3. Tasten (11) und (13) gleichzeitig driicken

4. Tasten (1), (11) und (13) gleichzeitig loslassen

Im Anzeigefeld (8) erscheint die Summe der werkseitigen Software-
Einstellwerte = 370.

Wird der Einstellwert blinkend angezeigt, wurden die werkseitigen
Software-Einstellwerte im Modul Klimaautomatik (A6) verandert.
Taste (3) 1x driicken.

Die Kabinentemperatur wird in °C angezeigt.

Beispiel: 25,5°C

Bei falscher Temperaturanzeige folgendes Uberprifen:

1. Position und eventuell Verschmutzung des Sensors
Kabinentemperatur AC (B86),
(hinter den Ansauglamellen hinten rechts).

2. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).
3. Widerstand des Sensors Kabinentemperatur AC (B86) messen,
bei 25°C = 10KOhm.
4, Offset-Wert des Sensors Kabinentemperatur AC (B86) im
Reglermend.
38b-4 Lex-e-38b 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung: 3/7
2. MenUpunkt Taste (3) 1x driicken.

Die Ausblastemperatur wird in °C angezeigt.
Ausblastemperatur

Fl E' 9 3 Beispiel: 29,3°C

Bei falscher Temperaturanzeige folgendes Uberprufen:

1. Position und eventuell Verschmutzung des Sensor
Ausblastemperatur AC (B87), (hinter der grof3en Ausblasdiise
oben links).

2. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).

3. Widerstand des Sensors Ausblastemperatur AC (B87) messen,
bei 25°C = 10KOhm.

4. Offset-Wert des Sensors Ausblastemperatur AC (B87) im
Reglermend.

3. Menlpunkt Taste (3) 1x dricken.

Die Aulentemperatur wird in °C angezeigt.
Aulentemperatur

Oe ‘ |‘ Beispiel: 21,1°C

Bei falscher Temperaturanzeige folgendes Uberprifen:

1. Position und eventuell Verschmutzung des Sensor
AuRentemperatur AC (B88),
(links oben unter der Dachabdeckung, hinter dem Frischluftfilter).

2. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).
3. Widerstand des Sensors Aullentemperatur AC (B88) messen,
bei 25°C = 10KOhm.
4. Offset-Wert des Sensors AulRentemperatur AC (B88) im
Reglermend.
4. Menupunkt Taste (3) 1x driicken.

Die Elektromagnetspule Heizung (Y109) wird eingeschaltet.
Elektromagnetspule
Heizung (Y109)

y Beispiel: Testschritt 4 wird angezeigt

Schaltet die Elektromagnetspule nicht ein, ist zu Uberprifen:

1. Stecker am Magnetventil Elektromagnetspule Heizung (Y109)
(rechts oben unter der Dachabdeckung).
2. Spannung bei eingeschaltetem Ausgang an der

Elektromagnetspule 11,5—-14,5V.
Elektromagnetspule muss dabei angeschlossen sein.

3. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).

4, Kabel an der Elektromagnetspule Heizung (Y 109) auf Kurzschluss
oder Unterbrechung.

10/05 Lex-e-38b 38b-5
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Funktionsbeschreibung: 4/7

Wichtiger Hinweis: Die weiteren Testschritte (Menlpunkte) lassen sich nur ausflihren, wenn
Spannung am Modul Klimaautomatik (A6) Pin 1/1 anliegt

5. MenUpunkt Taste (3) 1x drlicken.
Die Elektromagnetspule Kompressor-Kihlanlage Magnetkupplung (Y32)
Elektromagnetspule wird eingeschaltet.

Kompressor-Kuhlanlage
Magnetkupplung Y32

S Beispiel: Testschritt 5 wird angezeigt

Schaltet die Magnetkupplung (Y32) nicht ein, ist zu tberprifen:

Stecker am Kompressor.

Sicherung (F33, 1,5A) und Relais Kompressor-Kuhlanlage (K24)
Magnetkupplung mechanisch Uberprifen

Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).

Kabel an der Elektromagnetspule Kompressor-Kihlanlage
Magnetkupplung (Y32) auf Kurzschluss oder Unterbrechung.

arON=

Die Magnetspule wird beim Anwahlen des nachsten Menupunktes wieder
ausgeschaltet.

6. Menlpunkt Taste (3) 1x drlicken.

Die Lufterdrehzahl (30%) des Kabinengeblases (M7) wird eingeschaltet.
Lufterdrehzahl (30%)
Kabinengeblase (M7)

5 Beispiel: Testschritt 6 wird angezeigt
] Die Drehzahl wird als Balkenanzeige angezeigt.
Il

Schaltet das Kabinengeblase nicht ein, ist zu tberpriifen:

1. Stecker am Verdampfer-Lufter unter Dachabdeckung. Schrauben
des Abdeckdeckels I6sen und Deckel abnehmen.

2. Motor des Kabinengebldses mechanisch Uberprifen. Abrieb
Kohlebursten.

3. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).

4, Sicherung (F33, 1,5A)

5. Kabel zum Motor Kabinengeblase (M7) auf Kurzschluss oder
Unterbrechung.

38b-6 Lex-e-38b 10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung: 5/7

7. Menipunkt Taste (3) 1x drticken.

Die Lifterdrehzahl (50%) des Kabinengeblases (M7) wird eingeschaltet.
Lufterdrehzahl (50%)
Kabinengeblase (M7)

1‘ Beispiel: Testschritt 7 wird angezeigt

szl Die Drehzahl wird als Balkenanzeige angezeigt.

T

Schaltet das Kabinengeblase nicht ein, ist zu Uberprifen:

1. Stecker am Kabinengeblases (unter der Dachabdeckung).
2. Motor des Kabinengeblases mechanisch Uberpriifen. Abrieb
Kohlebursten.

3. Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).
4, Sicherung (F33, 1,5A)
5 Kabel zum Motor Kabinengeblase (M7) auf Kurzschluss oder
Unterbrechung.
8. Menlpunkt Taste (3) 1x drlcken.

Die Lufterdrehzahl (80%) des Kabinengeblases (M7) wird eingeschaltet.
Lifterdrehzahl (80%)
Kabinengeblase (M7)

81 Beispiel: Testschritt 8 wird angezeigt

e il Die Drehzahl wird als Balkenanzeige angezeigt.
LTI

Schaltet das Kabinengeblase nicht ein, ist zu Gberprifen:

—_—

Stecker am Kabinengebléses (unter der Dachabdeckung).

2. Motor des Kabinengebldses mechanisch Uberprifen. Abrieb
Kohlebursten.

Steckverbindung am Modul Klimaautomatik (A6).

Sicherung (F33, 1,5A)

Kabel zum Motor Kabinengeblase (M7) auf Kurzschluss oder
Unterbrechung.

aor®
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Funktionsbeschreibung: 6/7

9. Menipunkt

Lufterdrehzahl (100%)
Kabinengeblase (M7)

10. Menupunkt

9

ey |
—

AIIINEERER

Ausgange Modul
Klimaautomatik (A6)

A

—

TN,

Taste (3) 1x drticken.
Die Lifterdrehzahl (100%) des Kabinengeblases (M7) wird eingeschaltet.

Beispiel: Testschritt 9 wird angezeigt

Die Drehzahl wird als Balkenanzeige angezeigt.

Schaltet das Kabinengeblase nicht ein, ist zu Uberprifen:

1.
2

Stecker am Kabinengeblases (unter der Dachabdeckung).
Modul Kabinengeblase Drehzahlregler (A7) unter
Dachabdeckung. Schrauben des Abdeckdeckels I6sen und Deckel
abnehmen.

Spannung am Motor des Kabinengeblases. Soll: 11,5-14,5V.
Das Modul Kabinengeblase Drehzahlregler (A7) mul}
angeschlossen sein.

Motor Kabinengebldse mechanisch Uberprifen. Abrieb
Kohlebursten.

Steckverbindung am Kabinengeblase Drehzahlregler (A7)
Sicherung (F33, 1,5A)

Kabel zum Motor Kabinengeblase (M7) auf Kurzschluss oder
Unterbrechung.

Taste (3) 1x driicken.
Alle Ausgange des Modul Klimaautomatik (A6) werden eingeschaltet.

Beispiel: Testschritt 10 wird angezeigt

Die Drehzahl wird als Balkenanzeige angezeigt.

N —

Die Elektromagnetspule Heizung (Y109) wird eingeschaltet.

Die Elektromagnetspule Kompressor-Kihlanlage Magnetkupplung
(Y32) wird eingeschaltet.

Die Drehzahl des Kabinengeblases (M7) wird eingeschaltet und
dreht mit max. Drehzahl.

38b-8
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Funktionsbeschreibung: 7/7

11. MenuUpunkt Taste (3) 1x driicken.
Alle Segmente der Balken- und Sieben-Segmentanzeigen werden
Segmentanzeige eingeschaltet.

E B E B Alle Segmente der Sieben-Segmentanzeigen werden eingeschaltet.

Alle Segmente der Balkenanzeige sind eingeschaltet.

TN

Durch Sichtkontrolle I&sst sich die Funktion der Anzeige Uberprifen.

12. Menlpunkt Taste (3) 1x driicken. Das Modul Klimaautomatik (A6) fiihrt einen RESET
aus. Danach wird die Software-Version angezeigt — das Modul
Klimaautomatik (A6) ist wieder im normalen Betrieb.

Verlassen des Menis

| _ E Software-Version wird angezeigt.

10/05 Lex-e-38b 38b-9
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Steckerbelegung:

Steckdose D

Steckdose G

est0005 —C est 0003 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D1 -31 6,0 br
D 20 K24 86 1,5 rt-gn
D 22 FO5 a 4,0 sw
G 14 A 6 K24 85 1,0 gn-v
G 15 K24 87 DS 41 1,5 sw-gn
38b-10 Lex-e-38b 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
39a Komfortausrustung Kabine - Fahrersitz
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Bezeichnungen:

39a-2

Lex-e-39a
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B1
B2

H1
H2

LF1

M8
M8.1

V5/1
V5/2
V5/3
V1
V1/2
V1/5
V2/1
V3/1
V3/2
V3/3
V3/4
V3/R1
V3/R2
V3/S

X7

Koordinaten

Aktiv-Lendenwirbelstlitze
Aktiv-Lendenwirbelstiitze

Rueckenheizung
Sitzheizung

Luftfeder

Kompressor
Kompressor

Wippschalter

Thermostat

Thermostat

3/2 Ventil

3/2 Ventil

Schliesser

Pneumatische Kupplung
Aktiv-Lendenwirbelstiitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstiitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstiitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstiitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstiitze Ventil V3
Aktiv-Lendenwirbelstlitze Ventil V3

Steckverbindung SitZ..........oooiiiiiiiiiii e



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

keine
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40a Zusatzsteckdosen, Sicherungsprifer
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Bezeichnungen:

D1/2

K14
K51
K52

R32
R1/2

S89

TEST

X1
X5
X6
X7
X28
X29

X$1
XS2
XS3

Koordinaten
Leuchtdiode Sicherungstest........cc.cccooveiiiieeiieeciicciieeee. 4-i-20
Relais DreSChWENK.........ccoieiiiiiiiiee e 4-i-20
Relais ZUNASChIOSS ....cevviiiiiiiiieeie e 4-i-20
Relais Spannungsversorgung .........ccccoovveeeeeniieeeceiieee e 4-i-20
Widerstand Zigarettenanzinder ............ccccoviiiiiieennen. 3-h-17
Vorwiderstand Sicherungstest..........cccooecviiiiiieeeiciene e, 4-i-20
Schalter KGhIDOX ........cocoiiiiiiiiiiie e 4-i-19
Steckdose Sicherungstest.........ccccoovciieiiiiin i, 4-i-20
Steckverbindung KUhIDOX........ccueviiiiiiiiiiiiieeeieee e, 4-i-19
Steckverbindung Zigarettenanzinder ............ccccccoeevennneee. 3-h-17
Steckverbindung Service 12V Paneel..........ccccccceeviiinnnns 3-h-17
Steckverbindung SHZ..........cooiiiiiiii e 4-h-18
Steckverbindung Service 12V Kabine..........ccccccceveeeeiiinees 3-h-17
Steckverbindung KUhIDOX.........cuveiiiiiiiiiiiiieeecc e 4-i-19
Steckdose Service 12V IiNKS ........ccccooiiiiiiiiieeee 5-n-20
Steckdose Service 12V Motorraum............ccccceeeeeeeeeeiennne 2-g-20
Steckdose Service 12V rechts ........ccccccevevciieiiiiieee e, 5-m-16



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

keine

03/05 Lex-e-40a 40a-3



Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose H, O, V, Y

est 0001

Verbindungsliste:

Steckdose MI, MU, Z

est 0002

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
H1

H?2

H7

Ml 2 -31 2,5 br

Ml 8 F13 a Y 8 2,5 Vi

MU 2

MU 5

MU 6

MW 6

03 F69 a 2,5 sw-rt
04 -31 2,5 b

o7 F14 a 2,5 SW-Vi
V9 F60 a Z2 1,5 rt

V 12 -31 2,5 br

Y 1 2,5 br

Y 8 2,5 Vi

Z 2 1,5 br
40a-4 Lex-e-40a 10/05
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Achssteuerung, Vorsatzsteuerung

Montana 570-520

- mit externer Montanasteuerung

- bis Masch.-Nr 582 00 051
581 00 026
580 00 028



Elektrik

LEXION-Montana 570-520

TIC

41s  Achssteuerung und Vorsatzsteuerung , Montana 570-520 - mit externer Montanasteuerung

(bis Masch.-Nr. 582 00051, 581 00026; 580 00028)
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

A35

B91
B92
B93
B94

Koordinaten

Modul Steuergerat Montana..........ccccccoeeecvviiieeeee e, 7-i-18
Sensor Achswinkel lINKS ..o 7-j-20
Sensor Achswinkel rechts ..........ccccoiiiiiiii 7-j-16
Sensor SchnittwWinkel ..........ooooi i 7-e-17
Sensor Querregelung Montana ...........ccooceeeeiiieii e, 8-e-16

B126-1 Achssteuerung Neigungssensor 1
B126-2 Achssteuerung Neigungssensor 2

K66 Relais Montana.........cccocveiiiiiiieii e 3-h-20
S93 Schalter Feststellbremse...........cccociviiiiiiiiicic e 4-h-17
XEa Stecker Einzugskanal Montana...........ccccococeeiiiiiiiien e, 5-g-17
Y110  Elektromagnetspule Schnittwinkel heben.............cccccceiieeen. 7-f-16
Y111  Elektromagnetspule Schnittwinkel senken.............ccccccoevineeen. 7-f-16
Y112  Elektromagnetspule Vorsatz drehen rechts ..........ccccceeieeen. 7-f-16
Y113  Elektromagnetspule Vorsatz drehen links..........cccoccveeeenineeen. 7-f-16
Y114  Elektromagnetspule Achse senken links..........cccccoovieeeinnen. 7-h-18
Y115  Elektromagnetspule Achse heben links ...........cccccoovieeennnen. 7-h-18
Y116  Elektromagnetspule Achse senken rechts ............ccccccceeeenn. 7-h-18
Y117  Elektromagnetspule Achse heben rechts............ccccceeeeeenn. 7-h-18
Y118  Elektromagnetspule Olmengenvergroerung ........................ 7-h-18
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

B91 | Sensor 12V (Pin 1-2)

B92 0,25V -4,75V (Pin 1-3)

B93

B94

Y110 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y111 3,2Q

Y112

Y113

Y114

Y115

Y116

Y117

Y118




TIC

LEXION-Montana 570-520 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Achssteuerung und
Vorsatzsteuerung

Diagnose Achssteuerung
Uber das Terminal
Montana A41

- Diagnose Eingange

1/5

Die Position der Maschine erkennt das System durch die
Neigungssensoren B126-1 / B126-2. Diese Ubertragen Ihre Werte iber
einen internen Can-Bus zum Modul Montana (A35). Die Elektro-
Magnetspulen (Y114, Y115, Y116, Y117) werden aus dem Modul
Montana (A35) so geschaltet, da® die Maschine tber die Bewegungen
der Vorderachse immer waagerecht ausgerichtet ist. Ist die
Geschwindigkeit der Regelung nicht ausreichend, schaltet das Modul
Montana (A35) zusatzlich ein Ventil zur OlmengenvergréRerung (Y118) in
Verbindung mit dem Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik (Y77) Gber das
Modul Gangvorwahl (A36) - Schaltplan 4s.

Die Ausrichtung des Vorsatzgerates wird durch das Verdrehen des
Vorsatzrahmens (Y112, Y113) und durch das Verandern des
Schnittwinkels (Y110, Y111) angepasst. Diese Vorsatzsteuerung arbeitet
zusatzlich und unabhangig vom AUTOCONTOUR System.

Die notwendigen Rickmeldungen Uber die aktuelle Position der
entsprechenden Funktion erhalt das Modul Montana (A35) von den
jeweiligen Winkelsensoren (B91, B92, B93, B94, B95).

Beachte: Fur samtliche Kalibrierungen des Systems Uber das Terminal
Montana (A41) muss das Modul Montana Steuerung A35 das
Signal der nicht betatigten Feststellbremse (S93) erhalten -
Schaltplan 42s.

Mit der Menu Taste ,den Gelben Tasten Schnittwinkel vergrofRern /
verringern und der Enter Taste das Diagnose Menu aufrufen.

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Sektion Eingange
auswahlen.

Diagnose
M

Inclinometer
Ausgange
System

07/04
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Elektrik

LEXION-Montana 570-520 TIC

Funktionsbeschreibung:

2/5

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 1/6 Eingange
anwahlen.

Mit dem Symbol Handbremse kann die Funktion des Schalters S93
Feststellbremse geprift werden (Symbol ) - geschlossen / offen

Diag. Eingange 1/6
Handbremse =L
Reserve 1 il
Reserve 2 Sl

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 2/6 Eingange
anwahlen.
Der Sensorwert B91 wird angezeigt.

Diag. Eingange 2/6
Zylinder links
Sensor: 3,30V
Kal.min.: 0,12V
Kal.max.: 499V
Position: 65,3%

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 3/6 Eingange
anwahlen.
Der Sensorwert B92 wird angezeigt.

Diag. Eingénge 3/6
Zylinder rechts

Sensor: 2,01V
Kal.min.: 0,00V
Kal.max.: 4,86V
Position: 41,3%

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 4/6 Eingange
anwahlen.
Der Sensorwert B93 wird angezeigt.

Diag. Eingange 4/6
Schnittwinkel
Sensor; 3,47V
Kal.min.: 2,64V
Kal.max.: 3,80V
Position: 71,8%

41s-4

Lex-e-41s 07/04



TIC

LEXION-Montana 570-520 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

3/5

Mit den gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 5/6 Eingange
anwahlen.
Der Sensorwert B94 wird angezeigt.

Diag. Eingange 5/6

Querneigung

Sensor: 1,57V
Kal.min.: 1,18 V
Kal.max.: 2,53V
Position: 28,7%

Mit den gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 6/6 Eingénge
anwahlen.
Der Sensorwert B95 wird angezeigt.

Hinweis: Der Sensor B95 wird vom System nicht genutzt.

Diag. Eingange 6/6
Strohkanal
Sensor: 2,78V
Kal.min.: 0,00V
Kal.max.: 4,86V
Position: 57.2%

07/04

Lex-e-41s
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Elektrik

LEXION-Montana 570-520 TIC

Funktionsbeschreibung:

- Diagnose Inclinometer

4/5

Menu Taste betatigen.
Mit den gelben Tasten und der Enter Taste die Sektion Inclinometer
auswahlen.

Diagnose

Eingange
Ausgange
System

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 1/2Inclinometer
anwahlen. Es werden die Werte vom Sensor B126-1 angezeigt.

Es kdnnen die zuletzt Kalibrierten Werte Kal. X / Kal. Y mit den
Momentanen Istwerten Winkel X, Winkel Y verglichen werden.

Der Sensorwert B126-1 kann mit dem Sensor B126-2 verglichen werden -
Seite 2/2.

Diag. Inclino. 1/2
Winkel X: 0,9 Deg
Kal. X: -1,6 Deg
Winkel Y: 1,1 Deg
Kal. Y: -2,9 Deg

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 2/2Inclinometer
anwahlen. Es werden die Werte vom Sensor B126-2 angezeigt.

Es kénnen die zuletzt Kalibrierten Werte Kal. X / Kal. Y mit den
Momentanen Istwerten Winkel X, Winkel Y verglichen werden.

Der Sensorwert B126-2 kann mit dem Sensor B126-1 verglichen werden -
Seite 1/2.

Diag. Inclino. 2/2
Winkel X: 0,9 Deg
Kal. X: -1,6 Deg
Winkel Y: 1,1 Deg
Kal. Y: -2,9 Deg
41s-6 Lex-e-41s 07/04



TIC

LEXION-Montana 570-520 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

- Diagnose Ausgange

- Diagnose Versorgung

5/5

Menu Taste betatigen

Die Sektion Ausgange ist zur Diagnose der Achssteuerung nicht nutzbar,
da im Diagnose Modus keine Bedienfunktion der Achssteuerung
durchgefiihrt werden kann.

Diagnose
Eingange
Inclinometer
Ausgange
System

Menu Taste zuriick betatigen. Mit den gelben Tasten und der Enter Taste
die Sektion System auswahlen.

Diagnose
Eingange
Inclinometer

Ausgénie

Mit den Gelben Tasten und der Enter Taste die Seite 1/1 System
anwahlen. Der Wert Versorgung 2 zeigt die momentane
Versorgungsspannung vom Modul A35 an.

Der Wert Versorgung 1 wird vom System nicht genutzt.

Diag. System 1/1
Versorgung 1: 4,89V
Versorgung 2: 12,5V

07/04
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Elektrik

LEXION-Montana 570-520

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose A35 Steckdose SL,XKP
15 42
29/ |28 19  ryi ¢
(hjooocooooooooo [ %‘%’%’%%’%%
[@ DDDEIDEIDDDDDDDDDEIDEIDDDDDDD J % % %] %J %n %., %
%%%%%%%E
lest 0078 —C est 0090 —C
Steckdose XEa Stecker XEa
12 3 13 12
11
1 5
2 4 2
10 6 10
9 9
est 0034 1 8 7 est 0035 1 8
41s-8 Lex-e-41s 07/04



TIC LEXION-Montana 570-520 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
XEa-1 1,5 br
XEa-3 1,0 sw-bl
XEa-4 0,75 gn-vio
XEa-5 1,0 br-bl
XEa-6 1,0 bl-sw
XEa-7 1,0 gr-rs
XEa-8 1,0 gr-ge
XEa-9 1,0 bl-gn
XEa-10 1,0 gr-ws
XKP 2 1,0 gn-bl
XKP 3 1,0 or-bl
XKP 4 1,0 or-ws
XKP 5 1,0 bl-vio
XKP 6 1,0 br-gn
XKP 16 1,5 br-bl
XKP 17 1,0 sw-gr
XKP 18 1,0 br-gr
XKP 19 1,5 sw-bl
XKP 20 1,0 or-rs
XKP 21 1,0 ge-ws
07/04 Lex-e-41s 41s-9
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41t

Achssteuerung, Vorsatzsteuerung

Montana 570-520

- mit integrierter Montanasteuerung

- ab Masch.-Nr 581 00027 bis 581 00037
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B126-1

Achssteuerung und Vorsatzsteuerung , Montana 570-520 - mit integrierter Montanasteuerung

(ab Masch.-Nr. 581 00027 bis 581 00037)

Elektrik

41t
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TIC LEXION-Montana 570-520 Elektrik

Bezeichnungen: Koordinate
A42 Modul MONTANA GEN Il ....cooiiiiiiiiiieee e 3-h-17
B91 Sensor Achswinkel lINKS ..........cccooiiiiiiiiiiiiee e, 7-j-20
B92 Sensor Achswinkel rechts ...........ccccoviiiiiiiiiiieee 7-j-16
B93 Sensor Schnittwinkel ...........ovviiiiiiiiiie e, 7-e-17
B94 Sensor Querregelung Montana ..........cccccevieieeiiiieenns 8-e-16
B126-1 Achssteuerung Neigungssensor 1

B126-2 Achssteuerung Neigungssensor 2

CAN-Incl. CAN-Leitung Inklinometer

H65 Kontrolleuchte Funktionsvorwahl

manuelle Achssteuerung MONTANA...........ccovvieeeeeenn. 3-h-17
H66 Kontrolleuchte Funktionsvorwahl

manuelle Vorsatzsteuerung MONTANA...........ccccoernen. 3-h-17
H67 Kontrolleuchte Automatikbetrieb MONTANA ................. 3-h-17
K66 Relais Montana...........cccoveeiiiiee i 3-h-20
S79 Schalter Funktionsvorwahl

manuelle Achssteuerung MONTANA ..........ccoviiieinnnn. 3-h-17
S80 Schalter Funktionsvorwahl manuelle

Vorsatzsteuerung MONTANA ... 3-h-17
S81 Schalter

Maschine oder Vorsatz drehen links MONTANA........... 3-h-17
S82 Schalter

Maschine oder Vorsatz drehen rechts MONTANA......... 3-h-17
S83 Schalter

Maschine oder Schnittwinkel heben MONTANA ........... 3-h-17
S84 Schalter

Maschine oder Schnittwinkel senken MONTANA.......... 3-h-17
S85 Schalter Automatikbetrieb MONTANA ..., 3-h-17
S86 Schalter Neutralposition Achsstellung MONTANA......... 3-h-17
S93 Schalter Feststellbremse ..o 3-h-17
XEa Stecker Einzugskanal Montana...........cccccccoooiiieneen. 5-g-17
Y110 Elektromagnetspule Schnittwinkel heben........................ 7-f-16
Y111 Elektromagnetspule Schnittwinkel senken...................... 7-f-16
Y112 Elektromagnetspule Vorsatz drehen rechts .................... 7-f-16
Y113 Elektromagnetspule Vorsatz drehen links........................ 7-f-16
Y114 Elektromagnetspule Achse senken links...........cccc......... 7-h-18
Y115 Elektromagnetspule Achse heben links ......................... 7-h-18
Y116 Elektromagnetspule Achse senken rechts ..................... 7-h-18
Y117 Elektromagnetspule Achse heben rechts....................... 7-h-18

07/04 Lex-e-41t 41t-3



Elektrik

LEXION-Montana 570-520 TIC

Messwerttabelle:

Funktionsbeschreibung:

Achssteuerung

Vorsatzsteuerung

Umlaufsperrventil
Achshydraulik Montana

Kalibrieren des
Montana-Systems

Diagnose des
Montana-Systems

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

B91 | Sensor 12V (Pin 1-2)

B92 0,25V -4,75V (Pin 1-3)

B93

B94

Y110 | Elektro- 3,8A Siehe Beschriftung
Y111 | magnetspule 3,20

Y112

Y113

Y114 | Elektro- 3,8A PWM,

Y115 | magnetspule 3,2Q Siehe Beschriftung
Y116

Y117

Die Position der Maschine erkennt das System durch die
Neigungssensoren B126-1 / B126-2. Diese Ubertragen lhre Werte Uber
einen internen CAN-BUS zum Modul MONTANA GEN Il (A42). Die
Elektro-Magnetspulen (Y114, Y115, Y116, Y117) werden aus dem Modul
MONTANA GEN Il (A42) so geschaltet, dal} die Maschine Uber die
Bewegungen der Vorderachse immer waagerecht ausgerichtet ist.

Die Ausrichtung des Vorsatzgerates wird durch das Verdrehen des
Vorsatzrahmens (Y112, Y113) und durch das Verandern des
Schnittwinkels (Y110, Y111) angepasst. Diese Vorsatzsteuerung arbeitet
zusatzlich und unabhangig vom CLAAS-AUTO-CONTOUR System
(CAC).

Die notwendigen Rickmeldungen Uber die aktuelle Position der
entsprechenden Funktion erhalt das Modul MONTANA GEN Il (A42) von
den jeweiligen Winkelsensoren (B91, B92, B93, B94, B9YS).

Das Modul MONTANA GEN Il schaltet entsprechend der angesteuerten
Montana-Funktionen vorrangig das Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik
(Y77) an. Die Ansteuerung erfolgt dabei tiber CAN-BUS. Erst bei einer zu
geringen Regelabweichung innerhalb einer definierten Zeit (z.B. Maschine
hebt sich zu langsam an), wird zusatzlich das Umlaufsperrventil Montana
(Y128) geschaltet - Schaltplan 4t.

Samtliche Kalibrierungen werden tber das Cebis-Terminal in Verbindung
mit dem CLAAS-Diagnose-System CDS durchgefihrt.

Das Auslesen von Daten sowie das Anzeigen von Sensorwerten wird mit
dem CLAAS-Diagnose-System CDS durchgefiihrt.

41t-4
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TIC

LEXION-Montana 570-520

Elektrik

Steckerbelegung:

Steckdose A35 Steckdose SL, XKP
15 42
29/ |28 19 ryil_ ¢
(1/oooooooooooo [ %%%’%%%%
{E] DDDEIDEIUDDDDDDDDEIDDDDDDDDD J %ﬂ %] %] %] %, %ﬂ %
%%%%%%%E
lest 0078 —{ est 0090 —C
Steckdose XEa Stecker XEa
12 3_ 13
11 5
2 4
10 6
9 =
est 0034 1 8 7 est 0035 1 8
07/04 Lex-e-41t 41t-5
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TR LEXION Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
A 34 1,5 br-bl
SL14 1,0 sw-bl
SL 21 2,5 br
XEa-1 1,5 br
XEa-3 1,0 sw-bl
XEa-4 0,75 gn-vio
XEa-5 1,0 br-bl
XEa-6 1,0 bl-sw
XEa-7 1,0 gr-rs
XEa-8 1,0 gr-ge
XEa-9 1,0 bl-gn
XEa-10 1,0 gr-ws
XE1-1 0,5 Vio-sw
XE1-2 0,5 ws
XE1-3 0,5 br
XE1-4 0,5 ws
XE1-5 0,5 ws
XE1-6 0,5 ws
XE2-1
XE2-2 0,5 ws
XE2-3 0,5 ws
XE2-4 0,5 ws
XE2-5 0,5 ws
XE2-6 0,5 ws
XE2-7 0,5 ws-bl
XKP 2 1,0 gn-bl
XKP 3 1,0 or-bl
XKP 4 1,0 or-ws
XKP 5 1,0 bl-vio
XKP 6 1,0 br-gn
XKP 16 1,5 br-bl
XKP 17 1,0 sw-gr
XKP 18 1,0 br-gr
XKP 19 1,5 sw-bl
XKP 20 1,0 or-rs
XKP 21 1,0 ge-ws
10/03 Lex-e-41s 41s-7
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Steuerung Fahrantrieb und Bremse



Elektrik LEXION 500 TIC
42a Steuerung Fahrantrieb und Bremse
+30
+15
K52/87
K49/87
K56/87a
A45
T4
ki
o
T T
| 6'
=[]
2
Y124
]
=31
-32
lex04-e-42a
42a-2 Lex-e-42a 10/05

Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro (HBM).............ccccovvveenenn. 4-i-20

Y124  Elektromagnetspule Bremsdrossel Fahrantrieb ................. 3-0-20

Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung

Y124 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Drehzahlbremse

Uberschreitet die Dieselmotordrehzahl den zuléssigen Grenzwert von
2230 min™ (z.B. Talfahrt), erhalt auch das Modul Bremsdrossel Fahrhydro
(HBM) A45 diese Information vom Modul Bordinformator (BIF/CAB) A10
Uber CAN-BUS. Daraufhin wird aus dem Modul Bremsdrossel Fahrhydro
(HBM) A45 das Umlaufsperrventile (Y77) geschaltet um den Antrieb
starker zu belasten (vergleiche Schaltplan 4).

Bei der Uberschreitung einer Dieselmotordrehzahl von 2300 min™ wird
zusatzlich die Bremsdrossel (Y 124) geschaltet, um den Hochdruckkreis im
Fahrantrieb zu drosseln. Fallt die Drehzahl dann unter 2210 min™ wird die
Bremsdrossel (Y124) wieder abgeschaltet.

Hinweis:  Die Funktion des Moduls Bremsdrossel Fahrhydro (HBM)
A45 kann Uber das Terminal A30 geprift werden. Im MenU ,Einstellungen
— Leerlastdrehzahlen — Leerlastdrehzahlen lernen — OK* werden die
Ausgange zum Umlaufsperrventil Y77 und zum Modul A45 automatisch
flr 5 sec. geschaltet.

10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose W Steckdose Y124
2 H- 1
2 1
=
est 0001 3
est 0053 —C est 0125 —(
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
W8 A45 8 1,0 ge-gn
42a-4 Lex-e-42a 10/05
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Steuerung Differentialsperre und Bremse
bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)

LEXION 600 TerraTrac



Elektrik LEXION 500

TIC

42b Steuerung Differentialsperre und Bremse - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
LEXION 600 TerraTrac
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A45 Modul Bremsdrossel Fahrhydro (HBM).............ccccovvveene.n. 4-i-20
B90 Sensor/Schalter Speicherdruck Bremse ...........ccccccovueeeen. 5-g-20
S93 Schalter Feststellbremse ... 3-g-17
S94 Schalter DifferentialSperre...........cccooieiiiiiinie 3-g-17
Y105  Elektromagnetspule Differentialsperre ...........ccccceviiievennnnen. 7-h-18
Y106  Elektromagnetspule Feststelloremse .........ccccccoeviiviieenneennn. 7-h-18
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
B90 |Oldruck / Ladedruck |EIN <135 bar

Bremskreis AUS > 165 bar
Y105 | Elektromagnetspule 3,8A Siehe Beschriftung
Y106 3,20
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LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Drehzahlbremse

Bremsdruckspeicher laden

Feststellbremse

Uberschreitet die Dieselmotordrehzahl den zuléssigen Grenzwert von
2230 min™ (z.B. Talfahrt), erhalt auch das Modul Bremsdrossel Fahrhydro
(HBM) A45 diese Information vom Modul Bordinformator (BIF/CAB) A10
Uber CAN-BUS. Daraufhin wird aus dem Modul Bremsdrossel Fahrhydro
(HBM) A45 das Umlaufsperrventile (Y77) geschaltet um den Antrieb
starker zu belasten (vergleiche Schaltplan 4).

Bei der Uberschreitung einer Dieselmotordrehzahl von 2300 min™ wird
zusatzlich die Bremsdrossel (Y 124) geschaltet, um den Hochdruckkreis im
Fahrantrieb zu drosseln. Fallt die Drehzahl dann unter 2210 min™ wird die
Bremsdrossel (Y124) wieder abgeschaltet.

Hinweis: Die Funktion des Moduls Bremsdrossel Fahrhydro (HBM) A45
kann Gber das Terminal A30 geprift werden. Im Meni
sEinstellungen — Leerlastdrehzahlen — Leerlastdrehzahlen
lernen — OK® werden die Ausgange zum Umlaufsperrventil Y77
und zum Modul A45 automatisch flr 5 sec. geschaltet.

Der Sensor/Schalter (B90) kontrolliert den Speicherdruck des
Bremssystems und schaltet gegebenenfalls das Umlaufsperrventil
Arbeitshydraulik (Y77) Gber die Diodenplatine DO und dem Modul
Bremsdrossel Fahrhydro (A45/Pin 5—Pin2), um den Speicher im
Bremskreis nachzuladen - vgl. Schaltplan 04.

Die Feststellbremse (S93) ist bei nicht geschalteter Elektromagnetspule
(Y106) betatigt.

Neben den Warnsignalen fur fehlenden Bremsdldruck wird auch die
betatigte Feststellbremse (S93) im Terminal zur Anzeige gebracht.

03/05
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Steckerbelegung:

Stecker SL Steckdose W

est 0001

lest 008G —wm

Steckdose Y105, Y106

ZJ{ﬁ}“-w 2
=y

1
3
est 0053 —C st 0125 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
SL 2 P10 F20a 1,0 gr-or
SL 3 DO 25 0,75 or-br
SL 15 F75a 1,5 S
SL 21 31 2,5 br
W8 A45 8 1,0 ge-gn
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LEXION 500 Elektrik

Bezeichnungen:

Koordinaten

A49 Modul Fahrantrieb........ccccceoiviiiie e, 3-g-17
B97 Hochdrucksensor Fahrhydraulik vOrwarts .............cccccvveeeeeenn. 3-p-19
B98 Hochdrucksensor Fahrhydraulik rUckwarts...............ccceeeenee. 3-p-19
B99 Sensor Drehzahl Hydromotor ............oocveeiiiieee e 7--19
R39 Potentiometer Fahrhebel POSItion ............c.occcviiiiiiiiiiniinee. 4-h-17
S52 Schalter StralRenfahrt (FOt) ..o 3-g-17
S123  Schalter Vorfahrtregelung EIN / AUS ( Nicht genutzt )
XKC Koppelstecker Panel.........cccooocvvviiiiiee e 3-g-17
XKP Koppelstecker Kabelbaum rechts ..........cccccvvevvvieeiiiiciiieeennn, 3-i-20
XPU Koppelstecker Hydropumpe.........cccceveeeveiivieeeeeee e eiiieeeeen 3-i-20
X97 Diagnosestecker RS 232 ..o 3-g-17
Y141  Elektromagnetspule Fahrantrieb VOrwarts............ccocoeeeeenneee. 4-0-19
Y142  Elektromagnetspule Fahrantrieb rickwarts .............cccveveeeen. 4-0-19
Y143  Elektromagnetspule Fahrantrieb/Abschaltventil .................... 4-0-19
Y144  Elektromagnetspule Fahrantrieb-Verstellmotor ...................... 7--19
Z5 Schalter Istwert Sitzkontakt............ccccovviviiiiiiiiieeiiiee e, 4-h-18
Z57 Schalter-Istwert Startsperre Fahrhebel.............cccooceeieennns 3-g-17
Z79-1 Schalter-Istwert

Druck Bremskreis links (Notbremse)

(siehe Messwerttabelle) ..........coooveiiieeieee e 5-g-18
Z79-2  Schalter-Istwert

Druck Bremskreis links (Betriebsbremse) 25 bar ................ 5g-18
Z80-1 Schalter-Istwert

Druck Bremskreis rechts (Notbremse)

(siehe Messwerttabelle) ... 5-g-18
Z80-2  Schalter-Istwert

Druck Bremskreis rechts (Betriebsbremse) 25 bar............. 5-g-18
784 Schalter-Istwert Bremspedal [inks.........ccccccooviiiiiiiieeeee i, 5-g-17
Z85 Schalter-Istwert Bremspedal rechts...........ccccoecvvveeeeeeeeeiiinns 5-g-17
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Messwerttabelle: Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
B99 |Sensor 5V Versorgung (Pin 1-4)
digital (O-1) |0-I Signale (Pin 3-2)
Erkennung Drehrichtung
B97 | Druck- 0,25V (0 bar) linear
B98 |sensor 4,75V (600 bar) | (Signal mit CDS auslesbar)
0 bar ~0.2-0.3 Volt
20bar  =0.4 Volt
30 bar ~0.4-0.5Volt
40 bar ~0.5-0.6 Volt
100 bar =1.0 Volt
200 bar =1.7-1.8 Volt
300 bar =2,5 Volt
400 bar =3.2-3.3 Volt
420 bar =3.4 Volt
440 bar =3.5 Volt
450 bar = 3.6 Volt
460 bar =3.7 Volt
R39 | Doppel- Signal 1: (Signal mit CDS auslesbar)
potentio- 0.7-4,8
meter
Signal 2: Redundanter Wert
48-0,7 (Signal mit CDS auslesbar)
gegenlaufig Beachte:
zu Signal 1 Die Summe von Signal 1 und
Signal 2 ist stets konstant.
Y141 | Elektro- ca. 3,6 Ohm stromgeregelt
Y142 | magnetspule
Y143 | Elektro- ca. 11,6 Ohm
magnetspule
Y144 | Elektro- ca. 5,6 Ohm stromgeregelt
magnetspule
Z79-1 | Druck- Radmaschine: Offner (nur fur
Z80-1 | schalter 55 bar Bremsflussigkeit verwendbar)
Terra Trac: Offner (nur fiir Hydraulikol
80 bar verwendbar)
Z79-1 | Druck- Radmaschine: Offner (nur fur
Z80-1 | schalter 55 bar Bremsflissigkeit verwendbar)
Terra Trac: Offner (nur fur Hydraulikol
80 bar verwendbar)
43a-4 Lex-e-43a 10/05
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Funktionsbeschreibung: 1/2
Fahrantrieb

- vorwarts

- StraRenfahrt

- rickwarts

Druckbegrenzung

Die Elektromagnetspule Fahrantrieb vorwarts (Y141) schwenkt die
Verstellpumpe Fahrantrieb. Die Elektromagnetspule Fahrantrieb-
Verstellmotor (Y144) schwenkt den Verstellmotor.
Die Ansteuerung erfolgt durch das Modul Fahrantrieb (A49)
pulsweitenmoduliert (PWM).
Die jeweiligen Schwenkwinkel sind abh&ngig von:
- Fahrhebelposition (R39)
- Belastung des Fahrantriebes (Hochdrucksensor B97/ B98)
- Drehzahl Hydromotor (B99) = max. Fahrgeschwindigkeit
- vom Fahrmodus Arbeit oder StralRenfahrt
(StraRenfahrtschalter S52 vgl. Plan 4).

Beachte: Bei verriegeltem Straenfahrtschalter S52, eingestellter
oberer Leerlastdrehzahl (Vollgas), eingelegtem 2. Gang und
Fahrhebel (R39) in Neutralposition, betragt die Motordrehzahl
€a.1100 min-1.
Bei Auslenkung des Fahrhebels wird die Motordrehzahl
proportional angehoben.
Dieses Regelverhalten kann sich verandern, sodass bei
hdheren Belastungen im Fahrantrieb
(Hochdrucksensor B97/ B98) die Motordrehzahl weiter
angehoben wird.

Die Elektromagnetspule Fahrantrieb riickwarts (Y142) schwenkt die
Verstellpumpe Fahrantrieb. Der Verstellmotor wird hierbei nicht
geschwenkt, bleibt im groRen Schluckvolumen.
Die Ansteuerung erfolgt durch das Modul Fahrantrieb (A49)
pulsweitenmoduliert (PWM).
Der Schwenkwinkel ist abhangig von:

- Fahrhebelposition (R39)

- Belastung des Fahrantriebes (Hochdrucksensor B97/ B98)

Erreicht der von den Hochdrucksensoren B97/ B98 gemessene
Hochdruck die maximal erlaubte GréRRe, wird die pulsweitenmodulierte
Ansteuerung (PWM) der Elektromagnetspule Fahrantrieb (Y141 bzw.
Y142) durch das Modul Fahrantrieb (A49) auf einen Mindestwert reduziert.

10/05
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Funktionsbeschreibung:

Betriebsbremse

NOTBREMSE

Einstellung Sensor Drehzahl
Hydromotor (B99)

2/2

Beim Betatigen der linken (284, Z79-2) und rechten (285, Z80-2)
Betriebsbremse wird das Fahrzeug durch den Fahrantrieb
hydraulisch verzégert.

Die Verzogerung ist im 2. Gang grof3er als im 1.Gang.

Ein Anheben der Motordrehzahl im Modus StraRenfahrt (durch einen
héheren Fahrhydraulikdruck beim Bremsen) wird durch das
Erkennen der Schaltersignale 284, Z85 verhindert.

Beim Betatigen der linken (Z79-1) und rechten (Z80-1)
Betriebsbremse mit einer Mindestkraft von Giber 600 Newton wird die
Spannungsversorgung der Elektromagnetspule Y143 unterbrochen.
Der Oldruck der Servoverstellung im Fahrantrieb bricht zusammen
und die Verstellpumpe schwenkt unabhéngig von der
Fahrhebelstellung auf Nullférderung zurtick

Hinweis: Um den elektro-hydraulischen Fahrantrieb zu reaktivieren,
muss der Fahrhebel wieder in die Neutralstellung gebracht
werden.

Um Drehzahl und Drehrichtung korrekt zu erkennen, ist eine
definierte Einstellung des Sensors Drehzahl Hydromotor (B99) nétig.

401688
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Diagnose

Diagnosetabelle:

1-Sensor mit der Hand bis zur Bertihrung eindrehen.

2-Sensor ¥amin. - % max. Umdrehung herausdrehen
Die Flachen vom Sensor missen sich dabei in einem Winkel von 22°
zur Motorachse befinden; ( 20°-30° werden akzeptiert ).

3-Sicherungsmutter mit 13 Nm befestigen.

Bei erkannter Stérung wird eine Fehlermeldung tiber den CAN-Bus
gesendet und im Cebis-Terminal (A30) zur Anzeige gebracht.
Des weiteren kdnnen die Sensoren mittels dem CLAAS-

Diagnosesystem CDS angezeigt werden.

CEBIS-Anzeige Ursache Zustand |Beschreibung Losung
Alarm CEBIS: Modul Fahrantrieb (A49) [sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. [Neustart /
MODUL FAHRANTRIEB defekt Elektromagngtspule Fahrant_rleb / Versorgung
Abschaltventil (Y143) wird nicht rifen / Modul
DEFEKT / AUSGEFALLEN poschatvent! (Y142) prifen /|
Info CEBIS:
Das Modul Fahrantrieb meldet sich nicht
mehr am Systembus. Die Leitung und
Sicherung Uberpriifen und das System
durch Aus- und Wiedereinschalten der
Zundung neu starten. Sollte der Fehler
standig oder gehauft auftreten, den
Kundendienst verstandigen!
Alarm CEBIS: Elektromagnetspule
Fahrantrieb vorwarts
MAGNETVENTIL - (Y141) defekt - Modul A49
FAHRANTRIEB FUR PIN 6 und PIN 8
VORWARTSFAHRT DEFEKT
Drahtbruch sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. |Neustart
Info CEBIS ) Elektromagnetspule Fahrantrieb /
Die Funktion der Steuerelektrik und Abschaltventil (Y143) wird nicht
Hydraulik (Sicherung, Schaltrelais, bestromt
Elektromagnetventil, Leckagen an - ——— -
Hydraulikleitungen, usw.) sowie die Kurzschluss gegen sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. |Neustart
\erstellmechanik fiir den Eahrantrieb Batterie- oder Elektromagnetspule Fahrantrieb /
tiberpriifen und ggf. Defekt beheben. Sensorspannung Abschaltventil (Y143) wird nicht
bestromt.
Kurzschluf3 gegen Masse [sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. |Neustart
Elektromagnetspule Fahrantrieb /
Abschaltventil (Y143) wird nicht
bestromt.
10/05 Lex-e-43a 43a-7




Elektrik LEXION 500 TIC
CEBIS-Anzeige Ursache Zustand |[Beschreibung Loésung
Alarm CEBIS: Elektromagnetspule

Fahrantrieb rickwarts
MAGNETVENTIL . (Y142) defekt - Modul A49
FAHRANTRIEB FUR PIN 23 und PIN 26
RUCKWARTSFAHRT DEFEKT
Drahtbruch sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen.  |Neustart
Info CEBIS: _ Elektromagnetspule Fahrantrieb /
Die Funktion der Steuerelektrik und Abschaltventil (Y143) wird nicht
Hydraulik (Sicherung, Schaltrelais, bestromt
Elektromagnetventil, Leckagen an - —— -
Hydraulikleitungen, usw.) sowie die Kurzst_:hluss gegen sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bev_vegen. Neustart
\Verstellmechanik fir den Fahrantrieb  |Batterie- oder Elektromagm_atspule Fahrant_rleb /
iiberpriifen und ggf. Defekt beheben. Sensorspannung Abschaltventil (Y143) wird nicht
bestromt.
Kurzschlu3 gegen Masse |[sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen.  |Neustart
Elektromagnetspule Fahrantrieb /
Abschaltventil (Y143) wird nicht
bestromt.
Alarm CEBIS: Elektromagnetspule
MAGNETVENTIL VERSTELL- [S2ante e einoss
MOTOR FAHRANTRIEB PIN 9 und PIN 27
DEFEKT
Drahtbruch / Ein- Fahren bis Neustart
Info CEBIS: Kurzschlul3 gegen Masse |geschrankt - max. 6 km/him 1.Gang
Die Funktion der Steuerelektrik und - max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl
Hydraulik (Sicherung, Schaltrelais, Dieselmotor konstant)
Elektromagnetventil, Leckagen an Kurzschluss gegen Ein- Fahren bis Neustart
Hydraulikleitungen, usw.) tberpriifen  |Batterie- oder geschrankt |- max. 6 km/h im 1.Gang
und ggf. Defekt beheben. Sensorspannung - max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl
Dieselmotor konstant)
Alarm CEBIS: Potentiometer Fahrhebel
SENSOR FAHRHEBEL Position (R39) defekt
DEFEKT Ein Signal vom Notbetrieb [Fzg. lasst sich mit Neustart
Doppelpotentiometer (R39) Kriechgeschwindigkeit (2 km/h) aus
In_fo CEBIS: ) unplausibel. Redundantes dem Gefahrenbereich bewegen (17%
Die Elektronik hat festgestellt, dass der Signal OK - Pumpenansteuerung).
Sensor fiir die Position des Fahrhebels |\Modul A49 PIN 31 bzw.
defekt ist. Die Leitungsverbindung zum |p|n 32
Sensor Uberpriifen. Sollte die Spannungsversorgung sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen.  [Neustart
Verbindung in 2rdnung sefm, den bzw. Masseversorgung Elektromagnetspule Fahrantrieb /
Sensor uberpriifen und ggf. unterbrochen - Abschaltventil (Y143) wird nicht
austauschen. Modul A49 PIN 14 bzw. bestromt.
PIN 1
43a-8 Lex-e-43a 10/05
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CEBIS-Anzeige Ursache Zustand [Beschreibung Loésung
Alarm CEBIS: Unterbrechung Schalter [sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. [Potentio-
SCHALTER Istwert Startsperre Elektromagnetspule Fahrantrieb / meterwert zur

Fahrhebel (257-2) - Abschaltventil (Y143) wird nicht Neutralstellung
NEUTRALSTELLUNG Modul A49 PIN 19 bestromt. einstellen
FAHRHEBEL DEFEKT
Info CEBIS:
Die Elektronik hat festgestellt, dass der
Schalter fur die Neutralstellung des
Fahrhebels defekt ist. Die Leitungs-
\verbindung zum Schalter Gberprufen.
Sollte die Verbindung in Ordnung sein,
den Schalter austauschen.
Alarm CEBIS: Fehlendes bzw. Ein- Fahren bis Neustart
KEIN CAN-SIGNAL fehlerhaftes CAN- geschrankt |- max.165k£1/;1h|m 12.%6\”9 Orehzahl
. ; - max. m/h im 2.Gan rehza
MOTORDREHZAHL FUR DIE [Signal der Dioseimotor Konstany) - (
Motordrehzahl. g
HYDROPUMPE Kein Uberdrehzahlschutz!
Info CEBIS:
System durch Aus- und
\Wiedereinschalten der Ziindung neu
starten. Sollte der Fehler stéandig oder
gehauft auftreten, den Kundendienst
verstandigen!
Alarm CEBIS: Signal Drehzahl Ein- Fahren bis Neustart
DREHZAHLSENSOR Hydromotor (B99) geschrankt |- max. 6 km/h im 1.Gang
unplausibeloder - max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl
HYDROMOTOR DEFEKT Unterbrechung - Dieselmotor konstant)
Modul A49 PIN 16 bzw. Kein Uberdrehzahlschutz!
Info CEBIS: PIN 17
Die Elektronik hat festgestellt, dass |Fahren ohne Sollwert-  [sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. |Neustart / Signale
der Drehzahlsensor fir die Modul A49 PIN 16 bzw. Elektromagnetspule Fahrantrieb / B97 und B98
Uberwachnug der Hydromotor- PIN 17 Abschaltventil (Y143) wird nicht beachten (Dreh-
drehzahl defekt ist. Die Leitungs- bestromt. richtung far
verbindung zum Sensor iiberpriifen. fenso”k korrekt
Sollte die Verbindung in Ordnung ?) .
in den S h Einstell-vorschrift
sem, en _ensor austauschen. beachten!
Beim Neueinbau des Sensors auf
korrekten Abstand achten!
Alarm CEBIS: Signal Drehzahl Ein- Fahren bis Neustart / Signale
Hydromotor (B99) nicht  [geschrénkt |- max. 6 km/h im 1.Gang B97 und B98
DREHRICHTUNGSSENSOR mit gelerntem / - max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl |beachten (Dreh-
HYDROMOTOR DEFEKT gespeicherten Wert Dieselmotor konstant) richtung fur
konform - Kein Uberdrehzahlschutz! Sensorik korrekt
Info CEBIS: Modul A49 PIN 16 bzw. ?)
Sensor, Leitungen und PIN 17 Einstellvorschrift
Steckverbindungen tberprufen und beachten!
ggf. den Sensor austauschen! Fahrhebel lernen!
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TIC

CEBIS-Anzeige

Ursache

Zustand

Beschreibung

Lésung

Alarm CEBIS:
HOCHDRUCKSENSOR
FAHRHYDRAULIK FUR
VORWARTSFAHRT DEFEKT

Info CEBIS:

Die Elektronik hat festgestellt, dass der
Hochdrucksensor der Fahrhydraulik fir
die Vorwartsfahrt defekt ist. Die
Leitungsverbindung zum Sensor
Uberprifen. Sollte die Verbindung in
Ordnung sein, den Sensor austauschen.
Andernfalls ist der Fahr-
geschwindigkeitsbereich der Maschine
eingeschrankt.

Signal Hochdrucksensor
vorwarts (B97)
unplausibel oder
Unterbrechung -

Modul A49 PIN 35 bzw.
PIN 1 und PIN 42 (12V)

Ein-
geschrankt

Fahren bis

- max. 6 km/h im 1.Gang

- max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl
Dieselmotor konstant)

Keine Druckabschneidung!

Neustart /
\Versorgung
prifen / Sensor-
signal bei

0 bar priifen

Alarm CEBIS:
HOCHDRUCKSENSOR
FAHRHYDRAULIK FUR
RUCKWARTSFAHRT DEFEKT

Info CEBIS:

Die Elektronik hat festgestellt, dass der
Hochdrucksensor der Fahrhydraulik fir
die Vorwartsfahrt defekt ist. Die
Leitungsverbindung zum Sensor
Uberprifen. Sollte die Verbindung in
Ordnung sein, den Sensor austauschen.
Andernfalls ist der Fahr-
geschwindigkeitsbereich der Maschine
eingeschrankt.

Signal Hochdrucksensor
ruckwarts (B98)
unplausibel oder
Unterbrechung -

Modul A49 PIN 36 bzw.
PIN 1 und PIN 42 (12V)

Ein-
geschrankt

Fahren bis

- max. 6 km/h im 1.Gang

- max.15 km/h im 2.Gang (Drehzahl
Dieselmotor konstant)

Keine Druckabschneidung!

Neustart /
\Versorgung
prifen / Sensor-
signal bei

0 bar priifen

Alarm CEBIS:
KONFIGURATION
ELEKTRISCHER
FAHRANTRIEB FEHLERHAFT

Info CEBIS:

Die Konfiguration bzw. die
Einstellparameter des elektrischen
Fahrantriebs sind fehlerhaft.
Kundendienst verstandigen und EFA-
System neu konfigurieren lassen.

Konfiguration ungdltig -

Ein-
geschrankt

Gesendete Maschinen-ID vom CAB-
Modul (A10) entspricht nicht der im
Modul (A49) gesetzten ID.

Neu-konfigura-
tion mittels CDS

43a-10
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TIC LEXION 500 Elektrik
CEBIS-Anzeige Ursache Zustand |Beschreibung Lésung
Alarm CEBIS: Die Funktion der Schalter [Notbetrieb  |Fahrer hat bei laufendem Diesel- Bremstest

Druck Bremskreis motor im Zeitintervall von 20h nicht
WARTUNG DER (Z79-1) und (Z80-1) ist die Betriebsbremse mit > 600N
?REMSDRUCKSCHALTER nicht vorhanden - betatigt.
UBERSCHRITTEN! BEIDE Modul A49 PIN 22 und Fzg. lasst sich mit
BREMSPEDALE KRAFTIG PIN 25 Kriechgeschwindigkeit riickwarts (2
BETATIGEN! km/h) aus dem Gefahrenbereich
’ bewegen (17%
Info CEBIS: Pumpenansteuerung).
1. Die Bremsdruckschalter wurden
langere Zeit nicht mehr betatigt. Um die
Funktion sicherzustellen, beide Pedale
einmal kraftig betatigen.
2. Nach einer Trennung von,
/Abschaltventil Y143 (Notbremsung),
erfolgt eine erneute Abfrage. Um die
Funktion sicherzustellen, beide Pedale
einmal kréftig betatigen.
Alarm CEBIS: Signaleingang von Normal- Bremse bei ausgelenktem Fahrhebel [Bremspedal
Schalter Istwert betrieb noch aktiv. |I6sen
TASTSCHALTER DER Bremspedal (284 / Z85)
FUSSBREMSEPED,ALE und Potentiometer
PERMANENT BETATIGT Fahrhebel Position (R39)
langer 10 Sekunden -
Info CEBIS: Modul A49 PIN 5
Die Schalter, Leitungen und
Steckverbindungen uberprufen und gof.
die Schalter austauschen!
Alarm CEBIS: Elektromagnetspule
Fahrantrieb/Abschaltventil
MAGNETVENTIL FREIGABE (Y143) defekt - Modul A49
HYDROPUMPE DEFEKT PIN 22 und PIN 25
Info CEBIS:
Die Leitungen, Steckverbinder und das
Magnetventil tber- prufen. Ggf. das
Magnetventil austauschen!
Drahtbruch / sicher Fzg. lasst sich nicht mehr bewegen. |Bremstest
Kurzschlul? gegen Masse, Elektromagnetspule Fahrantrieb / ergolgreich

Kurzschluss gegen
Batterie- oder
Sensorspannung

Abschaltventil (Y143) wird nicht
bestromt.

durchfiihren/ Ver-
sorgung prufen.
Verkabelung
Bremsschalter

prifen!
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Elektrik LEXION 500 TIC
Diagnose LED
Modul Fahrantrieb (A49)
Kennung |Farbe |Funktion
POWER  |grun \Versorgung / Batteriespannung:
Leuchtet, wenn Batteriespannung OK ist.
SYSTEM |grin VVersorgung / Elektronik OK (5Vpc):
Leuchtet, wenn Elektronikversorgung OK ist.
MODE gelb Prufung der Software:
Blinkt mit ca. 0,5 Hz, wenn System OK ist.
Blinkt mit ca. 5 Hz, wenn kein Betriebssystem
geladen wurde.
Blinkt nicht wéhrend des Datenladens.

Blinkcode
Modul Fahrantrieb (A49)

STATUS Fehler im System:
Leuchtet, wenn ein Fehler erkannt wurde.

Blink-Code |Fehler

ce—_o Falsche Hardware / Konfiguration

— —ee Keine CAN-Kommunication

—e—o Geschwindigkeitsparameter nicht korrekt

o——o Elektroniksteuerung auf3erhalb definierter Bereiche
e Drucksensor vorwarts nicht korrekt

coe— Drucksensor riickwarts nicht korrekt

— e e — Steuerung Pumpe vorwaérts nicht korrekt

°o—o— Steuerung Pumpe riickwarts nicht korrekt

Py — Steuerung Motor nicht korrekt

— Steuerung Bremse nicht korrekt / ID nicht korrekt

— . — — Motor — Drehrichtung nicht korrekt

oo — Motor — Geschwindigkeit nicht korrekt

ce—_o Falsche Parameter

ceece Versorgungsspannung aul3erhalb definierter Bereiche
—eee \Versorgung Sensorik aul3erhalb definierter Bereiche

43a-12
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TIC LEXION 500 Elektrik

Steckerbelegung:

Steckdose SL, XKP Stecker XPU

[Iginl
130 Hhepohepy 1
14 porporpepeyl 2
15 [Hrtptptptr 3

lest 0080 —C est 0087 —m

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
XKP 1 2,5 br
XKP 9 1,5 sw-bl
XKP14 0,75 rs-bl
XKP 15 0,75 br-vio
XKP 16 0,75 ws-rs
XKP 17 0,75 sw-gr
XKP 18 1,0 br-gr
XKP 19 1,0 br-gr
XPU 1 1,0 br-vio
XPU 2 1,0 ws-bl
XPU 3 1,0 ws-gr
XPU 4 1,0 \ws-br
XPU 5 1,0 \WS-Vio
XPU 6 1,0 gr-ws
XPU 7 1,0 gn
XPU 9 1,0 gn-rs
XPU 10 1,0 gn-vio
XPU 11 1,0 rt-bl

10/05 Lex-e-43a 43a-13



Elektrik LEXION 500 TIC

43a-14 Lex-e-43a 10/05



44a

Elektro-hydraulische Schaltung

3-Gang Schaltgetriebe



Elektrik LEXION 500 TIC
44a Elektro-hydraulische Schaltung , 3-Gang Schaltgetriebe
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A37 Modul Elektro- hydraulische Schaltung (EHS) .................... 2-i-20
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil ............ccccooviiieiiinennnne 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
H60 Signalleuchte Schaltgetriebe 1.Gang...........ccccoviieeinineen. 3-h-17
H61 Signalleuchte Schaltgetriebe 2.Gang...........cccccccvvevevnnneen. 3-h-17
H62 Signalleuchte Schaltgetriebe 3.Gang.........c.cccccecvvevernnneen. 3-h-17
H63 Signalleuchte Schaltgetriebe Neutral ..............ccccveeeeeen. 3-h-17
K51 Relais ZUNASChIOSS ..........coooiiiiiiii 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ...........cocooiiiiiiiiiiiiiieeiee e 4-i-20
S70 Gangwahl Schaltgetriebe 1./2. Gang ........cccccvveeeevicnnnneen, 3-h-17
S71 Gangwahl Schaltgetriebe 3. Gang / Neutral....................... 3-h-17
XP Steckverbindung EHS

(Zentralelektrik / Bedienpaneel) .........ccccocieiiiiieiiiniieenne 3-i-20
Y107  Elektromagnetspule Getriebeschaltung 1. Gang ................ 7-i-18
Y108  Elektromagnetspule Getriebeschaltung 2. Gang ................ 7-i-18
Y123  Elektromagnetspule Getriebeschaltung 3. Gang ................ 7-i-18
z57 Schalter-Istwert

Fahrhebel neutral — Startsperre ...........cccocveeeeeeeiiiecciine, 3-h-17
Z79 Schalter-Istwert Druck Bremskreis links..........ccc.ccccoeuneee. 5-g-17
Z80 Schalter-Istwert Druck Bremskreis rechts ...............cccce.... 5-g-17
782 Schalter-Istwert

Getriebe 1.Gang eingelegt ... 7-i-18
Z83 Schalter-Istwert

Getriebe 2.Gang eingelegt ..........coooiiiieiiiiiie e 7-i-18
Z95 Schalter-Istwert

Getriebe 3.Gang eingelegt ..........cocoeiiiiiiiiii 7-i-18
Z96 Schalter-Istwert

Getriebe 1.Gang neutral..........cccceeeiiiiiee i 7-i-18
297 Schalter-Istwert

Getriebe 2./ 3. Gang neutral............cccceeviiiiie e 7-i-18
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
Y107 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y108 320
Y123
Z79 | Druckschalter 20 bar SchlieRer
Z80




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Elektro-hydraulische
Schaltung

Versorgungsspannung
der Schalter -Istwert
Getriebe

Diagnose

Voraussetzungen fiir das Durchflihren einer elektro-hydraulischen Fahrbereichs-
Umschaltung sind, dal} die Signale der Schalter-Istwert Z57 (Fahrhebels in
Neutralstellung), Z79 und Z80 (Betatigung beider Betriebsbremsen) vom Modul
Elektro- hydraulische Schaltung (EHS) A37 erkannt werden.

Das Modul A37 (EHS) steuert die Elektromagnetspulen Y107, Y108 und Y123 der
Gangvorwahl tber die Schalter S70 und S71 entsprechend an.

Parallel zu den Elektromagnetspulen wird vom Modul A37 (EHS) Gber die
Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil (Y77) geschaltet, da fir diese
Funktionen ein Druckaufbau im System erforderlich ist.

Die Ausfiihrung der Fahrbereichs-Umschaltung wird vom Modul A37 (EHS) Gber
die Schalter-Istwert 282, Z83, Z95, 297 und Z96 kontrolliert.

Programmgesteuert fihrt das Modul A37 (EHS) eventuell zur Fahrbereichs-
Umschaltung mehrere Schaltvorgange aus, wenn der Umschaltvorgang durch
aulere Einwirkungen auf das Fahrgetriebe behindert wird.

Kann der gewahlte Gang innerhalb 1sec. nicht eingelegt werden, wird Uber das
Schalten anderer Gange ein erneuter Versuch unternommen.

Eine Fehlermeldung im Terminal (A30) erscheint dann, wenn der Gang innerhalb
von 4sec nicht eingelegt werden kann.

Parallel dazu blinkt die Signalleuchte Schaltgetriebe Neutral H63.

Der eingelegte Gang wird durch die Signalleuchten H60, H61, H62 und H63

angezeigt.

Die Versorgungsspannung der Schalter -Istwert Getriebe vom Pin 8 des Moduls
A37 (EHS) betragt 12 Volt und ist auf eine Stromaufnahme von maximal 200 mA
begrenzt.

Beachte: Bei einer Fehlerdiagnose sind geeignete Messgerate zu benutzen.

Fehler beim Schaltvorgang werden als Meldungen Uber das Terminal A30
angezeigt.

Schaltlogik EHS Gang1 |Gang2 |Gang3 |Gange2+3 Gang 1
3-Gang: eingelegt | eingelegt | eingelegt | Neutralposition | Neutralposition
Bezeichnung | 282 Z83 Z95 797 Z96
Schalterart | Schlief3er | SchlieRer | Wechsler | SchlielRer SchlieRer
Modul A37 | Pin 11 Pin 12 Pin 13 Pin 10 Pin 17
Gang 1 12V ov ov 12V ov
(200 mA) (200 mA)
Gang 2 ov 12V ov ov 12V
(200 mA) (200 mA)
Gang 3 ov ov 12V ov 12V
(200 mA) (200 mA)
Neutral ov oV ov 12V 12V
(200 mA) (200 mA)
03/05 Lex-e-44a 44a-3
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LEXION 500 TIC

Fehlermaoglichkeiten:

Bremsdruckschalter flr die
Gangschaltung defekt.

Schalter Fahrhebel neutral
defekt.

Bedienungsfehler
Gangschaltung.

Wurde > 30 Minuten das Signal der Schalter Z79, Z80 erkannt, wird die
Meldung ,, Bremsdruckschalter fir die Gangschaltung defekt" Gber das
Terminal A30 ausgegeben.

Das Schalten der Gange wird solange verhindert, bis die Signale der
Schalter Z79, Z80 wieder als korrekte Funktion erkannt werden. Der
Fehler wird im Fehlerspeicher abgelegt.

Wenn trotz Signalerkennung ,Fahrhebel neutral® noch Signale vom
Sensor Fahrgeschwindigkeit (B16) vorhanden sind, wird die Meldung
~Schalter Fahrhebel neutral defekt" iber das Terminal A30 ausgegeben.
Das Schalten der Gange wird verhindert, bis wieder eine korrekte
Funktion erkannt ist. Der Fehler wird im Fehlerspeicher abgelegt (vgl.
Schaltplan 25).

Werden wahrend des Schaltvorganges die Signale der Schalter Druck
Bremskreis Z79, Z80 oder des Schalters Fahrhebel neutral Z57
unterbrochen, wird die Umschaltung nicht mehr durchgefihrt. Die Meldung
»Fahrhebel in Nullstellung ! / Fussbremse betéatigen ! Sonst kein
Gangwechsel mdglich ,," wird Uber das Terminal A30 ausgegeben.

44a-4
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LEXION 500

Elektrik

Steckerbelegung:

Steckdose SL

Steckdose U

Steckdose XP

lest 0090 —C

Steckdose Y107,Y108,Y123

ZfJEﬂ H— 1
%
e

est 0053 —C

st 0125 —C

est 0090 —C

03/05

Lex-e-44a

44a-5



Elektrik LEXION 500 TIC
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
SL1 P5 K12 86 0,75 bl-gr
SL3 D025 0,75 vio-rt
SL7 DS 2 A10 18 0,75 vio-sw
SL 15 F75 a 1,5 sw-bl
SL 20 U110 A1 1,5 Vio-sw
SL 21 -31 2,5 br

U4 -31 2,5 br

U 10 A1 SL 20 1,5 Vio-ws
XP-1 1,0 br
XP-2 1,0 gn-bl
XP-3 1,0 or-bl
XP-4 1,0 or-ws
XP-5 1,0 bl-vio
XP-9 1,0 sw.bl
XP-10 1,0 rs-gn
XP-11 1,0 or-gn
XP-12 1,0 or-gr
XP-13 1,0 or-ge
782 — 1 0,75 bl-br
782 -2 0,75 gn-ws
783 -1 0,75 bl-br
783 -2 0,75 gn-gr
795 -1 0,75 bl-br
795 -2 0,75 gn-rt
795 -3 0,75 vio-sw
796 — 1 0,75 bl-br
796 -2 0,75 gn-sw
Z97 — 1 0,75 bl-br
297 =2 0,75 vio-or
44a-6 Lex-e-44a 10/05
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Elektrik LEXION 500 TIC
44b  Elektro-hydraulische Schaltung, 2-Gang Schaltgetriebe
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A10 Modul Bordinformator (BIF/CAB) .......ccccovveveeeeiiiiiieeeee, 2-i-20
A37 Modul Elektro- hydraulische Schaltung (EHS) .................... 2-i-20
A49 Modul Fahrantrieb
DO Diodenplatine Umlaufsperrventil .............ccccoveeiiiiiiiennnnn. 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ... 3-i-20
H60 Signalleuchte Schaltgetriebe 1.Gang.........c.ccccoecvvevevnnneen. 3-h-17
H61 Signalleuchte Schaltgetriebe 2.Gang............cccccccvvevernnnenn. 3-h-17
H63 Signalleuchte Schaltgetriebe Neutral ..............ccccveeeeeen. 3-h-17
K51 Relais ZUNASChIOSS ..........coooiiiiiiii 4-i-20
K56 Relais Elektronik-plus ...........cocooiiiiiiiiiiiiiieeiee e 4-i-20
S70 Gangwahl Schaltgetriebe 1./2. Gang ........cccccvveeeevicnnnneen, 3-h-17
S71 Gangwahl Schaltgetriebe Neutral.............cccccooiiine. 3-h-17
XP Steckverbindung EHS

(Zentralelektrik / Bedienpaneel) .........ccccocieiiiiieiiiniieenne 3-i-20
Y107  Elektromagnetspule Getriebeschaltung 1. Gang ................ 7-i-18
Y108  Elektromagnetspule Getriebeschaltung 2. Gang ................ 7-i-18
Z57 Schalter-Istwert

Fahrhebel neutral — Startsperre ...........cccooveeeeieiiiicciinee. 3-h-17
77 Schalter-Istwert

Getriebe neutral.............cccooiieii 7-i-18
782 Schalter-Istwert

Getriebe 1.Gang eingelegt ..........cooviiieeiiiii e, 7-i-18
Z83 Schalter-Istwert

Getriebe 2.Gang eingelegt ..........coooiiiiiiiiiie e 7-i-18
Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
Y107 |Elektromagnetspule |[3,8 A Siehe Beschriftung
Y108 320




TIC

LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Elektro-hydraulische
Schaltung

Versorgungsspannung der
Schalter -Istwert Getriebe

Diagnose

Voraussetzungen flir das Durchflihren einer elektro-hydraulischen

Fahrbereichs-Umschaltung sind, daf} die Signale folgender Schalter vom

Modul hydraulischer Fahrantrieb (A49) erkannt werden:

- Fahrhebel neutral — Startsperre (Z57)

- Druck Bremskreis (Betriebsbremse !) rechts / links (Z79-2 / Z80-2) —
vgl. Plan 43.

- Vom Sensor Drehzahl Hydromotor (B99) durfen keine Signale erkannt
werden. Die Maschine darf nicht rollen - vgl. Plan 43.

Sind all diese Voraussetzungen erflllt, sendet das Modul hydraulischer
Fahrantrieb (A49) ein Freigabesignal (12-Volt) zum Modul Elektro-
hydraulische Schaltung (A37)

Das Modul elektro- hydraulische Schaltung (A37) steuert die
Elektromagnetspulen Getriebeschaltung (Y107, Y108) Uber die Schalter
Gangwahl Schaltgetriebe (S70) und (S71) entsprechend an.

Parallel zu den Elektromagnetspulen wird vom Modul elektro- hydraulische
Schaltung (A37) Uber die Diodenplatte (DO) auch das Umlaufsperrventil
(Y77) geschaltet, da fur diese Funktionen ein Druckaufbau im System
erforderlich ist.

Die Ausfiihrung der Fahrbereichs-Umschaltung wird vom Modul elektro-
hydraulische Schaltung (A37) tber die entsprechenden Getriebeschalter
(Z82, Z83, und Z77) kontrolliert.

Programmgesteuert fiihrt das Modul elektro- hydraulische Schaltung (A37)
eventuell zur Fahrbereichs-Umschaltung mehrere Schaltvorgange aus,
wenn der Umschaltvorgang durch dulRere Einwirkungen auf das
Fahrgetriebe behindert wird.

Kann der gewahlte Gang innerhalb 1sec. nicht eingelegt werden, wird Uber
das Schalten anderer Gange ein erneuter Versuch unternommen.

Eine Fehlermeldung im Terminal (A30) erscheint dann, wenn der Gang
innerhalb von 4sec. nicht eingelegt werden kann.

Parallel dazu blinkt die Signalleuchte Schaltgetriebe Neutral (H63).

Der eingelegte Gang wird durch die entsprechenden Signalleuchten (H60,
H61, H63) angezeigt.

Die Versorgungsspannung der Schalter -Istwert Getriebe vom Pin 8 des
Moduls elektro- hydraulische Schaltung (A37) betragt 12 Volt und ist auf
eine Stromaufnahme von maximal 200 mA begrenzt.

Beachte: Bei einer Fehlerdiagnose sind geeignete Messgerate zu
benutzen.

Fehler beim Schaltvorgang werden als Meldungen Gber das Terminal
(A30) angezeigt.
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LEXION 500 TIC

Fehlermaoglichkeiten:

Bremsdruckschalter flr die
Gangschaltung defekt.

Schalter Fahrhebel neutral
defekt.

Bedienungsfehler
Gangschaltung.

Wurde > 30 Minuten das Signal der Schalter Z79, Z80 erkannt, wird die
Meldung ,, Bremsdruckschalter fir die Gangschaltung defekt" Gber das
Terminal A30 ausgegeben.

Das Schalten der Gange wird solange verhindert, bis die Signale der
Schalter Z79-2, Z80-2 wieder als korrekte Funktion erkannt werden. Der
Fehler wird im Fehlerspeicher abgelegt.

Wenn trotz Signalerkennung ,Fahrhebel neutral® noch Signale vom
Sensor Fahrgeschwindigkeit (B16) vorhanden sind, wird die Meldung
~Schalter Fahrhebel neutral defekt" iber das Terminal A30 ausgegeben.
Das Schalten der Gange wird verhindert, bis wieder eine korrekte Funktion
erkannt ist. Der Fehler wird im Fehlerspeicher abgelegt (vgl. Schaltplan
25).

Werden wahrend des Schaltvorganges die Signale der Schalter Druck
Bremskreis (Z79-2/Z280-2) oder des Schalters Fahrhebel neutral (Z57)
unterbrochen, wird die Umschaltung nicht mehr durchgefihrt. Die Meldung
»Fahrhebel in Nullstellung ! / Fussbremse betéatigen ! Sonst kein
Gangwechsel mdglich ,," wird Uber das Terminal A30 ausgegeben.

44b-4
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Steckerbelegung:

Steckdose SL

Steckdose U

Steckdose XP

lest 0090 —C est 0090 —C
Steckdose Y107,Y108

—

|l
el 4
2
I"_—.,EI\
3

|_est 0053 —C est 0125 —C
Verbindungsliste:
von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
SL 1 P 5 K12 86
SL7 DS 2 A10 18
SL 15 F75 a
SL 20 U 10 A1
SL 21 -31
U 10 A1 SL 20 1,5 Vio-ws
XP-1 1,0 br
XP-2 1,0 gn-bl
XP-4 1,0 or-ws
XP-5 1,0 bl-vio
XP-9 1,0 sw.bl
XP-10 1,0 rs-gn
XP-12 1,0 or-gr
XP-13 1,0 or-ge
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Elektrik LEXION 500

TIC

45a Hauptschaltung Licht, Rucklicht, Positionslicht
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

E39 Positionslicht INKS .........cccooiiiiiiiiieee e, 5-g-20
E41 Positionslicht rechts...........cccooiiii e 5-g-16
E43 Positionslicht Vorsatz links ..o 8-a-20
E44 Positionslicht Vorsatz rechts...........cccccoiiiis 8-a-16
E45 RUCKIIChE INKS ... 4-u-20
E46 RUCKIICht reChts .......eeeiiiiiii e 4-u-16
E56 Arbeitsscheinwerfer

Gelander links aulBen ..........coeviiiiieiiiiiiie e 2-g-20
E57 Arbeitsscheinwerfer

Gelanderrechts aulRen...........ccccovveeeeeeeiiicciieeee e 2-g-16
K20 Hauptrelais Beleuchtung ............cccooiiiiiie, 4-i-20
K45 Relais Arbeitsbeleuchtung...........coccociiiiiiiiii 4-i-20
K52 Relais Spannungsversorgung ..........cccooeceeeeeiiieeeeniieee e 4-i-20
S17 Fahrzeugbeleuchtung Hauptschalter .............ccccccoieenne 2-g-18
XA Steckverbindung Multifunktionskupplung A.............cccee. 8-f-20
XH Steckverbindung Beleuchtung Anhanger............ccccoveeeee 7-r-18
XK Steckverbindung Beleuchtung Vorsatz ............cccccooieene 8-c-18
Pos. | Bauteil Messwert Bemerkung
K20 | Fernschaltrelais 951+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30 A (Pin 87/5 — 30/3)

K45 | Fernschaltrelais 90+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

40 A Wechsler




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Funktion ,Sidefinder*: Zur besseren Seitenausleuchtung wahrend des Dreschens sind optional
Zusatzscheinwerfer (Sidefinder) verflgbar.

Bei Betatigung des Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) wird parallel ein
Signaleingang in das Modul Sidefinder (A33) geschaltet.

Bei aktiven Dreschwerk (K14 - Schaltplan 7a) und eingeschalteter
Beleuchtung durch den Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17 -)
kénnen nun mittels Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) die Sidefinder
(E71/E72) geschaltet werden.

Sobald das Signal Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) bzw.
Dreschwerk EIN (K14) fehlt, werden die Sidefinder abgeschaltet.

Funktion ,Pathfinder®; Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tiber den Schalter
Fahrtrichtungsanzeiger (S16):

Funktion ist nur bei stehender Maschine (Licht aus, Dreschwerk aus,
Zindung aus) maglich.

Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) betatigen.

Gestartet wird die Funktion Pathfinder mittels Lichthupe (Wake up),
wobei es unerheblich ist, ob der Schalter Fahrtrichtungsanzeiger
(S16) nach links oder rechts betatigt wurde.

Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tGber den Hauptschalter
Fahrzeugbeleuchtung (S17):

Dreschwerk aus

Zindung aus

Licht aus

Wiederholtes ein-/ausschalten des Lichts startet die
Pathfinderfunktion erneut (bis max. 15 min. nach Ziindung aus)

Es werden beide Sidefinder zzgl. Fahrlicht gleichzeitig eingeschaltet.

Nach Ablauf von 1 Minute oder nach wiederholter Betatigung des
Fahrtrichtungsanzeigers oder des Lichts, schaltet das Modul alle
Ausgange und anschlieRend sich selbst ab.

Hinweis: - Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) — Schaltplan 36
- Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) — Schaltplan 45
Beleuchtung Pathfinder — Schaltplan 47, 48
Beleuchtung Sidefinder — Schaltplan 48
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose D

Steckdose MM

| est 0005 —C

est 0002

Steckdose T, X

Stecker E

Stecker XA

est 0001

est 0047 —m

g 10

est 0025

Steckdose XA

Stecker XH, XK

Steckdose XH,XK

est 00221 0 9

1/L

est 0028 —m

est 0027 —C

45a-4

Lex-e-45a

10/05



TIC LEXION 500 Elektrik

Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D7 K20 86 0,5 WS-SW
D8 F43 e F44 e F52 e 0,5 gr
D18 F40 a 1,5 sw-gn
E1 1,5 br

E3 1,5 gr-sw
E4 1,5 gr-rt
E12 1,5 br
MM3 -31 1,5 br
MM4 K45 87 1,5 gr-ws
MM5 K45 86 0,5 ws-bl
T2 F43 a X 2 E3 1,5 gr-sw
T6 -31 1,5 br

T7 -31 1,5 br
T11 F44 a X5 E4 1,5 gr-rt
X1 -31 2,5 br

X2 T2 F43 a E3 1,5 gr-sw
X5 T 11 F44 a E4 1,5 gr-rt
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Fahrtlichtumschaltung



Elektrik LEXION 500 TIC

46a Abblendlicht, Fernlicht, Fahrtlichtumschaltung
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten
DS Stecker Diagnose (63p0l) VIA ... 3-i-20
E1 Abblendlicht INKS ... 5-g-19
E2 Abblendlicht oben liNKS............cooiii e, 2-f-20
E3 Abblendlicht oben rechts ..o 2-f-16
E4 Abblendlicht rechts ... 5-g-17
E30 Fernlicht liNKS........ooeei e 5-g-19
E31 Fernlicht oben liNKS...........oooiiiiii e 2-f-20
E32 Fernlicht oben rechts..........ccocoviiiiiii e 2-f-16
E33 Fernlicht rechts ..., 5-g-17
H7 Signalleuchte Fernlicht...........cc.cccoooiiiiiiiiiec e, 4-g-18
K20 Hauptrelais Beleuchtung ..........cccoooiiiiiiiiiiie e 4-i-20
K25 Relais Fernlicht..........ccccceeeiiiiiii e 4-i-20
K26 Relais Fernlicht ..o 4-i-20
K27 Relais Abblendlicht .............cccoiiiiiii e 4-i-20
K28 Relais Abblendlicht .............ccoiiiiiiie e 4-i-20
S2 Schalter Abblendlicht/Fernlicht.............cccooii. 2-g-18
S15 Schalter Fahrlichtumschaltung ...........ccccooviiine, 2-g-18
C3 Steckverbindung Schalterhebel Lenksaule ....................... 4-g-18
X3 Steckverbindung Kontrollleuchten Lenksaule .................... 4-9-18
X7 Steckverbindung Zusatzbeleuchtung ..........c.ccccoeeeiiiiinnn. 2-g-17
X16 Steckverbindung Zusatzbeleuchtung .........ccccceeeeeiiinnnnn. 2-g-19
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K25 | Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2
K26 |15A (Pin 87a/4 — 30/3)
K27 |30A (Pin 87/5 — 30/3)
K28




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

keine

10/05 Lex-e-46a 46a-3



Elektrik LEXION 500 TIC
Steckerbelegung:
Steckdose C, D Steckdose MT Steckdose X3

1 10

est0005 —C

Verbindungsliste:

est 0002

=

[DUD

est 0033

I o o o R

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C4 F45 e F47 e 1,5 WS

C5 F46 e F48 e 1,5 ge

Cc6 K20 87 1,5 sw-ge
Cc7 F15 a 1,5 rt

C16 -31 1,5 br

D1 -31 6,0 br

D6 K25 85 K26 85 K27 85 K28 85 0,5 br-ge
MT1 K27 87 1,5 ge-sw
MT2 K25 87 5 WS-SW
MT3 -31 1,5 br
MT4 -31 1,5 br
MT5 K26 87 5 WS-SW
MT6 K28 87 1,5 ge-sw
X3-6 0,35 ws
X3-10 0,35 br
46a-4 Lex-e-46a 10/05
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Elektrik LEXION 500 TR
47a Arbeitsbeleuchtung |
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

E11 Arbeitsscheinwerfer Kabine links mitte.............ccccccceeeenee. 2-f-18
E14 Arbeitsscheinwerfer Kabine rechts mitte ..............cccccccee. 2-f-18
E17 Arbeitsscheinwerfer Korntankauslaufrohr ................cc......... 2-j-20
E54 Arbeitsscheinwerfer Gelander links innen........................... 2-g-20
ES55 Arbeitsscheinwerfer Gelander rechts innen ....................... 2-g-16
E63 Arbeitsscheinwerfer
Stoppelbeleuchtung lINKS.........coooiiiiiiiiee 2-g-20
E63.1  Arbeitsscheinwerfer
Stoppelbeleuchtung rechts.........cccoceeiiiiiie i, 2-g-16
E65 Arbeitsscheinwerfer
Vorfeldausleuchtung links.............ccooociiieeiiiiiiiieeeeeeee 2-f-19
E65.1  Arbeitsscheinwerfer
Vorfeldausleuchtung links aulRen ............cccooieieiiinennnnen. 2-f-20
E65.2 Arbeitsscheinwerfer
Vorfeldausleuchtung rechts auBen.........ccccccceevevciiiieneneenn. 2-f-16
E65.3 Arbeitsscheinwerfer
Vorfeldausleuchtung rechts...........ccccooiiiiii 2-f-17
E8 Arbeitsscheinwerfer hinten liNKS..........cccccceeeeiiicccieneeen. 3-u-19
E8.1 Arbeitsscheinwerfer hinten rechts ...........cccccciiii 3-u-16
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ... 4-i-20
K50 Relais Arbeitsbeleuchtung..........ccccooiiiii 4-i-20
K59 Relais Arbeitsbeleuchtung..........cccccoiiiii, 4-i-20
K54 Relais Arbeitsbeleuchtung..........ccccoooiiii, 4-i-20
K60 Relais Arbeitsbeleuchtung..........cccooooiiiiiiiiiiiiiii, 4-i-20
S3 Schalter Arbeitsbeleuchtung- Hauptschalter...................... 2-g-18
Pos. |Bauteil Messwert Bemerkung
K50 | Fernschaltrelais 95110 Q (Pin 86/1 — 85/2)
50 A (Pin 87/5 — 30/3)
K54 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2
15A (Pin 87a/4 — 30/3)
30 A (Pin 87/5 — 30/3)
K59 | Fernschaltrelais 90+£10 Q (Pin 86/1 — 85/2
K60 |40 A Wechsler




TR LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Funktion ,Sidefinder*: Zur besseren Seitenausleuchtung wahrend des Dreschens sind optional
Zusatzscheinwerfer (Sidefinder) verflgbar.

Bei Betatigung des Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) wird parallel ein
Signaleingang in das Modul Sidefinder (A33) geschaltet.

Bei aktiven Dreschwerk (K14 - Schaltplan 7a) und eingeschalteter
Beleuchtung durch den Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17 -)
kénnen nun mittels Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) die Sidefinder
(E71/E72) geschaltet werden.

Sobald das Signal Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) bzw.
Dreschwerk EIN (K14) fehlt, werden die Sidefinder abgeschaltet.

Funktion ,Pathfinder”; Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tiber den Schalter
Fahrtrichtungsanzeiger (S16):

Funktion ist nur bei stehender Maschine (Licht aus, Dreschwerk aus,
Zundung aus) maglich.

Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) betatigen.

Gestartet wird die Funktion Pathfinder mittels Lichthupe (Wake up),
wobei es unerheblich ist, ob der Schalter Fahrtrichtungsanzeiger
(S16) nach links oder rechts betatigt wurde.

Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tGber den Hauptschalter
Fahrzeugbeleuchtung (S17):

Dreschwerk aus

Zindung aus

Licht aus

Wiederholtes ein-/ausschalten des Lichts startet die
Pathfinderfunktion erneut (bis max. 15 min. nach Ziindung aus)

Es werden beide Sidefinder zzgl. Fahrlicht gleichzeitig eingeschaltet.

Nach Ablauf von 1 Minute oder nach wiederholter Betatigung des
Fahrtrichtungsanzeigers oder des Lichts, schaltet das Modul alle
Ausgange und anschlieRend sich selbst ab.

Hinweis: - Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) — Schaltplan 36
- Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) — Schaltplan 45
Beleuchtung Pathfinder — Schaltplan 47, 48
Beleuchtung Sidefinder — Schaltplan 48
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Elektrik

LEXION 500

TR

Steckerbelegung:

Steckdose D

1

3 . 2

8—f/7o H o\ 4

14—Hoooo0GeH-9

19/3{’\’??OC_>GF%;};¥15

21 — 20
| est0005 =—C 22

Verbindungsliste:

Steckdose MM, MT

est 0002

Steckdose X

est 0001

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm? Farbe
D1 -31 6,0 br
D9 K59 85 K60 85 0,5 br-bl
D10 K50 85 K54 85 0,5 br-ws
D 11 F55 a MM 2 1,5 gr-bl
D12 F11a D13 1,5 gr-ge
D13 D12 F11a 1,5 gr-gn
D14 -31 1,5 br
D15 -31 1,5 br

D 16 -31 1,5 br
MM 1 -31 1,5 br
MM 2 D11 F55a 1,5 gr-br
MT 7 F73 a 1,5 rt

MT 8 -31 1,5 br

X1 -31 2,5 br
X9 F12 a X 10 1,5 rt-ws
X 10 X9 F12 a 2,5 gr-br
X 12 -31 2,5 br
47a-4 Lex-e-47a 10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

48a Arbeitsbeleuchtung II
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Bezeichnungen:

Messwerttabelle:

Koordinaten

A33 Modul Sidefinder..........cccvoiiiiiii 4-i-20
DS Stecker Diagnose (63pol) VIA ..., 3-i-20
E58 Wartungsscheinwerfer links vorn ..........ccccccooiiiiiinneenne 4-k-20
ES59 Wartungsscheinwerfer links hinten...............cccccn. 4-0-20
E60 Wartungsscheinwerfer rechts............occcoiiiiiiiiiciee. 4-1-15
E71 Arbeitsscheinwerfer Sidefinder links ............ccccoeeviiieeenee. 2-g-20
E72 Arbeitsscheinwerfer Sidefinder rechts..........cccccccoceveeneee. 2-g-16
E73 Arbeitsscheinwerfer Lenkachse links ...........ccccoceviiieenneen. 5-u-20
E74 Arbeitsscheinwerfer Lenkachse rechts............c.ccccovveennen. 5-u-16
K46 Relais Wartungsscheinwerfer...........ccccocociiiiiie e 4-i-20
K49 Hauptrelais Strallenfahrt ..........ccccceeiiiiiii e, 4-i-20
K50 Relais Arbeitsbeleuchtung.........ccccccoviiiiiieiie e, 4-i-20
K55 Relais Arbeitsbeleuchtung...........coocociiiiii 4-i-20
K60 Relais Arbeitsbeleuchtung...........coccoiiiiiii 4-i-20
S16 Schalter Fahrtrichtungsanzeiger ...........ccocccciiiiiiiiienee 4-g-18
S17 Fahrzeugbeleuchtung Hauptschalter .............ccccccoiine 2-g-18
Z93 Schalter Istwert
Wartungsscheinwerfer rechts..........cccoococeeiiine e 4-m-20
794 Schalter Istwert
Wartungsscheinwerfer links..........cccccoovceee e 4-m-16

Pos. |Bautell Messwert Bemerkung
K46 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2

15A (Pin 87a/4 — 30/3)

30A (Pin 87/5 — 30/3)
K55 | Fernschaltrelais 95+10 Q (Pin 86/1 — 85/2)

50 A (Pin 87/5 — 30/3)




TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Funktion ,Sidefinder*: Zur besseren Seitenausleuchtung wahrend des Dreschens sind optional
Zusatzscheinwerfer (Sidefinder) verflgbar.

Bei Betatigung des Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) wird parallel ein
Signaleingang in das Modul Sidefinder (A33) geschaltet.

Bei aktiven Dreschwerk (K14 - Schaltplan 7a) und eingeschalteter
Beleuchtung durch den Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17 -)
kénnen nun mittels Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) die Sidefinder
(E71/E72) geschaltet werden.

Sobald das Signal Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) bzw.
Dreschwerk EIN (K14) fehlt, werden die Sidefinder abgeschaltet.

Funktion ,Pathfinder”; Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tiber den Schalter
Fahrtrichtungsanzeiger (S16):

Funktion ist nur bei stehender Maschine (Licht aus, Dreschwerk aus,
Zundung aus) maglich.

Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) betatigen.

Gestartet wird die Funktion Pathfinder mittels Lichthupe (Wake up),
wobei es unerheblich ist, ob der Schalter Fahrtrichtungsanzeiger
(S16) nach links oder rechts betatigt wurde.

Die Aktivierung der Pathfinderfunktion tGber den Hauptschalter
Fahrzeugbeleuchtung (S17):

Dreschwerk aus

Zindung aus

Licht aus

Wiederholtes ein-/ausschalten des Lichts startet die
Pathfinderfunktion erneut (bis max. 15 min. nach Ziindung aus)

Es werden beide Sidefinder zzgl. Fahrlicht gleichzeitig eingeschaltet.

Nach Ablauf von 1 Minute oder nach wiederholter Betatigung des
Fahrtrichtungsanzeigers oder des Lichts, schaltet das Modul alle
Ausgange und anschlieRend sich selbst ab.

Hinweis: - Schalter Fahrtrichtungsanzeiger (S16) — Schaltplan 36
- Hauptschalter Fahrzeugbeleuchtung (S17) — Schaltplan 45
Beleuchtung Pathfinder — Schaltplan 47, 48
Beleuchtung Sidefinder — Schaltplan 48
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose D

| est 0005 —C

Verbindungsliste:

Steckdose MB, MM

est 0002

Steckdose Y

est 0001

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
D1 -31 6,0 br
MB 1 -31 2,5 br
MB 2 K46 87 Y 4 1,5 br

MB 4 F68 a Y 9 1,5

MM 6 A33 2L 0,75 gr-vi
MM 7 A33 8L 0,75 gr-rt
Y 1 -31 2,5 br

Y 4 K46 87 MB 2 1,5 rs-gn
Y9 F68 a MB 4 1,5 gr

Y 12 -31 2,5 br
48a-4 Lex-e-48a 10/05
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Elektrik

LEXION 500

TIC

49a Sieb-, Korntank-, Uberkehrbeleuchtung, Signalhorn, Bremslicht
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Bezeichnungen:

A10

E22
E23
E37
E48
E49

H25
H41

K49
K51
K52
S48
u12

Z10
Z50

X4
X6
XH

Koordinaten
Modul Bordinformator (BIF/CAB) ........ccccvveveeeeiiiiieeeee, 3-1-20
Bremslicht liNKS..........ooovviiiiiiee e, 4-u-20
Bremslicht reChts .........coooiiiiiii e 4-u-16
Korntankbeleuchtung...........ccocieiiiiiiiiie e 2-i-18
Siebkastenbeleuchtung ... 5-r-19
Uberkehrbeleuchtung ... 4-i-16
RUCkfahrhupe ..........ovveeiiiiiee e 5-r-16
Signalhorn .o 5-g-18
Hauptrelais Strallenfahrt ...........cccccooooiiiiiiiieieee 4-i-20
Relais ZUNASChIOSS .......c.veviiiiiiiiie e 4-i-20
Relais Spannungsversorgung .........ccccooeceeeeiniieeeeenieee e 4-i-20
Schalter Signalnorm ... 4-g-18
Schalter Siebkastenbeleuchtung...........cccccceiiiiiiiiinns 5-r-20
Schalter-Istwert Bremslicht...........ccoooiiiiie, 5-g-17
Schalter-Istwert Fahrhebel riickwarts / Rickfahrhupe ....... 4-h-17
Steckverbindung Schalterhebel Lenksaule ........................ 4-g-18
Steckverbindung Schalterhebel Lenksaule ....................... 4-g-18
Steckverbindung Beleuchtung Anhanger..............ccoccuuue. 6-r-18



TIC LEXION 500 Elektrik

Funktionsbeschreibung:

Ruckfahrsignal Bei Ruckwartsfahrt wird zusatzlich zur Rickfahrhupe (H25) tGber den
Schalter Istwert Fahrhebel riickwarts / Riickfahrhupe (Z50) ein
Spannungssignal in das BIF/CAB-Modul A10 geschaltet.
Dies dient dazu, trotz aktiver Arbeitsposition die Flachenzahlung
auszuschalten.
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Elektrik

LEXION 500

TIC

Steckerbelegung:

Steckdose C

| est 0005 —C

Steckdose U,MH, XY

Steckdose P

est 0001

Steckdose MO

est 0090 —C

Steckdose X4,X6

est 0002

Stecker XH

est 0028 —m

est 0027 —(

49a-4

Lex-e-49a
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C1 F42a 1,5 S
C11 U3 1,5 sw-gr
MH1 Y 10 F53 a A33 8R 1,5 gr-vi
MH2 -31 1,5 br
MO1 P6 A10 4 1,5 gr-ws
MO8 -31 2,5 br

P6 MO 1 A10 4 0,75 vi-gn
P13 F29 a 1,5 vi-ge
U3 1,5 gr-ws
U4 2,5 br

U8 1,5 SwW
U9 1,5 Sw-It
X1 2,5 br

X6 1,5 sw-rt
X8 1,5 gr-gn
X12 2,5 br
X4-6 1,5 Sw
X6-1 1,5 vio-gn
Y10 1,5 SW-Vio
Y12 2,5 br
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bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)



Elektrik

LEXION 500

TIC

49b  Sieb-, Korntank-, Uberkehrbeleuchtung, Signalhorn, Bremslicht - bei elektro-hydraulischem Fahrantrieb (EFA)
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Bezeichnungen:

A10
A49

E22
E23
E37
E48
E49

H25
H41

K49
K51
K52
K66

S48

u12

Z10
Z50

X4
X6
XH

Koordinaten
Modul Bordinformator (BIF/CAB) ........ccccvveveeeeiiiiieeeee, 3-1-20
Modul Fahrantrieb
Bremslicht liNKS..........ooeviiiiiie e, 4-u-20
Bremslicht reChts ..., 4-u-16
Korntankbeleuchtung...........cocoieiiiiiiiiie e 2-i-18
Siebkastenbeleuchtung ... 5-r-19
Uberkehrbeleuchtung ... 4-i-16
RUCkfahrhupe ........ccvvveieiiie e 5-r-16
Signalhorn ..o 5-g-18
Hauptrelais StralBenfahrt ...........ccoooiiiiiiie 4-i-20
Relais ZUNASChIOSS ....coeveiiiiiiiiieiie e 4-i-20
Relais Spannungsversorgung .........ccocvccvveieeeeeeeeesivveeeeeenns 4-i-20
Relais Bremslicht
Schalter Signalnorm ... 4-g-18
Schalter Siebkastenbeleuchtung...........cccccceiiiieiiiiennns 5-r-20
Schalter-Istwert Bremslicht...........c..occoveiiiiieiiiee e, 5-g-17
Schalter-Istwert Fahrhebel riickwarts / Rickfahrhupe ....... 4-h-17
Steckverbindung Schalterhebel Lenksaule......................... 4-g-18
Steckverbindung Schalterhebel Lenksaule......................... 4-g-18
Steckverbindung Beleuchtung Anhanger.............cccoccuune. 6-r-18
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Funktionsbeschreibung:

Ruckfahrsignal

Bremslichtschaltung -
Fahrhebel

Bremslichtschaltung -
Bremspedale

Bei Ruckwartsfahrt wird zusatzlich zur Rickfahrhupe (H25) tGber den
Schalter Istwert Fahrhebel riickwarts / Riickfahrhupe (Z50) ein
Spannungssignal in das BIF/CAB-Modul A10 geschaltet.

Dies dient dazu, trotz aktiver Arbeitsposition die Flachenzahlung
auszuschalten.

Bei einer Fahrgeschwindigkeit > 3 km/h wird das Bremslicht auch bei einer
Verzégerung des hydrostatischen Fahrantriebes geschaltet.

Wird durch die Bedienung des Fahrhebels eine theoretische Verzdgerung
der Fahrgeschwindigkeit > 10% eingestellt, schaltet das Modul

Fahrantrieb (A49) das Bremslicht (E22,E23), bis die am Fahrhebel
eingestellte Sollgeschwindigkeit erreicht ist.

Die Schalter-Istwert Bremspedal (Z84 / Z85) werden vom Modul
Fahrantrieb (A49) eingelesen. Somit wird beim Betatigen beider
Bremspedale das Bremslicht vom Modul Fahrantrieb (A49) geschaltet.
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Steckerbelegung:

Steckdose C

| est 0005 —C

Steckdose U,MH, XY

Steckdose P

est 0001

Steckdose MO

est 0090 —C

Steckdose X4,X6

est 0002

Stecker XH

est 0028 —m

est 0027 —(

49b-4

Lex-e-49b
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TIC LEXION 500 Elektrik
Verbindungsliste:

von nach 1 nach 2 nach 3 nach 4 nach 5 mm?2 Farbe
C1 F42a 1,5 S
C11 U3 1,5 sw-gr
MH1 Y 10 F53 a A33 8R 1,5 gr-vi
MH2 -31 1,5 br
MO1 P6 A10 4 1,5 gr-ws
MO8 -31 2,5 br

P6 MO 1 A10 4 0,75 vi-gn
P13 F29 a 1,5 vi-ge
U3 1,5 gr-ws
U4 2,5 br

U8 1,5 SwW
U9 1,5 Sw-It
X1 2,5 br

X6 1,5 sw-rt
X8 1,5 gr-gn
X12 2,5 br
X4-6 1,5 Sw
X6-1 1,5 vio-gn
Y10 1,5 SW-Vio
Y12 2,5 br
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50a Instrumentenbeleuchtung, Radio, Spiegelverstellung
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Bezeichnungen:

AC

E34
E35

M19
M20

S17
S27
S50

XR
XW

Koordinaten

Instrumentenbeleuchtung

KlimaautomatiK ..o 2-g-18
Innenbeleuchtung .........c..coiiiiiiii e 2-h-17
Instrumentenbeleuchtung.........ccooceeiiii e, 3-h-17
Motor Spiegelverstellung links...........cccooiieiiiiiiiiiiee 2-g-20
Motor Spiegelverstellung rechts ...........cccoceveiiiieniiienes 2-g-16
Schalter Fahrzeugbeleuchtung Hauptschalter ................... 2-g-18
Schalter Innenbeleuchtung............cccccceeeiiiiiiiiiiiiccec s 2-h-17
Schalter Spiegelverstellung.........cccoceeeieiiiiiiiiiee e 2-g-19
Steckverbindung / Radio / FunK ..........cccoocieiiiiiineiiee 2-g-17
Steckverbindung Spiegelverstellung .........ccccoceeveeeiiiinnns 2-g-19
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Funktionsbeschreibung:

keine
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Steckerbelegung:

Steckdose D

est 0005 —C

Steckdose XW

ast 0129 —C

Verbindungsliste:

Stecker X2,X20

N

B@A

est0132 —m-

Steckdose X2,X20

est 0131 —C

von nach 1

nach 2

nach 3 nach 4

nach 5

mm?2 Farbe

D1 -31

6,0 br

D2 F74 a

D3

1,5 rt

D3 F74 a

D2

1,5 rt

D19 K24 30

F33 a

1,5 rt-ws

D21 F52 a

A33 6R

K46 86

1,5 gr

XW- 1

XW- 2

WX- 3

WX- 4

XW- 5

XW- 6

XW-7

XW- 8

XW-9

50a-4

Lex-e-50a
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Elektrik LEXION 500 TIC
Stichwortverzeichnis: Schaltplan

4-Trac 32
Abblendlicht 46
Abdeckung Rotorkorb 9
Abschaltventil 43
Achssteuerung 41
ADM 2
AGROCOM Terminal (ACT) 6
Allrad 32
Anlasser Dieselmotor 1
Arbeitsbeleuchtung 45,47 48
Arbeitshydraulik 4
Arbeitsscheinwerfer 45,47 48
Ausblastemperatur AC 38
AUTOCONTOUR 20
AUTOPILOT 28
Batterie 1
Batterietrennschalter 1
Beleuchtung 36,45
Betriebsbremse 26,42
BIF 6
Blinklicht 36
Blinkrelais 36
Bordinformator (BIF/CAB) 6
Bremsbelagverschleil® 26
Bremsdrossel Fahrantrieb 42
Bremsdruckspeicher Montana 4,42
Bremse, 26,42
Bremslicht 49
Bremsoéldruck Montana 26,26
Bremspedal 43
CAB 6
CAC 20
CAN - BUS 2,6
Climatik 38
Controller-Area-Network 6
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TIC LEXION 500 Elektrik
Stichwortverzeichnis: Schaltplan

Diagnose ZE
Diagnose Achssteuerung 41
Diagnose Dieselmotor 2
Dieselmotor 2
Dieselmotor starten 2
Differentialsperre 42
Diodenplatine Umlaufsperrventil 4
Diodenplatine Warneinrichtung 26
DKG 6
Drehzahlbremse 2,42
Drehzahlverstellung Dieselmotor 2,42
Drehzahlwachter 6
Dreschkorb 8
Dreschtrommelregeltrieb 8
Dreschwerk 7
Dreschwerkkupplung 7
Druck Bremskreis 5,43,44
Durchsatzkontrolle 6,29
Dzw 6
EHS 44
EFA 43
Elektro- hydraulische Schaltung 44
Elektro- hydraulischer Fahrantrieb 43
Elektronik-plus 5,6
elektronische Motorsteuerung 2
Fahrantrieb 42,43
Fahrantrieb-Verstellmotor 43
Fahrersitz 39
Fahrhebel 1
Fahrhebel Position 43
Fahrtrichtungsanzeiger 36
Fahrzeugbeleuchtung 36,36,45
Fehlercode Dieselmotor 2,3
Fernlicht 46
Feststellbremse 5,26,42
Filter Fahrantrieb 26
Fingerwalze 25
Flachbandkabel ZE
Flash-Relais 36
Freigabe StralRenfahrt, 4.4
Funktionsvorwahl Bedienung 5
Funktionsvorwahl Querregelung / Tischverstellung 20
Gangwahl 42,44
Geblase 10
Gelenkwellenschutz 21
Generator 1
Getriebeschaltung 44
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Stichwortverzeichnis: Schaltplan

Haspel 21,23
Haspeldrehzahl 22
Haspelregelung (HAS) 6,17,21,22,24,31
Hauptantrieb (Dreschwerkkupplung) 1,7
Hauptschalter - Arbeitsbeleuchtung 48
Hauptspannungsversorgung, 1
HBM 42
Heizung Fahrersitz 39
Heizung 38
Hochdrucksensor 43
Hydraulikfilter 26
Hydraulikdlstand 26
Hydraulikdlstand 5,26
Hydraulikdltemperatur 26
Hydraulikdltemperatur 5,26
Impulsgeber 3,5
Innenbeleuchtung 50
Instrumentenbeleuchtung 4,5
Kabinengeblase 38
Kabinengeblase Drehzahlregler 38
Kalibrieren 41
Klimaautomatik 3,38
Kompressor Luftsitz 39
Kompressor-Kuhlanlage Magnetkupplung 38
Kontaktschalter 39
Korntank 14,15
Korntank Vollmelder 5,30
Korntankaufsatz 30
Korntankauslaufrohr 14
Korntankbeleuchtung 49
Korntankentleerung 15
Korntankentleerungshilfe 15
Kraftstofftank 32
Kihlbox 40
KihImittelstand 2
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Stichwortverzeichnis: Schaltplan

L Ladekontrolle 3
Lagermaisschnecke 21
Laser AUTOPILOT 28
Laserpilot 28
Laufbandspannung 26
LED Dieselmotor 2
LED Diodenplatte 4
LED Sicherungstest 40
Leitblechposition 13,19
LEM 6,27
Lendenwirbelstitze 39
Lenksaule 3
Lenkstellung 5,26
Lenkstellung Halbraupe 26
Lenkstockschalter 36
Leuchtdiode Sicherungstest 40
Lichtmaschine 3.4

M Magnetkupplung 38
Maispfliicker klappen 21
Maschineniiberwachung 26
MaxFlex 21,23
Metalldetektor Fahrhydraulik 26
Modul Gangvorwahl MONTANA ZE
Modul Montana Gen I ZE
Modul Steuergerat MONTANA ZE
Modulbelegung ZE
Motoradaption (ADM) 2
Motordiagnose 2
Motordrehzahlverstellung 2
Motoriuberwachung 2

N Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb Oldruck 26

O Oldruck Arbeitshydraulik / Autopilot 28
Oldruck Niederdruckhydraulik/Fahrantrieb 26

P Parklicht 36
Pflickplattenabstand 21
Pflickplattenposition 21
Positionslicht 45
Probenschieber 27
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Stichwortverzeichnis: Schaltplan
QUANTIMETER 27
Querregelung 20
Querregelung 20

R Radialverteiler 13
Radio / Funk 50
Radwinkelgeber 28
Rake Up 21
Rapsmesserschaltung 16
Relais Blinklicht 36
RIO-Modul 6,9,12
Rotorklappenverstellung 9
Rotorregeltrieb 9
Ruckenheizung 39
Ruckfahrhupe 49
Rickleuchte 36
Ruckleuchte 36,45
Rucklicht 36,45
Rundumleuchte 30

S Schalter StraRenfahrt (rot) 4
Schaltgetriebe 44
Schaltung Sitzkontakt 17
Scheibenwaschanlage 37
Schneidtisch 23
Schneidwerk klappen 23
Schneidwerkfeder 33
Schnellstop Vorsatz 17
Schwadklappe 19
Schwenkwinkel Hydromotor 42,42
Sensor Drehzahl 25
Service 12V 40
Sicherungstest 40
Sidefinder 36,49
Sidefinder 36,36,48
Siebkastenbeleuchtung 49
Siebverstellung 11
Signalhorn 49
Signalleuchte AUTOPILOT 28
Sitzheizung 39
Sitzkontakt 15,17,28
Spannungsversorgung Module 6
Speicherung von Daten 6
Spiegelverstellung 50
Starter 1
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Stichwortverzeichnis: Schaltplan
S Startsperre 1
Startvorgang 2
Steckdose 40
Stecker Diagnose (63pol) VIA ZE
Steuerdruck Fahrantrieb 42
STOP 3
Stoppelbeleuchtung 47
StraBenfahrtschaltung 4
Streublechverstellung 12
Streubreite 13
Streurichtung 13
Strohhacksler 19
Strohstau 26
T Terminal 5
Thermostat (Sitzschaltung) 39
Uberkehrbeleuchtung 49
§] Umlaufsperrventil 4
Umlaufsperrventil Achshydraulik Montana 4,41
Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik 4
Umlaufsperrventil Arbeitshydraulik 4
Umlaufsperrventil Verteilgeblase 13
\V; VARIO 23
Verstellpumpe 22
Verteilgeblase 13,19
Vollmelder 5,3
Vorfeldausleuchtung 47
Vorsatz 20
Vorsatz heben / senken 20
Vorsatz reversieren 17
Vorsatzantrieb, Reversierantrieb, Schnellstopp 17
Vorsatz
Vorsatzdampfung 31
Vorsatzkupplung 17
Vorsatzregeltrieb 18
Vorsatzschnellstopp 17
Vorsatzsteuerung 41
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Stichwortverzeichnis: Schaltplan

Warnblinklicht 36
Warneinrichtung 26
Warnleuchte STOP 3

Warnung 26
Warnung Bremsoldruck Montana 42
Wartungsscheinwerfer 48
Zeitrelais Lichtmaschine 3,4
Zentralelektrik Montana ZE
Zigarettenanzinder 40
Zundschloss 2

Zusatzkraftstofftank 32
Zusatzsteckdosen 40
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